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Declaracion de conformidad

EC Declaration of Conformity

"MacDon

MacDon Industries Ltd.

680 Moray Street,

Winnipeg, Manitoba, Canada
R3J 383

[2] Combine Pick-Up Header

[3] MacDon PWS8

[4] As per Shipping Document

[5] May 12,2021

(6]

Adrienne Tankeu
Product Integrity

We, [1]

Declare, that the product:
Machine Type: [2]

Name & Model: [3]

Serial Number(s): [4]

fulfils all the relevant provisions of the Directive
2006/42/€C.

Harmonized standards used, as referred to in Article
7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009

Place and date of declaration: [5]

Identity and signature of the person empowered to
draw up the declaration: [6]

Name and address of the person authorized to
compile the technical file:

Benedikt von Riedesel

General Manager, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Germany)
bvonriedesel@macdon.com

BG
Hue, [1]
AeKNapupame, Ye CIeAHNAT NPOAYKT:
Tun mawnna: [2]
HaumeHoBaHue n mogen: [3]
CepveH Homep(a) [4]

OTroBapA Ha BCUYKM NPUIOXKMMM Pasnopeadu Ha
AvpekTuea 2006/42/EO.

M3n0N3BaHN Ca CeAHUTE XapMOHM3MPaHH
cTaHgapTv cnopeg un. 7(2):

ENISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
MsicTo 1 faTa Ha AeknapauusaTa: [5]

Mme 1 NOANMC Ha MLETO, YTbAHOMOLLEHO A3
W3roTeuM Aeknapauuara: [6]

VIme v aapec Ha IMLETO, yMbAHOMOLEHO Aa
CBCTaBM TeXHUYeCKNA Gaiin:

BeHeauKT GpoH Puitgesen
Ynpasuten, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

65203 Wiesbaden (Fepmaus)
bvonriedesel@macdon.com

cz
My, [1]
Prohlasujeme, ze produkt:
Typ zafizeni: [2]
Nézev a model: [3]
Sériové(a) &islo)a): [4]

spliiuje viechna relevantni ustanoveni smérnice
2006/42/EC.

Byly pouzity harmonizované standardy, jak je uve-
deno v €lanku 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Misto a datum prohlaseni: [5]

Identita a podpis osoby opravnéné k vydani
prohlaseni: [6]

Jméno a adresa osoby opravnéné k vyplnéni techni-
ckého souboru:

Benedikt von Riedesel

generalni feditel, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Némecko)
bvonriedesel@macdon.com

DA
Vi, [1]
erkleerer, at prduktet:
Maskintype [2]
Navn og model: [3]
Serienummer (-numre): [4]

Opfylder alle bestemmelser i direktiv
2006/42/EF.

Anvendte harmoniserede standarder, som henvist
til i paragraf 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Sted og dato for erklaeringen: [5]

Identitet pa og underskrift fra den person, som er
bemyndiget til at udarbejde erklaeringen: [6]

Navn og adresse pa den person, som er bemyndiget
til at udarbejde den tekniske fil:

Benedikt von Riedesel

Direktgr, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

D-65203 Wiesbaden (Tyskland)
bvonriedesel@macdon.com

DE
Wir, [1]
Erkléren hiermit, dass das Produkt:
Maschinentyp: [2]
Name & Modell: [3]
Seriennummer (n): [4]

alle relevanten Vorschriften der Richtlinie
2006/42/EG erfiillt.

Harmonisierte Standards wurden, wie in folgenden
Artikeln angegeben, verwendet 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Ort und Datum der Erkldrung: [5]

Name und Unterschrift der Person, die dazu befugt
ist, die Erklarung auszustellen: [6]

Name und Anschrift der Person, die dazu berechtigt
ist, die technischen Unterlagen zu erstellen:

Benedikt von Riedesel

General Manager, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

65203 Wiesbaden
bvonriedesel@macdon.com

ES
Nosotros [1]
declaramos que el producto:
Tipo de maquina: [2]
Nombre y modelo: [3]

Numeros de serie: [4]

directriz 2006/42/EC.

en el articulo 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Lugar y fecha de la declaracion: [5]

redactar la declaracion: [6]

Nombre y direccion de la persona autorizada para
elaborar el expediente técnico:

Benedikt von Riedesel

Gerente general - MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Alemania)
bvonriedesel@macdon.com

cumple con todas las disposiciones pertinentes de la

Se utilizaron normas armonizadas, segun lo dispuesto

Identidad y firma de la persona facultada para draw

ET
Meie, [1]
deklareerime, et toode
Seadme tutip: [2]
Nimi ja mudel: [3]
Seerianumbrid: [4]

vastab kaigile direktiivi 2006/42/EU asjakohastele
sétetele.

Kasutatud on jargnevaid harmoniseeritud stand-
ardeid, millele on viidatud ka punktis 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Deklaratsiooni koht ja kuupéev: [5]

Deklaratsiooni koostamiseks volitatud isiku nimi ja
allkiri: [6]

Tehnilise dokumendi koostamiseks volitatud isiku
nimi ja aadress:

Benedikt von Riedesel

Peadirektor, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Saksamaa)
bvonriedesel@macdon.com

Nous soussignés, [1]
Déclarons que le produit :
Type de machine : [2]
Nom et modele : [3]
Numéro(s) de série : [4]

Est conforme a toutes les dispositions pertinentes de
la directive 2006/42/€EC.

Utilisation des normes harmonisées, comme indiqué
dans I'Article 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Lieu et date de la déclaration : [5]

Identité et signature de la personne ayant regu le
pouvoir de rédiger cette déclaration : [6]

Nom et adresse de |a personne autorisée a consti-
tuer le dossier technique :

Benedikt von Riedesel

Directeur général, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

65203 Wiesbaden (Allemagne)
bvonriedesel@macdon.com

The Harvesting Specialists
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EC Declaration of Conformity

Noi, [1]

Dichiariamo che il prodotto:
Tipo di macchina: [2]

Nome e modello: [3]
Numero(i) di serie: [4]

soddisfa tutte le disposizioni rilevanti della direttiva
2006/42/CE.

Utilizzo degli standard armonizzati, come indicato
nell'Articolo 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN IS0 4254-7:2009
Luogo e data della dichiarazione: [5]
Nome e firma della persona autorizzata a redigere la
dichiarazione: [6]
Nome e persona autorizzata a compilare il file
tecnico:
Benedikt von Riedesel
General Manager, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Germania)
bvonriedesel@macdon.com

HU
Mi, [1]
Ezennel kijelentjiik, hogy a kévetkez6 termék:
Gép tipusa: [2]
Név és modell: [3]
Szériaszam(ok): [4]

teljesiti a kovetkez§ iranyelv 6sszes vonatkozd
elGirasait: 2006/42/EK.

Az alabbi harmonizélt szabvanyok keriltek
alkalmazasra a 7(2) cikkely szerint:

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
A nyilatkozattétel ideje és helye: [5]
Azon személy kiléte és alairdsa, aki jogosult a
nyilatkozat elkészitésére: [6]
Azon személy neve és aldirasa, aki felhatalmazott a
miszaki dokumentacio osszeallitasara:
Benedikt von Riedesel
Vezérigazgatd, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Németorszag)
bvonriedesel@macdon.com

LT
Mes, [1]
Pareiskiame, kad $is produktas:
Maginos tipas: [2]
Pavadinimas ir modelis: [3]
Serijos numeris (-iai): [4]

atitinka taikomus reikalavimus pagal Direktyva
2006/42/€8.

Naudojami harmonizuoti standartai, kai nurodoma
straipsnyje 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Deklaracijos vieta ir data: [5]
Asmens tapatybés duomenys ir parasas asmens,
jgalioto sudaryti sig deklaracijg: [6]
Vardas ir pavarde asmens, kuris jgaliotas sudaryti §j
techninj faila:
Benedikt von Riedesel
Generalinis direktorius, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Vokietija)
bvonriedesel@macdon.com

Meés, [1]

Deklaréjam, ka produkts:
Masinas tips: [2]
Nosaukums un modelis: [3]
Seérijas numurs(-i): [4]

Atbilst visam butiskajam Direktivas 2006/42/EK
prasibam.

Pieméroti 3adi saskanotie standarti , ka minéts
7. panta 2. punkta:

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Deklaracijas parakstisanas vieta un datums: [5]
Tas personas vards, uzvards un paraksts, kas ir
pilnvarota sagatavot 3o deklaraciju: [6]
Tas personas vards, uzvards un adrese, kas ir
pilnvarota sastadit tehnisko dokumentaciju:
Benedikts fon Ridizels
Generaldirektors, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Vacija)
bvonriedesel@macdon.com

NL
Wij, [1]
Verklaren dat het product:
Machinetype: [2]
Naam en model: [3]
Serienummer(s): [4]

voldoet aan alle relevante bepalingen van de
Richtlijn 2006/42/EC.

Geharmoniseerde normen toegepast, zoals vermeld
in Artikel 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Plaats en datum van verklaring: [5]
Naam en handtekening van de bevoegde persoon om
de verklaring op te stellen: [6]
Naam en adres van de geautoriseerde persoon om
het technisch dossier samen te stellen:
Benedikt von Riedesel
Algemeen directeur, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Duitsland)
bvonriedesel@macdon.com

PO
My nizej podpisani, [1]
Oswiadczamy, ze produkt:
Typ urzadzenia: [2]
Nazwa i model: [3]
Numer seryjny/numery seryjne: [4]

spetnia wszystkie odpowiednie przepisy dyrektywy
2006/42/WE.

Z iSmy nastepujace (zhar i e)
normy zgodnie z artykutem 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Data i miejsce o$wiadczenia: [5]
Imie i nazwisko oraz podpis osoby upowaznionej do
przygotowania deklaracji: [6]
Imie i nazwisko oraz adres osoby upowaznionej do
przygotowania dokumentacji technicznej:
Benedikt von Riedesel
Dyrektor generalny, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Niemcy)
bvonriedesel@macdon.com

PT
Nos, [1]

Declaramos, que o produto:
Tipo de maquina: [2]

Nome e Modelo: 3]
Numero(s) de Série: [4]

cumpre todas as disposigdes relevantes da Directiva
2006/42/CE.

Normas harmonizadas aplicadas, conforme referido
no Artigo 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Local e data da declaragdo: [5]
Identidade e assinatura da pessoa autorizada a
elaborar a declaragéo: [6]
Nome e enderego da pessoa autorizada a compilar o
ficheiro técnico:
Benedikt von Riedesel
Gerente Geral, MacDon Europa Ltda.
Hagenauer StraBe 59
65203 Wiesbaden (Alemanha)
bvonriedesel@macdon.com

RO
Noi, [1]
Declaram, ca urmatorul produs:
Tipul masinii: [2]
Denumirea si modelul: [3]
Numar (numere) serie: [4]

corespunde tuturor dispozitiilor esentiale ale
directivei 2006/42/EC.

Au fost aplicate urmdtoarele standarde armonizate
conform articolului 7(2):

EN ISO 4254-1:2013

EN ISO 4254-7:2009
Data si locul declaratiei: [5]
Identitatea si semndtura persoanei imputernicite
pentru intocmirea declaratiei: [6]
Numele si semnatura persoanei autorizate pentru
intocmirea cartii tehnice:
Benedikt von Riedesel
Manager General, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59
65203 Wiesbaden (Germania)
bvonriedesel@macdon.com

SR
Mi, [1]
Izjavljujemo da proizvod
Tip masine: [2]
Naziv i model: [3]
Serijski broj(evi): [4]

Ispunjava sve relevantne odredbe direktive
2006/42/EC.

Korisaeeni su uskladeni standardi kao $to je navedeno
uélanu 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN I1SO 4254-7:2009
Datum i mesto izdavanja deklaracije: [5]

Identitet i potpis lica ovladaeenog za sastavljanje
deklaracije: [6]

Ime i adresa osobe ovlasaeene za sastavljanje teh-
niéke datoteke:

Benedikt von Riedesel

Generalni direktor, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

65203 Wiesbaden (Nemacka)
bvonriedesel@macdon.com

sV
Vi, [1]

Intygar att produkten:
Maskintyp: [2]

Namn och modell: [3]
Serienummer: [4]

uppfyller alla relevanta villkor i direktivet
2006/42/EG.

Harmonierade standarder anvénds, sdsom anges i
artikel 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Plats och datum fér intyget: [5]

Identitet och signatur for person med befogenhet att
uppritta intyget: [6]

Namn och adress fér person behérig att upprétta
den tekniska dokumentationen:

Benedikt von Riedesel

Administrativ chef, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Tyskland)
bvonriedesel@macdon.com

sL
Mi, [1]

izjavljamo, da izdelek:
Vrsta stroja: [2]

Ime in model: [3]
Serijska/-e $tevilka/-e: [4]

ustreza vsem zadevnim dolo¢bam Direktive
2006/42/ES.

Uporabljeni usklajeni standardi, kot je navedeno v
Clenu 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Kraj in datum izjave: [5]

Istovetnost in podpis osebe, opolnomocene za
pripravo izjave: [6]

Ime in naslov osebe, pooblascene za pripravo
tehnicne datoteke:

Benedikt von Riedesel

Generalni direktor, MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraBe 59

65203 Wiesbaden (Nemcija)
bvonriedesel@macdon.com

sk
My, [1]

tymto prehlasujeme, Ze tento vyrobok:
Typ zariadenia: [2]

Nézov a model: [3]

Vyrobné cislo: [4]

spliia prisludné ustanovenia a zakladné poziadavky
smernice ¢.2006/42/ES.

Pouzité harmonizované normy, ktoré sa uvadzaji v
Clanku & 7(2):

EN ISO 4254-1:2013
EN ISO 4254-7:2009
Miesto a datum prehlasenia: [5]

Meno a podpis osoby opravnenej vypracovat toto
prehlasenie: [6]

Meno a adresa osoby opravnenej zostavit technicky
stbor:

Benedikt von Riedesel

Generalny riaditel MacDon Europe GmbH
Hagenauer StraRe 59

65203 Wiesbaden (Nemecko)
bvonriedesel@macdon.com
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Introduccion

La plataforma recolectora PW8esta disefiada para recolectar hileras y pasarlas a una cosechadora. Este manual contiene los
procedimientos de operacién y mantenimiento de la plataforma recolectora para las siguientes cosechadoras:

Cosechadora Modelo

Case IH 50/60/7088, 51/61/7130, 51/61/7140, 70/8010, 71/81/9120, 72/82/9230 y 72/82/9240
Challenger® Serie 600B, IDEAL™ series 7, 8y 9

Fendt® IDEAL™ series 7,8y 9

Gleaner® R65, 66, 67, 75, 76, 77 y todas las series Sy A

John Deere 96/97/9860STS, 96/97/9870, S650/660/670/680/690, 9660WTS y T670

Massey Ferguson® Serie 9005/9500, IDEAL™ series 7,8y 9

New Holland Toda la serie CR/CX

Versatile RT490

Cuando configure la maquina o realice ajustes, revise y siga la configuracidon recomendada de la maquina en todas las
publicaciones relevantes de MacDon. De lo contrario, puede comprometer el funcionamiento y la vida util de la maquina, y
puede provocar una situacién peligrosa.

MacDon proporciona garantia a los clientes que operan y mantienen su equipo como se describe en este manual. El
concesionario debe haberle proporcionado una copia de la Politica de garantia limitada de MacDon Industries, que explica
esta garantia. Los dafios derivados de cualquiera de las siguientes condiciones anularan la garantia:

e Accidente

e Mal uso

e Abuso

¢ Mantenimiento inadecuado o negligencia

e Uso anormal o extraordinario de la maquina

¢ No utilizar la maquina, el equipo, el componente o la pieza de acuerdo con las instrucciones del fabricante

Convenciones

e Laderechay laizquierda se determinan desde la posicion del operario. La parte frontal de la plataforma es el lado que
mira al cultivo; la parte posterior de la plataforma es el lado que se conecta a la cosechadora.

* A menos que se indique lo contrario, use los valores de torque estandares provistos en el Capitulo 8.1 Especificaciones
del par de torsion, pdgina 345.

NOTA:

Mantenga sus publicaciones de MacDon actualizadas. Puede descargar la version mas actualizada desde nuestro sitio web
(www.macdon.com) o desde nuestro sitio exclusivo para concesionarios (https://portal.macdon.com) (requiere inicio de
sesion).

215668 i Revisién A
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Conserve este manual a su alcance para tenerlo como
referencia frecuente y pasarlo a sus operadores o a los nuevos
propietarios. El Catalogo de piezas de la plataforma recolectora
PW8 también se suministra con su nueva plataforma.
Comuniquese con su concesionario si necesita ayuda,
informacién o copias adicionales de los manuales.

Guarde el manual del operario y el catadlogo de piezas en la caja
del manual (A) acoplada a la parte posterior de la plataforma.

Lea atentamente todo el material provisto antes de intentar
mantener, reparar o usar la maquina.

Use este manual como la primera fuente de informacién sobre
la maquina. Si sigue las instrucciones suministradas en este
manual, la plataforma de recoleccion funcionara bien durante
muchos afios. Use la Tabla de contenidos y el indice como guia
hacia dreas especificas. Estudie la Tabla de contenidos para
familiarizarse con la manera en que esta organizado el material.

Este manual esta disponible en inglés, francés, portugués, ruso y
espafiol.

215668 i
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Resumen de cambios

La siguiente tabla enumera los cambios realizados a partir de la version anterior de este documento:

Solo para uso

233

Seccién Resumen de cambios .
interno
>-2.1 Pr'ogl"amauo,n/.reglstro de Se agrego el procedimiento de engrase de 25 horas. ECN 59999
mantenimiento, pdgina 228
5.3.2 Puntos de engrase, pdgina Se agregé el procedimiento de engrase de 25 horas. ECN 59999

5.5.1 Eje de mando de la
plataforma, pdgina 237

Se especificd que el eje del cardan debe lubricarse después de
100 horas de operacion, para que este manual concuerde con el
programa de mantenimiento.

Publicaciones
técnicas

5.7.3 Rodamientos del rodillo de
la lona, pdgina 282

Se actualizaron las ilustraciones de todos los subtemas.

ECN 59999

Alineacion de rodillos de cama
de la lona frontal, pdgina 301

Se agregd una ilustraciéon y un paso.

Publicaciones
técnicas

Introduccion, pdgina i

Se agregaron cosechadoras AGCO a la tabla.

Publicaciones
técnicas

1.7 Ubicaciones de las sefiales de
sequridad, pdgina 9

Se agregaron las plataformas AGCO.

Publicaciones
técnicas

3.10 Acoplamiento o
desacoplamiento de la
plataforma, pdgina 46

Se agregaron los procedimientos para las AGCO y AGCO IDEAL™.

Publicaciones
técnicas

4.5 Cosechadoras serie IDEAL™,
pdgina 125

Se agregaron los procedimientos para la AGCO IDEAL™.

Publicaciones
técnicas

4.8 Cosechadoras Challenger®
serie 6, pdgina 153

Se agregaron los procedimientos para la Challenger®.

Publicaciones
técnicas

4.9 Cosechadoras Gleaner®
series R65/R66/R75/R76 y S,
excepto la serie S9, pdgina 161

Se agregaron los procedimientos para la Gleaner® series R65/R66/
R75/R76 y S (excepto la serie S9).

Publicaciones
técnicas

4.10 Cosechadoras Gleaner®
serie S9, pdgina 171

Se agregaron los procedimientos para la Gleaner® S9.

Publicaciones
técnicas

5.10.1 Comprobacion de la
posicion del sensor de velocidad
de lonas, pdgina 3235.10.2
Ajuste del sensor de velocidad de
las lonas, pdgina 3245.10.3
Reemplazo del sensor de
velocidad de lonas, pdgina 325

Se agregaron los procedimientos para la AGCO.

Publicaciones
técnicas

6.4 Kits de complecion de la
cosechadora, pdgina 336

Se agregaron los lotes de AGCO.

Publicaciones
técnicas

6.4 Kits de complecion de la
cosechadora, pdgina 336

Se actualizaron los nimeros de lote para los kits de complecién
Gleaner®® e IDEAL™.

ECN 61735
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Numero de serie

La placa con el nimero de serie (A) estd ubicada en la parte
final izquierda.

Registre el nimero de serie de la plataforma recolectora
MacDon PW8 aqui:

215668
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Capitulo 1: Seguridad

Comprender y seguir de manera regular estos procedimientos de seguridad ayudara a garantizar la seguridad de quienes
operan la plataforma recolectora y de las demas personas presentes.

1.1 Simbolos de alerta de seguridad

El simbolo de alerta de seguridad indica los mensajes de seguridad importantes en este manual y en las sefales de
seguridad en la maquina.

Este simbolo significa lo siguiente:

e JATENCION!

e iMANTENGASE ALERTA!

e iSU SEGURIDAD ESTA EN JUEGO!

Lea con cuidado y siga el mensaje de seguridad que viene con
este simbolo.

éPor qué la seguridad es importante para usted?

¢ Los accidentes provocan discapacidad y muerte.

1000915

e Los accidentes tienen un costo.

e Los accidentes se pueden evitar. i i .
Figura 1.1: Simbolo de seguridad
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1.2 Palabras de advertencia

Se usan tres palabras de alerta, PELIGRO, ADVERTENCIA y PRECAUCION, para alertarlo sobre las situaciones de riesgo. Dos
palabras de alerta, IMPORTANTE y NOTA, identifican informacion no relacionada con la seguridad.

Las palabras de alerta se seleccionan usando las siguientes pautas:

A\ PELIGRO

Senala una situacién inminentemente peligrosa que, de no evitarse, puede provocar heridas graves o la muerte.

A\ ADVERTENCIA

Seiiala una situacién potencialmente peligrosa que, de no evitarse, puede provocar heridas graves o la muerte.
También se puede utilizar para alertar sobre practicas poco seguras.

A\ PRECAUCION

Seiiala una situacidn potencialmente peligrosa que, de no evitarse, puede provocar heridas leves o moderadas. Se
puede utilizar para alertar sobre practicas poco seguras.

IMPORTANTE:

Indica una situacion que de no evitarse, podria ocasionar un mal funcionamiento o dafios en la maquinaria.

NOTA:

Proporciona informacién adicional o asesoramiento.
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1.3 Seguridad general

Protéjase al ensamblar, operar y reparar maquinaria.

A\ PRECAUCION

A continuacion, se mencionan precauciones generales de
seguridad que deben estar presentes al utilizar cualquier tipo
de maquinaria.

Utilice toda la ropa y los dispositivos de seguridad personal que
podrian ser necesarios para el trabajo por realizar. NO corra
riesgos. Es posible que necesite lo siguiente:

e Casco de seguridad

e Calzado de proteccion con suelas antideslizantes
e Anteojos o gafas de proteccidn

¢ Guantes gruesos

e Equipo para clima hiumedo

e Respirador o mascara de filtro

Ademads, tome las siguientes precauciones:

¢ Tenga en cuenta que la exposicion a ruidos fuertes puede
causar deterioro o pérdida de la audicién. Use dispositivos
adecuados de proteccidn auditiva, como orejeras o tapones
para los oidos, para ayudar a protegerse contra ruidos
fuertes.

e Proporcione un botiquin de primeros auxilios en caso de
emergencias.

e Disponga de un extintor de incendios con el mantenimiento
correcto en la maquina. Familiaricese con su uso.

e Mantenga a los nifios lejos de la maquinaria en todo
momento.

¢ Tenga en cuenta que los accidentes ocurren, por lo general,
cuando los operarios estdn cansados o apurados. Témese su
tiempo para proceder de la manera mas segura para llevar a
cabo una tarea. NUNCA ignore los indicios de fatiga.

215668 3
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Figura 1.4: Equipamiento de seguridad
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e Use vestimenta ajustada al cuerpo y cubra el cabello largo.
NUNCA use objetos colgantes, como bufandas o pulseras.

e Mantenga todos los blindajes en su lugar. NUNCA altere o
retire el equipo de seguridad. Aseglrese de que los
protectores del cardan puedan rotar de forma independiente
del eje y de que puedan girar sin impedimentos.

e Utilice solo piezas de servicio y reparacion fabricadas o
aprobadas por el fabricante del equipo. Es posible que las
piezas de otros fabricantes no cumplan con los requisitos de
resistencia, disefio o seguridad correctos.

e Mantenga las manos, los pies, la ropa y el cabello alejados de
las piezas en movimiento. NUNCA intente quitar
obstrucciones u objetos de una maquina cuando el motor
esté en funcionamiento.

e NO modifique la maquina. Las modificaciones no autorizadas
pueden perjudicar el funcionamiento o la seguridad de la
maquina. También pueden acortar la vida util de la maquina.

e Para evitar lesiones o la muerte ocasionadas por el arranque
inesperado de la maquina, SIEMPRE detenga el motor y
retire la llave del arranque antes de retirarse del asiento del
operario por cualquier motivo.

e Mantenga el drea de servicio de la maquina limpia y seca. Los
pisos mojados o con aceite son resbaladizos. Los lugares
humedos pueden ser peligrosos cuando se utiliza equipo
eléctrico. Asegurese de que todos los enchufes y
herramientas eléctricos tengan la debida descarga a tierra.

e Mantenga el drea de trabajo bien iluminada.

e Mantenga la maquinaria limpia. En un motor caliente, la paja
o la trilla constituyen un riesgo de incendio. NO deje que se
acumule grasa o aceite en las plataformas, escaleras o
controles de servicio. Limpie las maquinas antes de
guardarlas.

¢ NUNCA utilice gasolina, nafta o productos inflamables para la
limpieza. Estos materiales pueden ser téxicos o inflamables.

e Cuando guarde la maquinaria, cubra todas las piezas filosas o
sobresalientes para evitar lesiones por contacto accidental.

215668 4
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Figura 1.5: Seguridad en el area cercana al equipo

]
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Figura 1.6: Seguridad en el area cercana al equipo
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Figura 1.7: Seguridad en el area cercana al equipo
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1.4 Seguridad en el mantenimiento

Protéjase al reparar maquinaria.

Para garantizar su seguridad, mientras realiza el mantenimiento
de la maquina, observe lo siguiente:

Revise todos los elementos de seguridad y el Manual del
Operario antes de la operacién o el mantenimiento de la
maquina.

Coloque todos los controles en posicién neutral, apague el
motor, ponga el freno de estacionamiento, retire la llave de
contacto y espere a que todas las partes méviles se detengan
antes de inspeccionar, ajustar o reparar la maquina.

Siga las buenas practicas de compra:
— Mantenga el area de servicio limpia y seca.

— Asegurese de que todos los enchufes y herramientas
eléctricos tengan la debida descarga a tierra.

— Mantenga el area de trabajo bien iluminada.

Alivie la presion de los circuitos hidraulicos antes de realizar
un servicio o desconectar la maquina.

Antes de aplicar presion a los sistemas hidraulicos, asegurese
de que todos los componentes estén ajustados y de que las
lineas de acero, las mangueras y los acoplamientos estén en
buenas condiciones.

Mantenga las manos, los pies, la ropa y el cabello alejados de
las piezas méviles o en rotacion.

Despeje el drea de transelntes, especialmente nifios, cuando
lleve a cabo cualquier tipo de mantenimiento, reparaciones o
ajustes.

Instale el bloqueo de transporte o coloque soportes de
seguridad debajo del bastidor antes de trabajar bajo la
maquina.

1000009

Figura 1.8: Seguridad en el area cercana al equipo
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b

Figura 1.9: El equipo NO es seguro para nifos.

Si mas de una persona esta realizando mantenimiento a la maquina al mismo tiempo, tenga en cuenta que la rotacién
de un mando u otro componente impulsado mecdnicamente con la mano (por ejemplo, el acceso a un accesorio de
lubricante) hara que los componentes del mando en otras areas (correas, poleas y cuchillos) se muevan. Manténgase
alejado de los componentes accionados por el mando en todo momento.
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e Utilice equipamiento protector mientras trabaje en la
maquina.

S

e Use guantes gruesos cuando manipule los componentes de la
cuchilla.

I @3 D
Besa e

1000004

Figura 1.10: Equipamiento de seguridad
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1.5 Seguridad hidraulica

Protéjase al ensamblar, operar y reparar componentes hidraulicos.

e Siempre coloque los controles hidraulicos en Neutro antes de
retirarse del asiento del operador.

e Asegurese de que todos los componentes del sistema
hidraulico estén limpios y en buena condicion.

e Reemplace cualquier manguera y linea de acero gastada,
cortada, desgastada, aplanada o retorcida.

¢ NO intente realizar reparaciones provisorias a los accesorios,
mangueras o lineas hidraulicas con cintas, abrazaderas,
cemento o soldadura. El sistema hidraulico funciona con
presién extremadamente alta. Las reparaciones provisorias
pueden romperse de repente y crear condiciones inseguras y
peligrosas.

1001205

Figura 1.11: Verificacion de pérdidas hidraulicas

e Use proteccion adecuada para manos y ojos al buscar
pérdidas hidraulicas de liquidos de alta presién. Utilice una
pieza de cartdn como tope de retencidn, en vez de sus
manos, para aislar e identificar una pérdida.

¢ Sise lesiona con un chorro de fluido hidraulico concentrado a
alta presion, solicite asistencia médica de inmediato. Se
pueden provocar reacciones téxicas o infecciones graves si el
fluido hidraulico penetra la piel.

1001207

Figura 1.12: Peligro de presion hidraulica

e Antes de aplicar presion al sistema hidraulico, asegurese de
que todos los componentes estén ajustados y de que las
lineas de acero, las mangueras y los acoplamientos estén en
buenas condiciones.

Figura 1.13: Seguridad en el area cercana al equipo
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1.6 Senales de seguridad

Las sefiales de seguridad son calcomanias colocadas en los lugares de la maquina en los que existe un riesgo de lesiones
personales o donde el operario debe tomar precauciones adicionales antes de operar los controles. Suelen ser de color
amarillo. Los manuales del operario y los manuales técnicos enumeran las ubicaciones y explican el significado de todas las

sefiales de seguridad colocadas en la maquina.

e Mantenga las senales de seguridad limpias y legibles en todo
momento.

¢ Reemplace las sefiales de seguridad que falten o se
encuentren ilegibles.

e Sise reemplaza una pieza original que lleva una sefial de
seguridad, asegurese de que la pieza de reemplazo también
tenga la sefial de seguridad.

e Las sefiales de seguridad de reemplazo se encuentran
disponibles en el Departamento de Piezas de su
concesionario MacDon.

1.6.1 Instalacion de calcomanias de seguridad
Si una calcomania de seguridad esta dafiada, se debe reemplazar.
1. Decida exactamente ddnde va a colocar la calcomania.

Limpie y seque el area de instalacion.

2
3. Quite la parte mas pequeiia del papel partido en el reverso.
4

1000694["

Figura 1.14: Calcomania del Manual del operador

Coloque la calcomania en su posicién y despegue lentamente el resto del papel trasero, mientras alisa la calcomania a

medida que se pega.

5. Pinche las pequefias burbujas de aire con un alfiler y aliselas.
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1.7 Ubicaciones de las senales de seguridad

Reemplace las calcomanias faltantes o dafadas.

clleeol

C- MD n.2 184372
F - MD n.2 237298

B - MD n.2 166466
E- MD n.2 184420

Figura 1.15: Calcomanias de la plataforma: AGCO

A - MD n.2 184370
D - MD n.2 184422
G - MD n.2 304865
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Figura 1.16: Calcomanias de la plataforma
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C - MD n.2 184372
F - MD n.2 237298

B - MD n.2 166466
E- MD n.2 184420

Figura 1.17: Calcomanias de la plataforma — Case IH

A - MD n.2 184370
D - MD n.2 184422
G - MD n.2 304865
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Figura 1.18: Calcomanias de la plataforma
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C - MD n.2 184372
F - MD n.2 237298
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B - MD n.2 166466
E- MD n.2 184420
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Figura 1.20: Calcomanias de la plataforma
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Figura 1.19: Calcomanias de la plataforma — John Deere

A - MD n.2 184370
D - MD n.2 184422
G - MD n.2 304865
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C - MD n.2 184372
F - MD n.2 237298

Figura 1.21: Calcomanias de la plataforma — New Holland
B - MD n.2 166466
E - MD n.2 184420

D - MD n.2 184422
G - MD n.2 304865

A - MD n.2 184370
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Figura 1.22: Calcomanias de la plataforma

215668




SEGURIDAD

LLleeol

Figura 1.23: Calcomanias de la plataforma — Versatile

C - MD n.2 184372
F - MD n.2 237298

B - MD n.2 166466
E- MD n.2 184420

A - MD n.2 184370
D - MD n.2 184422
G - MD n.2 304865

oolLeeol

A A A A A

Figura 1.24: Calcomanias de la plataforma
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C-MD n.2 36651
F - MD n.2 237254

A\

GUAAD Wi

00 T PERLTE

v g
=

00 QT CRERATE

Arde

ADANGER

#ADANGER
=

ADANGER

-

7

“h=
$
—
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licted ol bath erds
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* AN driesling guary, racion
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Figura 1.25: Calcomanias del cardan y del sujetador: AGCO

D - MD n.2 184422 (detras de la tapa lateral)

A - MD n.2 30316
G - MD n.2 304865
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Figura 1.26: Calcomanias del cardan para cosechadora y del sujetador
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Figura 1.27: Calcomanias de cardan para cosechadora y del sujetador — Case IH

A - MD n.2 30316

D - MD n.2 184422 (detras de la tapa lateral)

G - MD n.2 304865

B - MD n.2 191099
E- MD n.2 237229

C-MD n.2 36651
F - MD n.2 237254
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Figura 1.28: Calcomanias del cardan para cosechadora y del sujetador
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Figura 1.29: Calcomanias del cardan para cosechadora y del sujetador — John Deere

D - MD n.2 184422 (detras de la tapa lateral)

A - MD n.2 30316
G - MD n.2 304865
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Figura 1.30: Calcomanias del cardan para cosechadora y del sujetador
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1033124

Figura 1.31: Calcomanias del cardan para cosechadora y del sujetador — New Holland

A - MD n.2 30316 B - MD n.2 191099 C- MD n.2 36651
D - MD n.2 184422 (detras de la tapa lateral) E - MD n.2 237229 F - MD n.2 237254
G - MD n.2 304865
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Figura 1.32: Calcomanias del cardan para cosechadora y del sujetador
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Figura 1.33: Calcomanias del cardan para cosechadora y del sujetador — Versatile

D - MD n.2 184422 (detras de la tapa lateral)

A - MD n.2 30316
G - MD n.2 304865
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Figura 1.34: Calcomanias del cardan para cosechadora y del sujetador
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1.8 Comprension de seiales de seguridad

Asegurese de comprender el significado de todas las sefiales de seguridad colocadas en la maquina.

MD #30316
Peligro de enredo del cardan
PELIGRO

¢ El contacto con un carddn en rotacidn puede provocar la
muerte, imanténgase alejado!

NO opere la plataforma hasta asegurarse de lo siguiente:

e Todos los protectores del cardan y los blindajes del equipo
estan en su lugar.

e Los cardanes acoplados de manera segura en ambos
extremos.

e Los protectores del cardan giran sin problemas en el cardan.

MD #36651
Peligro de enredo del cardan
PELIGRO

e El contacto con un cardan en rotacion puede provocar la
muerte, imanténgase alejado!

NO opere sin:
¢ Detenga el motor y retire la llave antes de abrir el blindaje.

¢ Todos los protectores del cardan y los blindajes del equipo
estan en su lugar.

MD #166466
Peligro de aceite a alta presidn
PRECAUCION

Para evitar que se produzcan lesiones graves, gangrena o la
muerte:

e NO se acerque a las fugas de fluido hidraulico.

¢ NO use un dedo ni la piel para verificar si hay fugas de fluido
hidraulico.

e Baje la carga o libere presién hidraulica antes de aflojar los
accesorios hidrdulicos.

e El aceite a alta presion puede perforar la piel con facilidad y
puede provocar lesiones graves, gangrena o la muerte.

¢ Sise lesiona, busque ayuda médica de emergencia. Se
requiere cirugia inmediata para eliminar el fluido hidraulico
que ha penetrado en la piel.

215668 19
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Figura 1.35: MD #30316
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Figura 1.36: MD #36651
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Figura 1.37: MD #166466
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MD #184370
Peligro de aplastamiento
PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte producto de atrapamiento o
aplastamiento:

e Levante la plataforma completamente, detenga el motor,
retire la llave y conecte las trabas de seguridad mecanicas
de la cosechadora antes de colocarse debajo de la
plataforma. L o 4

1006433

¢ De manera alternativa, coloque la plataforma sobre el suelo,
detenga el motor y retire la llave.

Figura 1.38: MD #184370

MD #184372

Peligros generales relacionados con la operacién y el servicio de
la maquina

PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte producto de una operacién
inadecuada o poco segura de la maquina:

¢ Lea el Manual del Operario y siga todas las instrucciones de
seguridad. Si no tiene un manual, obtenga uno de su
concesionario.

\ 1.2} N

e NO permita que personas que no estén capacitadas operen
la maquina.

10034/

e Revise las instrucciones de seguridad con todos los Figura 1.39: MD #184372

operarios de la maquina todos los afios.

e Asegurese de que se hayan colocado todas las sefiales de
seguridad y de que estas sean legibles.

e Aseglrese de que todas las personas que se encuentran en
el drea se hayan alejado de la plataforma antes de arrancar
el motor y durante la operacién de la plataforma.

¢ Solicite a los conductores que se alejen de la maquina.

e Mantenga todos los blindajes en su lugar. Manténgase
alejado de las piezas moviles.

e Desconecte el mando de la plataforma, coloque la
transmision en la posicion Neutral y espere a que todos los
movimientos cesen antes de retirarse de la posicion del
operario.

e Detenga el motor y retire la llave del arranque antes de
reparar, ajustar, lubricar, limpiar o desconectar la maquina.

¢ Antes de realizar un mantenimiento a una plataforma en la
posicion elevada, enganche las trabas de seguridad del
cilindro de la cosechadora.
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SEGURIDAD

e Use una sefal de vehiculo de movimiento lento y active las
luces de advertencia de la plataforma cuando opere la
plataforma en carreteras (a menos que la ley lo prohiba).

MD #184420
Peligro de aplastamiento
PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte producto de atrapamiento o
aplastamiento:

¢ Manténgase alejado de la plataforma cuando alguna de sus
partes esté en movimiento.

MD #184422

Peligro de enredo de manos y brazos
PRECAUCION

Para evitar que se produzcan lesiones:

¢ Detenga el motor y retire la llave antes de abrir cualquier
blindaje.

¢ NO opere la plataforma sin los blindajes instalados.

215668 21
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Figura 1.40: MD #184420
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Figura 1.41: MD #184422
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SEGURIDAD

MD #191099

Peligro de enredo con el sinfin

PELIGRO

Para evitar que se produzcan lesiones:

e Detenga el motor y retire la llave antes de abrir el blindaje.

¢ NO opere la plataforma sin los blindajes instalados.

Peligros generales relacionados con la operacion y el servicio de
la maquina

PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte producto de una operacion
inadecuada o poco segura de esta maquina:

¢ Lea el Manual del Operario y siga estas las instrucciones de
seguridad. Si no tiene un manual, obtenga uno de su
concesionario.

* NO permita que personas que no estén capacitadas operen
la maquina.

e Revise estas instrucciones de seguridad con todos los
operarios todos los afos.

e Aseglrese de que se hayan colocado todas las sefiales de
seguridad y de que estas sean legibles.

e Asegurese de que todas las personas que se encuentran en
el drea se hayan alejado de la plataforma antes de arrancar
el motor y durante la operacién de la plataforma.

e Solicite a los conductores que se alejen de la maquina.

¢ Coloque todos los blindajes en su lugar durante la operacién
y manténgase alejado de las piezas moviles.

e Desconecte el mando de la plataforma, coloque la
transmision en la posicion Neutral y espere a que todos los
movimientos cesen antes de retirarse de la posicion del
operario.

e Detenga el motor y retire la llave del arranque antes de
reparar, ajustar, lubricar, limpiar o desconectar la
plataforma.

e Enganche las trabas de seguridad para evitar que la unidad
se caiga cuando se realice un mantenimiento en la posicién
elevada.

e Use una sefal de vehiculo de movimiento lento y active las
luces de advertencia cuando opere la plataforma en
carreteras (a menos que la ley lo prohiba).

215668 22
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Figura 1.42: MD #191099
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SEGURIDAD

MD #237229
Peligro de aplastamiento de la plataforma
PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte producto de atrapamiento o
aplastamiento:

e Levante la plataforma completamente, detenga el motor,
retire la llave y conecte las trabas de seguridad mecanicas
de la cosechadora antes de colocarse debajo de la
plataforma.

¢ De manera alternativa, coloque la plataforma sobre el suelo,
detenga el motor y retire la llave antes de realizar el
mantenimiento de la maquina.

MD #237254

Peligro de enredo con la plataforma

PELIGRO

Para evitar lesiones producto del enredo con las partes moviles:

e Manténgase alejado de la plataforma mientras esté en
funcionamiento.

MD #237298

Peligro de enredo con el sinfin

PELIGRO

Para evitar lesiones producto del enredo con un sinfin giratorio:

e Manténgase alejado del sinfin mientras la plataforma esté
en funcionamiento.

215668 23
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Figura 1.43: MD #237229
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Figura 1.44: MD #237254
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Figura 1.45: MD #237298

Revision A



SEGURIDAD

MD #304865 f )

Peligro de aplastamiento de la plataforma
PRECAUCION

Para evitar lesiones o la muerte por la caida de una plataforma
elevada:

* NO levante la plataforma en los lugares marcados.

e Utilice solo los lugares marcados para bajar la plataforma de
la posicidn vertical a la horizontal.

1031610

Ne— -
Figura 1.46: MD #304865
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Capitulo 2: Resumen del producto

Consulte esta seccidn para obtener informacion sobre las dimensiones, los pesos y las especificaciones del equipo para su

plataforma recolectora y sus sistemas.

2.1 Especificaciones de la plataforma

Consulte esta seccidn para obtener informacion sobre las caracteristicas fisicas y las especificaciones del equipo de su

plataforma recolectora.

Tabla 2.1 Especificaciones de la plataforma

Componentes
Bastidor y estructura
Ancho para el borde de los neumaticos

Especificaciones

Consulte 2.2 Dimensiones de la plataforma, pdgina 26

Ancho (luces de transporte extendidas)

Consulte 2.2 Dimensiones de la plataforma, pdgina 26

Profundidad

Consulte 2.2 Dimensiones de la plataforma, pdgina 26

Altura (luces de transporte extendidas)

Consulte 2.2 Dimensiones de la plataforma, pdgina 26

Peso (sin kit de complecién)

1366 kg (3006 Ib)

Transportador

Case IH, New Holland, John Deere,Versatile

lluminacion

Dos luces de transporte de color ambar

Almacenamiento del manual
Recolector

Ancho de recoleccion actual

Caja de almacenamiento de la plataforma

Consulte 2.2 Dimensiones de la plataforma, pdgina 26

Ancho de la lona

Consulte 2.2 Dimensiones de la plataforma, pdgina 26

Cantidad de dedos del recolector

392

Mandos de la lona

Diametro (ala incluida)

Dos motores hidraulicos de 97 cc (5,9 pulgadas cubicas)

615 mm (24 pulgs.)

Diametro del tubo

410 mm (16 pulgs.)

Cantidad de dedos

13-22

Diametro del dedo

16 mm (5/8 pulg.) de didmetro de induccién endurecido

Velocidad (depende de la cosechadora)

Cardan

Tipo

141 a 204 rpm

Tipo de PTO de servicio pesado, completamente blindado con
embrague incorporado

Conexiones

Collarin de bloqueo

Tamafio 18-1/2/8-1/2x 8
Presién 240 a 310 kPa (35 a 45 psi)
NOTA:

Las especificaciones y el disefio de esta plataforma recolectora estdn sujetos a cambios sin previo aviso ni obligacién de

revisar las unidades vendidas con anterioridad.

215668
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RESUMEN DEL PRODUCTO

2.2 Dimensiones de la plataforma

La longitud y el ancho de su plataforma recolectora se pueden especificar de varias formas, incluidos el tamario del

bastidor y el ancho de rueda a rueda.

Figura 2.1: Dimensiones de la plataforma

1006793

A: 565,8 cm (222-3/4 pulgs.)
D: 476,6 cm (187-5/8 pulgs.)

215668

B: 516,9 cm (203-1/2 pulgs.) C: 452,3 cm (178-1/8 pulgs.)
E: 531,8 cm (209-3/8 pulgs.)
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Figura 2.2: Dimensiones de la plataforma
A: 246,1 cm (96-7/8 pulgs.) B: 251,3 cm (98-7/8 pulgs.)
C: 154,4 cm (60-3/4 pulgs.) D: 138,1 cm (54-3/8 pulgs.)
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RESUMEN DEL PRODUCTO

2.3 Identificacion del componente

Ser capaz de identificar las piezas y los sistemas de su plataforma recolectora facilitara la busqueda de contenido en los
manuales de referencia.

Figura 2.3: Plataforma recolectora PW8

1006795

A: Luz de transporte B: Tapa lateral (fija) C: Mascara

D: Placa de esquinero E: Sinfin F: Dedos del sinfin

G: Piso del sinfin H: Receptaculo del multiacoplador J: Cardan

K: Caja del manual L: Tapa lateral (trabado) M: Traba de seguridad del cilindro del sujetador
N: Motor del mando de la lona P: Cilindro de elevacion del sujetador Q: Rueda de calibracién

R: Reflector S: Manija T: Dientes de la lona

U: Sujetador V: Varilla de fibra de vidrio del sujetador W: Plataforma de lona delantera

X: Plataforma de lona trasera Y: Ala del sinfin
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2.4 Definiciones

RESUMEN DEL PRODUCTO

La comprension de los términos técnicos y los acrénimos utilizados en este documento mejorara su capacidad para llevar a
cabo los procedimientos detallados en este documento.

Término Definicion

AHHC Control automatico de altura de la plataforma

API Instituto de Petréleo Americano

ASTM Sociedad Americana de Testeo y Materiales

Tornillo Un sujetador con cabeza y roscado externo disefiado para combinarse con una tuerca
CGVW Peso bruto del vehiculo de la cosechadora

Ajuste manual

El ajuste manual es una posicion de referencia donde las superficies o componentes de
sellado hacen contacto entre ellos, y se realizo el ajuste hasta un punto en que ya no se
encuentra mas flojo.

FFFT Caras de ajuste manual

GVW Peso bruto del vehiculo

hp Caballos de fuerza

e Consejo Industrial: un organismo regulador que desarrolld el tamafio y forma estandares
para los accesorios sobresalientes de 372 originales

n/c No corresponde.

Tuerca Un sujetador roscado interno disefiado para combinarse con un tornillo
Rosca de tuberia nacional: un estilo de accesorio utilizado para las aberturas de puertos

NPT de baja presion. Las roscas en los accesorios NPT estan ajustadas especialmente para
obtener un ajuste de interferencia

ORB Roscado con junta térica: un estilo de accesorios utilizados cominmente en aberturas de
puertos en bloques hidraulicos, bombas y motores.
Sello de cara de junta tdrica: un estilo de accesorios utilizados cominmente para conectar

ORFS mangueras y tuberias. Este estilo de accesorio se conoce cominmente como sello de

junta torica (ORS)

Plataforma recolectora

Una mdaquina que se conecta a una cosechadora y recolecta el grano que se ha cortado y
puesto en hileras

PTO

Toma de potencia

RoHS (Reduccién de
sustancias peligrosas)

Una directiva emitida por la Unidn Europea para restringir el uso de ciertas sustancias
peligrosas (como el cromo hexavalente, utilizado en algunos revestimientos de cinc
amarillo)

SAE

Asociacion de Ingenieros en Automoéviles

Tornillo

Un sujetador con cabeza y roscado externo que se ajusta en roscas preformadas o forma
su propia rosca en una de las piezas de acoplamiento

Junta flexible

Una junta con un sujetador, donde los materiales de uniéon son compresibles o
experimentan una relajaciéon durante un periodo de tiempo

spm Golpes por minuto
. Carga axial aplicada sobre un perno o tornillo, generalmente medida en Newtons (N)
Tension o libras (Ib).
TFFT Vueltas del ajuste manual
Torque El producto de la longitud de un brazo de palanca X de fuerza, generalmente medido en

Newton-metros (Nm) o libras pie (libra pie)

215668
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RESUMEN DEL PRODUCTO

Término Definicion

Un procedimiento de ajuste donde el accesorio se ensambla en una precondicion
Angulo de torque (ajuste manual) y después la tuerca se gira ain mas por una cantidad de grados o una
cantidad de caras para lograr la posicidn final

La relaciéon entre el par de torsidon del ensamble aplicado a una pieza y la carga axial que

Torque-tensidn . . ]
induce al tornillo o al tornillo.

Un cilindro fino con un agujero o una ranura ubicada en el centro y que se utiliza como

Arandela . A, .
espaciador, elemento de distribucion de la carga o mecanismo de bloqueo
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Capitulo 3: Operacion

Para operar su plataforma recolectora de forma segura, debe familiarizarse con sus funciones.

3.1 Responsabilidades del propietario/operario

Poseer y operar equipo pesado conlleva ciertas responsabilidades.

A\ PRECAUCION

e Es su responsabilidad leer y comprender este manual completamente antes de operar la plataforma. Comuniquese
con el concesionario si no tiene clara alguna de las instrucciones.

e Siga todos los mensajes de seguridad del manual y de las calcomanias de seguridad aplicadas a la maquina.

e Recuerde que USTED es la clave de la seguridad. Las buenas practicas de seguridad lo protegeran a usted y las
personas que lo rodean.

e Antes de permitir que alguien opere la plataforma, aunque sea durante un tiempo o a una distancia cortos,
asegurese de que esa persona haya recibido instrucciones de como utilizarla de manera segura y adecuada.

e Revise el manual y todos los elementos relacionados con la seguridad junto con todos los operarios de esta
maquina todos los aios.

e Manténgase alerta para detectar si otros operarios no siguen los procedimientos recomendados o no toman
precauciones de seguridad. Corrija de inmediato el uso inadecuado de esta maquina para evitar accidentes.

e NO modifique la maquina. Las modificaciones no autorizadas podrian perjudicar el funcionamiento o la seguridad
de esta maquina y afectar su vida util.

e Lainformacion de seguridad proporcionada en este manual NO reemplaza los cédigos de seguridad, los requisitos
de las polizas de seguro ni las leyes que regulan su area. Es su responsabilidad asegurarse de operar su maquina de
conformidad con estas normas.
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OPERACION

3.2 Seguridad operacional

Siga todas las instrucciones operativas y de seguridad proporcionadas en este manual y en el Manual del Operario de la
cosechadora. Si no tiene un Manual del Operario de la cosechadora, solicitelo a su concesionario y léalo exhaustivamente.

A\ PRECAUCION

¢ Nunca arranque ni mueva la maquina hasta asegurarse de que todas las personas se hayan retirado del area.

e Para evitar lesiones corporales o la muerte por el arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor de
la cosechadora y retire la llave antes de hacer ajustes en la maquina o de retirar material atascado en ella.

e Compruebe si hay exceso de vibracion y ruidos inusuales. Si existe algun indicio de problemas, apague e inspeccione
la maquina.

4\ PRECAUCION

Siga el procedimiento de apagado adecuado:

e Ponga el freno de la cosechadora.

e Apague el motor y retire la llave.

e Espere a que se detenga todo el movimiento.

e Desmonte y enganche las trabas de seguridad antes de inspeccionar la maquina elevada.

e Opere la maquina solo a la luz del dia o con buena luz artificial.
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OPERACION

3.3 Tapas laterales

Las tapas laterales son cubiertas de polietileno moldeadas que estan acopladas a los extremos de la plataforma.
Proporcionan proteccion para los componentes del mando de la plataforma y también muestran la marca de la
cosechadora. La tapa lateral izquierda estd articulada con bisagras a la parte final, y se puede abrir para un mantenimiento
de rutina o se puede retirar facilmente para un mantenimiento general. La tapa lateral derecha estd atornillada
directamente a la plataforma.

3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda

Abrir la tapa lateral es un procedimiento sencillo. Para algunos procedimientos de mantenimiento o reparacion, es posible
gue sea necesario retirar por completo la tapa lateral izquierda de la plataforma recolectora.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Use un destornillador ranurado para desbloquear la tapa
lateral (B) al girar el pestillo (A) hacia la izquierda hasta que
se detenga (un poco mas de media vuelta).

1006846

4. Agarre el extremo delantero de la tapa lateral (A) y abrala
hasta que el soporte (B) se acople a la tapa lateral y la
mantenga en la posicién abierta.

NOTA:

Si se requiere acceso adicional al area del mando, retire la
tapa lateral. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.3
Extraccidn de la tapa lateral izquierda, pdgina 35.

Figura 3.2: Tapa lateral abierta
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OPERACION

3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda

Cierre la tapa lateral cuando haya completado las tareas de mantenimiento o reparacion.

1. Mueva la tapa lateral (A) ligeramente para que el

soporte (B) pueda dejar de estar en la posicion de bloqueo.

Cierre la tapa lateral (A) para asegurarse de que el iman (B)
y el tope (C) en el bastidor de la plataforma estén
alineados. Esto garantizara que el pestillo (D) se alinee con
el receptaculo (E).

NOTA:

Las posiciones del pestillo (D) y del iman (B) vienen
configuradas de fabrica y no requieren ajustes.

Si es necesario subir o bajar la parte delantera de la tapa
lateral, afloje las tuercas (B) de los clips (C) en la parte
posterior de la tapa lateral (A) y vuelva a colocarla. Ajuste
las tuerca (B).

IMPORTANTE:

NO ajuste demasiado las tuercas (B). El ajuste excesivo
puede daiar la tapa lateral.

215668 34

Figura 3.5: Ajuste de la tapa lateral
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OPERACION

4. Cierre la tapa lateral (C) y use un destornillador ranurado
para girar el pestillo (A) hacia la derecha hasta que se
detenga (un poco mas de media vuelta).

NOTA:

Cuando el pestillo estd completamente acoplado, la ranura
se alineara con la muesca (B) y la tapa lateral se apoyara
firmemente contra la plataforma.

5. Verifique lo siguiente:

e La cubierta lateral esta colocada contra la parte final de
la plataforma.

1036402 a

e La tapa lateral esta alineada con la muesca del bastidor. J

e El pestillo (A) esta acoplado. Figura 3.6: Tapa lateral cerrada

3.3.3 Extraccion de la tapa lateral izquierda

Retire la tapa lateral izquierda para poder acceder mejor al lado izquierdo de la plataforma recolectora.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Agarre el extremo de la tapa lateral (C) y abra hasta que el
soporte (B) se acople y mantenga la tapa lateral en la
posicion abierta.

4. Retire la tuerca (A) que asegura el soporte (B) a la tapa
lateral (C) y mueva el soporte (B) hasta desacoplarlo
del perno.

1022340

Figura 3.7: Extraccion del soporte
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OPERACION

5. Gire la tapa lateral (A) por completo hacia atras y afloje las
tuercas (B) de los clips (C) en la parte posterior de la tapa
lateral, de modo que los clips se desacoplen de las ranuras
del bastidor de la plataforma.

6. Mueva la tapa lateral (A) lejos de la plataforma.

Figura 3.8: Extraccion de la tapa lateral

3.3.4 Instalacion de la tapa lateral izquierda

Vuelva a colocar la tapa lateral cuando haya terminado de realizar el mantenimiento del lado izquierdo de la plataforma.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Presione la tapa lateral (A) hasta el bastidor e inserte los
clips (C) en las ranuras del bastidor de la plataforma.

4. Ajuste las tuercas (B) en los clips (C) lo suficiente para
mantener la tapa lateral en su lugar.

Figura 3.9: Acoplamiento de la tapa lateral
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OPERACION

5. Cierre la tapa lateral (A) para asegurarse de que el iman (B)
y el tope (C) en el bastidor de la plataforma estén
alineados. Esto asegurara que el pestillo (D) se alinee con el
receptaculo (E).

NOTA:
Las posiciones del pestillo (D) y del iman (B) vienen

configuradas de fabrica y no requieren ajustes.

6. Sies necesario realizar un ajuste, afloje las tuercas de los
clips colocados en el paso 3, pdgina 36 y reubique la tapa
lateral (A). Ajuste las tuercas.

IMPORTANTE:
NO ajuste demasiado las tuercas de los clips. El ajuste

excesivo de las tuercas puede daiar la tapa lateral.

7. Abra la tapa lateral (C) ligeramente para que el soporte (B)
se pueda colocar en la tapa lateral. Verifique que la
arandela (D) esté entre el soporte y la tapa lateral.

8. Instale la tuerca (A), dejando un espacio de 8-10 mm
(5/16-3/8 pulg.) entre la tuerca y la arandela (D), lo que
permite que el soporte (B) se mueva.

9. Mueva la tapa lateral (A) ligeramente para que el
soporte (B) pueda dejar de estar en la posicién de bloqueo.

215668 37
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Figura 3.12: Soporte de tapa lateral
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OPERACION

10. Cierre la tapa lateral (C) y use un destornillador ranurado
para girar el pestillo (A) hacia la derecha hasta que se
detenga (un poco mas de media vuelta).

NOTA:

Cuando el pestillo estd completamente acoplado, la ranura
se alineara con la muesca (B) y la tapa lateral se apoyara
firmemente contra la plataforma.

11. Verifique lo siguiente:

. s . —
e Llacubierta lateral estd colocada contra la parte final de NARL
la plataforma. - ) \w /

e La tapa lateral esta alineada con la muesca del bastidor. 7 —

1036402 a

e El pestillo (A) esta acoplado. Figura 3.13: Tapa lateral cerrada

3.3.5 Extraccion de la tapa lateral derecha

Retire la tapa lateral derecha para acceder mejor al lado derecho de la plataforma recolectora.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague la plataforma y retire la llave del arranque.

3. Quite las tuercas y los pernos (B) de los soportes inferiores
de la tapa lateral en el bastidor de la plataforma.

4. Quite las tuercas y los pernos (A) de los soportes de la tapa
lateral superior en el bastidor de la plataforma.

5. Retire la tapa lateral (C) del bastidor de la plataforma.

1029425

Figura 3.14: Tapa lateral derecha

3.3.6 Instalacion de la tapa lateral derecha

Vuelva a colocar la tapa lateral cuando haya terminado de realizar el mantenimiento al lado derecho de la plataforma.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague la plataforma y retire la llave del arranque.
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3. Coloque la tapa lateral (C) contra el bastidor de la
plataforma e instale las tuercas y los pernos (B) para fijar
los soportes superiores de la tapa lateral al bastidor de la
plataforma. NO ajuste las tuercas en este momento.

4. |Instale las tuercas y los pernos (A) para fijar los soportes
inferiores de la tapa lateral al bastidor.

5. Ajuste todas las piezas.

1029426

Figura 3.15: Tapa lateral derecha
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3.4 Trabas de seguridad del cilindro de elevacion de la plataforma

Las trabas de seguridad del cilindro de elevacién de su cosechadora proporcionan un tope mecanico para mantener la
plataforma elevada cuando el motor estd apagado.

Consulte el Manual del Operario de su cosechadora para obtener instrucciones sobre como enganchar las trabas de
seguridad del cilindro de elevacion.

IMPORTANTE:
Siempre enganche las trabas de seguridad de la cosechadora antes de trabajar en la plataforma en posicién elevada.
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3.5 Acoplamiento de las trabas de seguridad del cilindro de elevacion del
sujetador

Las trabas de seguridad del cilindro de elevacién de sujecion proporcionan un tope mecanico para mantener el sujetador
elevado cuando el motor estd apagado.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones en el cuerpo o la muerte, a causa de un arranque inesperado o la caida de una maquina elevada,
siempre detenga el motor y quite la llave antes de retirarse del asiento del operario, y siempre conecte las trabas de
seguridad antes de colocarse debajo de la maquina por cualquier motivo.

IMPORTANTE:

Para evitar dafiar los brazos del soporte del sujetador, NO transporte la plataforma con las trabas de seguridad del cilindro
enganchadas.

NOTA:

Las cosechadoras John Deere usan el circuito hidraulico de avance/retroceso para controlar los cilindros del sujetador.

1. Eleve el sujetador (A) a la altura maxima.
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2. Retire la clavija de retencion (A) de la traba de seguridad.
3. Eleve la traba de seguridad (B) a la posicion de enganche.

4. Instale la clavija de retencion (A) sobre la traba de
seguridad (B).

5. Baje el sujetador (C) sobre la traba de seguridad (B).

1011729

Figura 3.17: Traba de seguridad acoplada
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3.6 Verificacion diaria de encendido

Realice este procedimiento antes de poner en marcha la cosechadora y la plataforma recolectora.

A\ PRECAUCION

e Aseglrese de que la cosechadora y la plataforma estén
acopladas correctamente, que todos los controles estén en
posicion neutral y que el freno de la cosechadora esté
colocado.

S

e Mantenga el area libre de personas, mascotas, etc.
Mantenga a los nifios alejados de la maquinaria. Camine
alrededor de la maquina para asegurarse de que nadie esté
debajo, dentro o cerca de ella.

Utilice ropa ceiida y calzado de proteccion con suelas
antideslizantes.

VERC1Y

B e

1000004

Retire los objetos extraiios de la maquina y de los . . . .
alrededores. Figura 3.18: Equipamiento de seguridad

e Lleve con usted la ropa de proteccion y los dispositivos de
seguridad personales que pueda necesitar durante el dia. No corra riesgos. Tal vez necesite un casco de seguridad,
anteojos o gafas de proteccion, guantes gruesos, respirador o mascara con filtro, o equipo para clima himedo.

Protéjase del ruido. Use dispositivos adecuados de proteccion auditiva, como orejeras o tapones para los oidos, para
ayudar a protegerse contra ruidos desagradables o fuertes.

Realice las siguientes verificaciones cada dia antes del encendido:

1. Verifique que la maquina no tenga pérdidas, que no le falte ninguna pieza, que no esté rota ni esté funcionando
incorrectamente.

NOTA:

Siga el procedimiento adecuado para determinar si hay fugas de fluido presurizado para evitar que se produzcan
lesiones. Para obtener instrucciones, consulte 5.9.5 Mangueras y lineas hidrdulicas, pdgina 317.

2. Limpie todas las luces y superficies reflectantes de la maquina y verifique que las luces funcionen correctamente.

3. Realice todos los procedimientos de mantenimiento diario. Consulte 5.2.1 Programacion/registro de mantenimiento,
pdgina 228 para obtener detalles.
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3.7 Apagado de la maquina

Realice este procedimiento para apagar de forma segura la cosechadora y la plataforma recolectora.

A\ PELIGRO

Nunca encienda o mueva la maquina hasta asegurarse de que los transetntes se hayan retirado completamente del
area.

Antes de dejar el asiento de la cosechadora por cualquier motivo, siga este procedimiento completo:

1.

2
3
4.
5

Estacione la cosechadora en un terreno nivelado si es posible.

Baje la plataforma completamente.

Coloque todos los controles en posicidn neutral y ponga el freno de la cosechadora.
Apague el motor y quite la llave del arranque.

Espere a que se detenga todo movimiento antes de retirarse del asiento del operario.
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3.8 Periodo de funcionamiento

Siga este procedimiento durante las primeras 10 horas de operacién de su plataforma recolectora.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

1. Después de acoplar la plataforma a la cosechadora por primera vez, opere la maquina a baja velocidad durante
cinco minutos mientras, DESDE EL ASIENTO DEL OPERADOR, observa y escucha atentamente para detectar cualquier
sonido de piezas atascadas o que estén interfiriendo .

2. Consulte 5.2.1 Programacion/registro de mantenimiento, pdgina 228 y siga las instrucciones enumeradas en el
encabezado 10 horas.

NOTA:
Hasta que se familiarice con el sonido y la sensacion de su nueva plataforma, esté muy alerta y atento.
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3.9 Cambio de la apertura de la plataforma

OPERACION

Cambie la apertura de la plataforma recolectora para ajustarla para que funcione con diferentes marcas y modelos de

cosechadoras.

Para minimizar la configuracién en el concesionario, las plataformas recolectores PW8 vienen configuradas de fabrica para
adaptarse a marcas y modelos de cosechadoras particulares, asi como a tamafios de embocadores particulares. Cada
configuracion de plataforma incluye las piezas y el herramental necesarios para adaptarse a un modelo de cosechadora
diferente dentro de la misma familia de marcas. Consulte la siguiente tabla para conocer las especificaciones de su
plataforma recolectora:

NOTA:

El procedimiento de conversion se incluye en la instruccion de ensamble y descarga provista con la plataforma.

NOTA:

Le deberd comprar un kit de complecion de cosechadora a su concesionario para que su plataforma recolectora sea
compatible con marcas y modelos diferentes de cosechadoras.

Tabla 3.1 Configuraciones de la cosechadora

Configuracion de fabrica de la plataforma

Configuracion modificada de la plataforma

Marca de la Modelo(s) de Tamaiio de Modelo(s) de Tamaiio de
cosechadora cosechadora embocador cosechadora embocador
7010, 8010, 7120, 5088, 6088, 7088,
Case IH 8120, 9120, 7230, 137,2 cm (54 pulg.) 5130, 6130, 7130, 115'5 C:‘l (‘)‘5 1/
8230, 9230, 7240, 5140, 6140 y 7140 pule.
8240y 9240
Challenger® 670 139,7 cm (55 pulg.) 660 111,8 cm (44 pulg.)
9660 STS, 9760 STS,
9860 STS, 9670 STS,
John Deere 9770 STS, 9870 5TS, | 139,7 cm (55 pulg.) 9660 WTS y T670 166';‘ o (‘)55 1/
$650, S660, S670, S680 PUig-
y S690
Massey Ferguson® 9790 139,7 cm (55 pulg.) 9690 111,8 cm (44 pulg.)

New Holland

CR970, CR980,
CR9070, CR9080,
CR8090, CR9090,
CR9090 Elevation,

CR8.90, CR9.90,
CR9.90 Elevation y
CR10.90 Elevation

127,0 cm (50 pulgadas)

CX840, CX860, CX880,
CX8070, CX8080,
CX8080 Elevation,

CX8090 y
CX8090 Elevation

157,5 cm (62 pulgadas)

CR920, CR940, CR960,
CR9020, CR9040,
CR9060, CR9O065,
CR6090, CR7090,
CR8080, CR6.90 y

CR7.90

101,6 cm (40 pulgadas)

Versatile

RT490

111,8 cm (44 pulgadas)

n/c

n/c
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3.10 Acoplamiento o desacoplamiento de la plataforma

El proceso para acoplar y desacoplar la plataforma recolectora de una cosechadora depende de la marca y el modelo de la
magquina.

Esta seccion proporciona instrucciones para acoplar/desacoplar la plataforma de recoleccion PW8 a/de las cosechadoras
indicadas en la Tabla 3.2, pdgina 46.

Tabla 3.2 Acoplamiento/desacoplamiento de la plataforma PW8 a/de la cosechadora

Cosechadora Consulte
AGCO IDEAL™ 3.10.1 AGCO IDEAL™, pdgina 46
Challenger®, Gleaner® y Massey 3.10.3 Challenger®, Gleaner®y Massey Ferguson®, pdgina 59
Ferguson®
Case IH 3.10.2 Case IH, pdgina 52
John Deere series 60, 70y S 3.10.4 John Deere serie 60, 70, Sy T, pdgina 66
New Holland CR y CX 3.10.5 Cosechadora New Holland serie CR/CX, pdgina 72
Versatile 3.10.6 Versatile, pdgina 78

3.10.1 AGCO IDEAL™

Esta seccion proporciona instrucciones para acoplar/desacoplar la plataforma recolectora a/de las cosechadoras AGCO
IDEAL™.

Esto incluye las siguientes cosechadoras:
e Massey Ferguson® series 7,8y 9

e Fendt IDEAL™ series 7,8y 9

Acoplamiento de la plataforma a la cosechadora serie IDEAL™

Conecte la plataforma a la cosechadora para poder operar la plataforma usando la consola del operario de la cosechadora.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transetnte en el area.

1. Tire de la palanca (A) hacia arriba para retraer los
pasadores (B) en la base del embocador.

2. Encienda el motor.

Figura 3.19: Embocador IDEAL™
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3. Conduzca la cosechadora lentamente hasta la plataforma
hasta que el embocador esté directamente debajo de la
viga superior (A), y los pasadores (B) estén debajo de los
ganchos (C).

4. Levante el embocador hasta que la viga superior del
bastidor de transicidn (A) esté completamente apoyada en
el embocador. Levante ligeramente la plataforma del suelo.
IMPORTANTE:

El peso total de la plataforma debe estar sobre el
embocador, NO sobre las clavijas (B).

5. Coloque la parte inferior del embocador de manera que las
clavijas de bloqueo (A) se alineen con los orificios de los
montajes (C).

6. Apague el motor y quite la llave del arranque.

7. Empuje la palanca (B) hacia abajo para extender las clavijas
de bloqueo (A) y que se enganchen en los montajes (C).

215668 47

Figura 3.21: Viga superior descansando sobre el
embocador
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Figura 3.22: Pasadores de bloqueo del embocador
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8. Sino puede empujar la palanca hacia abajo, verifique la
alineacion de los montajes en ambos lados del embocador.
Si es necesario, afloje las tuercas (A) y coloque el
montaje (B) de manera que se alinee con la clavija. Vuelva a
ajustar las tuercas y asegurese de que ambas clavijas de
blogueo estén extendidas en los soportes.

1029526

Figura 3.23: Montaje ajustable del bastidor de
transicion

9. Abra la cubierta del eje de salida de la cosechadora. J

10. Tire del collar (A) hacia atras para liberar el cardan del
soporte (B).

11. Tire hacia atras del collar (A) en el extremo del cardan y
empuje el cardan hacia el eje de salida de la
cosechadora (B) hasta que se bloquee el collar.

12. Cierre la cubierta del eje de salida de la cosechadora.
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Figura 3.25: Conexion del cardan a la cosechadora
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13.

14.
15.
16.

17.

OPERACION

Baje la manija (A) para liberar el multiacoplador (B) de la
plataforma.

Abra la cubierta (C) en el receptaculo de la cosechadora.
Empuje la manija (D) hasta que se abra por completo.

Limpie las superficies de acoplamiento del multiacoplador y
del receptaculo, si es necesario.

Coloque el acoplamiento multiple (A) en el receptaculo de
la cosechadora y tire de la manija (B) para enganchar por
completo el acoplamiento multiple al receptaculo.

Desacoplamiento de la cosechadora AGCO IDEAL™

Figura 3.27: Acoplamiento multiple conectado a la
cosechadora

Asegurese de colocar el cardan de la plataforma en su soporte de almacenamiento cuando lo desacople de una
cosechadora AGCO IDEAL™.

4\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1.
2.

Lleve la cosechadora a un drea nivelada y eleve la plataforma levemente del suelo.

Apague el motor y quite la llave del arranque.
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3. Baje la manija (A) en el receptéaculo de la plataforma (B).

4. Empuje la manija del receptdculo de la cosechadora (B)
hasta que esté abierta por completo para liberar el
multiacoplador (A).

5. Coloque el multiacoplador (B) en el receptaculo de la
plataforma y mueva la manija (A) hasta que se encuentre
en la posicion vertical para bloquear el multiacoplador.

Figura 3.30: Bloqueo del multiacoplador
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6. Abra la cubierta del eje de salida de la cosechadora.

7. Tire hacia atras el collarin del cardan (A) y retire el cardan
del eje de salida de la cosechadora (B).

Figura 3.31: Desacoplamiento del cardan para
cosechadora

8. Tire hacia atras del collar (A) en el extremo del cardan y &
empujelo hacia el soporte de almacenamiento (B) hasta !
que se bloquee el collar.

9. Cierre la cubierta del eje de salida de la cosechadora.

10. Tire de la palanca (A) hacia arriba para retraer los
pasadores (B) en la base del embocador.

Figura 3.33: Pasadores de bloqueo del embocador
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11. Encienda la cosechadora y baje la plataforma hacia el suelo
hasta que los pasadores del embocador (A) estén libres de
ganchos (B).

12. Aleje lentamente la cosechadora de la plataforma.

Figura 3.34: Bajar el embocador

3.10.2 CaselH

Esta seccion proporciona instrucciones para acoplar/desacoplar la plataforma recolectora a/de las cosechadoras Case IH
50/60/7088, 51/61/7130, 51/61/7140, 70/8010, 71/81/9120, 72/82/9230 y 72/82/9240.
Acoplamiento de la plataforma a la cosechadora Case IH

Conecte la plataforma a la cosechadora para poder operar la plataforma usando la consola del operario de la cosechadora.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transeunte en el area.

1. Tire de la manija (A) en la cosechadora para levantar los
ganchos (B) en ambos lados del embocador.

Figura 3.35: Trabas del embocador
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2. Encienda el motor.

3. Eleve lentamente la cosechadora hasta la plataforma, hasta
que el soporte del embocador (A) se encuentre
directamente debajo de la viga superior de la
plataforma (B).

4. Levante el embocador ligeramente para elevar la
plataforma con cuidado de que el soporte del
embocador (A) se encuentre correctamente enganchado en
el bastidor de la plataforma.

5. Apague el motor y quite la llave del arranque.

1006642

Figura 3.36: Plataforma en la cosechadora

6. Levante la palanca (A) en el lado izquierdo del embocador y
empuje la manija (B) de la cosechadora para enganchar las
trabas (C) en ambos lados del embocador.

7. Empuje hacia abajo la palanca (A) para que la ranura de la
palanca trabe la manija (B). Esto bloqueara la manija en
su lugar.

8. Silas trabas (C) no se enganchan completamente con el
tubo espaciador y el perno de la plataforma, afloje la
tuerca (E) y ajuste la posicion del tubo espaciador y del
perno (D), segun sea necesario (en ambos lados de la
plataforma). Ajuste la tuerca.

N
0
~
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9. Afloje los pernos (F) y ajuste la traba seglin sea necesario
para lograr que el tubo espaciador y el perno (D) se
blogqueen por completo cuando la palanca de elevacion (A)
y la manija (B) estén enganchadas. Vuelva a ajustar los
pernos.

Figura 3.37: Activacion de bloqueos
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10. Gire el disco (B) en el gancho de almacenamiento del
carddn de la plataforma (A) y retirelo del gancho.

11. Tire hacia atras del collar (A) en el extremo del cardan y
empujelo hacia el eje de salida de la cosechadora (B) hasta
que se bloquee el collar.

Figura 3.39: Acoplamiento del cardan para
cosechadora

12. Abra la cubierta (A) en el receptéculo de la plataforma.

13. Pulse el botdn de bloqueo (B) y tire de la manija (C) hacia
arriba hasta que esté abierta por completo.

14. Retire el acoplador (D) de la cosechadora y limpie las
superficies de acoplamiento.

Figura 3.40: Bloqueo del acoplador
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15. Coloque el acoplador (A) en el receptaculo de la plataforma
y empuje la manija (B) hacia abajo para enganchar las
clavijas del acoplador al receptaculo.

16. Empuje la manija a la posicidn cerrada hasta que el botén
de blogueo (C) se destrabe.

17. Abra la cubierta (D) en el receptéaculo eléctrico de la
plataforma.

18. Retire el conector eléctrico (E) de la taza de
almacenamiento de la cosechadora.

19. Alinee las lengletas del conector eléctrico (E) con las
ranuras del receptdculo. Empuje el conector en el
receptdaculo y gire el collar en el conector para trabarlo en
su lugar.

Figura 3.41: Acoplamiento del acoplador

Desacoplamiento de la plataforma de la cosechadora Case IH

Asegurese de colocar el cardan de la plataforma en su gancho de almacenamiento cuando la desacople de una
cosechadora Case IH.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Lleve la cosechadora a un area nivelada y eleve la plataforma levemente del suelo.

2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Pulse el botdn de bloqueo (C) y tire de la manija (B) hacia
arriba para liberar el acoplador (A).

Figura 3.42: Liberacion del acoplador
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4. Coloque el acoplador (A) en la placa de almacenamiento (B)
de la cosechadora.

B
OF

1006739"

Figura 3.43: Ubicacion de almacenamiento del
acoplador

5. Desconecte el conector eléctrico (A) de la plataforma.

6. Coloque el conector eléctrico (A) en el contenedor de
almacenamiento (B) de la cosechadora.

Figura 3.45: Almacenamiento del conector eléctrico
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7. Cierre la cubierta del receptaculo eléctrico de la
plataforma (A).

8. Empuje la manija (B) hacia abajo en la plataforma hasta la
posicion de almacenamiento, hasta que el botdn de
blogueo (C) se destrabe.

9. Cierre la cubierta (D).

10. Abra la transmisién del molinete (A) de la cosechadora.

11. Tire el collar (B) del cardan (C) hacia atras y retirelo de la
cosechadora.

1006650

Figura 3.47: Desacoplamiento del cardan para
cosechadora
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12. Deslice el cardan en el gancho de almacenamiento (A) de la
plataforma y gire el disco (B) para asegurar el cardan.

13. Cierre la transmision del molinete (A) de la cosechadora.

Figura 3.49: Proteccion del mando
14. Levante la palanca (A) y baje la manija (B) para
desenganchar la traba del embocador y la plataforma (C).

15. Baje el embocador hasta que se desenganche del soporte
de la plataforma.

16. Aleje lentamente la cosechadora de la plataforma.

Figura 3.50: Desacoplamiento de la plataforma
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3.10.3 Challenger®, Gleaner® y Massey Ferguson®

Esta seccion proporciona instrucciones para acoplar/desacoplar la plataforma recolectora a/de las cosechadoras
Challenger®, Gleaner® y Massey Ferguson®:

e Challenger® serie 600B
e Gleaner® R65, 66, 67, 75, 76 y 77, y todas las series Sy A
¢ Massey Ferguson® series 9005 y 9500

Acoplamiento de la plataforma a las cosechadoras Challenger®, Gleaner® y Massey Ferguson®

Conecte la plataforma a la cosechadora para poder operar la plataforma usando la consola del operario de la cosechadora.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transeunte en el area.

1. Repliegue los ganchos (A) en la base del embocador con la
herramienta (B). La herramienta se almacena en el lado
izquierdo del embocador cuando no estd en uso.

1001477

Figura 3.51: Embocador: todas las cosechadoras
AGCO, excepto las Gleaner® seriesRy S

1001486

Figura 3.52: Embocador: Gleaner® seriesRy S
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OPERACION

2. Verifique la distancia (A) entre la parte inferior de la viga
superior (B) y los orificios de alineacion en la viga
inferior (C) en la plataforma. La distancia (A) debe medir de
793 a 799 mm (de 31 a 31 1/2 pulg.).

3. Sies necesario, afloje los seis pernos (D) y ajuste la viga
inferior (C) para ajustar la distancia (A) hasta obtener el
valor correcto. Ajuste los pernos.

4. Encienda el motor.

5. Eleve la cosechadora lentamente hasta la plataforma, hasta
que la parte superior del embocador (A) esté directamente
debajo de la viga superior (B) y las clavijas de alineacién (C)
del embocador estén alineadas con los orificios (D) en el
bastidor de la plataforma.

NOTA:

Tenga en cuenta las dos guias (E) en ambos lados de la
abertura de la plataforma.

215668 60
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1006906

Figura 3.55: Abertura de plataforma: todas las
cosechadoras AGCO, excepto las Gleaner® seriesRy S
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OPERACION

Figura 3.56: Abertura de plataforma: Gleaner®
seriesRyS

6. Levante el embocador y asegurese de que el soporte del
embocador (A) y las clavijas de alineacidn estén
correctamente enganchados al bastidor de la plataforma.

7. Eleve la plataforma ligeramente del suelo, pare el motor y
retire la llave del arranque.

Figura 3.57: Sillin del embocador: todas las
cosechadoras AGCO, excepto las Gleaner® seriesRy S

Figura 3.58: Sillin del embocador: Gleaner®
seriesRy S
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8. Mueva la palanca (A) desde la posicion horizontal a la
vertical para introducir los ganchos en la plataforma.

9. Gire el disco (B) en el gancho de almacenamiento del
cardan de la plataforma (A) y retirelo del gancho.

10. Tire del collar (A) en el extremo del cardan hacia atras y
empuje el cardan hacia el eje de salida de la
cosechadora (B) hasta que se bloquee el collar.

215668
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Figura 3.60: Mando en posicion

e almacenamiento
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1001494

Figura 3.61: Conexion del cardan a la cosechadora
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OPERACION

11. Baje la manija (A) para liberar el acoplador (B) de la
plataforma.

12. Empuje la manija (A) de la cosechadora hasta que se abra
por completo.

13. Limpie las superficies de acoplamiento del acoplador (B) y
del receptaculo (C), si es necesario.

14. Coloque el acoplador (A) en el receptaculo de la
cosechadora y tire de la manija (B) para enganchar por
completo el acoplador al receptaculo.

Figura 3.64: Acoplador
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OPERACION

Desacoplamiento de la plataforma de las cosechadoras Challenger®, Gleaner®y Massey Ferguson®

Asegurese de colocar el cardan de la plataforma en su soporte de almacenamiento cuando lo desacople de una
cosechadora Challenger®, Gleaner® o Massey Ferguson®.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1.
2.

5.

Lleve la cosechadora a un drea nivelada y eleve la plataforma levemente del suelo.

Apague el motor y quite la llave del arranque.

Baje la manija (A) en el receptaculo de la plataforma (B).

Empuje la manija (C) en el receptaculo de la cosechadora
hasta la posicion completamente abierta para liberar el
multiacoplador (D).

Coloque el multiacoplador (A) en el receptaculo de la
plataforma y mueva la manija (B) hasta que se encuentre
en la posicion vertical para bloquear el acoplador.

1007070

Figura 3.66: Bloqueo del acoplador

215668 64 Revisién A



OPERACION

6. Tire del collar (A) en el cardan (B) hacia atras y retirelo de la
cosechadora.

1006934

Figura 3.67: Desacoplamiento del cardan para
cosechadora

7. Deslice el cardan en el gancho de almacenamiento (A) de la
plataforma y gire el disco (B) para asegurar el cardan.

8. Acople la herramienta (A) al mecanismo de bloqueo (B) del
embocador y vuelva a colocar la herramienta en posicion
horizontal para desbloquear la plataforma del embocador.

Figura 3.69: AGCO, excepto Gleaner seriesRy S
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9. Baje el embocador hasta que los postes (A) estén
completamente desacoplados de la viga superior de la
plataforma (B).

10. Aleje lentamente la cosechadora de la plataforma.

1006935

Figura 3.70: Desacoplamiento de la plataforma

3.10.4 John Deere serie 60,70,Sy T

Esta seccion proporciona instrucciones para acoplar/desacoplar la plataforma recolectora PW8 a/de las cosechadoras
John Deere 96/97/9860STS, 96/97/9870, S650/660/670/680/690, 9660WTS y T670.

Acoplamiento de la plataforma a las cosechadoras John Deere Series 60, 70, So T

Conecte la plataforma a la cosechadora para poder operar la plataforma usando la consola del operario de la cosechadora.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transetinte en el area.

1. Empuje la manija (A) del acoplador de la cosechadora hacia
el embocador para replegar las clavijas (B) en las esquinas
inferiores de este.

Figura 3.71: Trabas del embocador
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2. Encienda el motor.

3. Eleve lentamente la cosechadora hasta la plataforma, hasta
que los soportes del embocador (A) se encuentren
directamente debajo de la viga superior de la
plataforma (B).

4. Levante el embocador ligeramente para elevar la
plataforma, y asegurese de que los soportes del
embocador (A) estén correctamente acoplados al bastidor
de la plataforma.

5. Eleve la plataforma ligeramente del suelo, pare el motor y
retire la llave del arranque.

6. Abra la transmisidn del molinete (A) en el embocador de la
cosechadora.

1006752

Figura 3.73: Proteccion del mando de la cosechadora

7. Gire el disco (B) en el gancho de almacenamiento del
cardan de la plataforma (A) y retirelo del gancho.

1006676

Figura 3.74: Mando en posicidon de almacenamiento

215668 67 Revisién A



OPERACION

8. Tire del collar (A) en el extremo del cardan hacia atras e
introduzca el cardan en el eje del embocador hasta que se
bloguee el collar.

9. Cierre la transmision del molinete del embocador.
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Figura 3.75: Acoplamiento del cardan a la
cosechadora

10. Retire la cubierta (A) del receptaculo de multiacoplador de
la cosechadora.
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11. Tire de la manija (A) de la plataforma para liberar el
multiacoplador (B) de la posicion de almacenamiento,
retirelo y vuelva a empujar la manija hacia la plataforma.

Figura 3.77: Liberacion del acoplador
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12. Coloque el acoplador (A) en el receptaculo de la
cosechadora.

13. Tire de la perilla (B) para liberar la manija y tire de la
manija (C) para enganchar las clavijas en el acoplador.

1006655

14. Tire de la manija (A) para que cambie de la posicidon vertical
a la completamente horizontal para enganchar por
completo el multiacoplador y extender las clavijas (B) en la
base del embocador a las placas de bloqueo (C). La
perilla (D) se enganchara con la manija de bloqueo.

Figura 3.79: Bloqueo de embocador
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NOTA:

Si la manija no se mueve a la posicion completamente
horizontal, verifique que las placas de bloqueo (A) de la
plataforma estén alineadas con los pasadores de bloqueo (B)
en ambos lados del embocador. Si es necesario, afloje las
tuercas (C) y ajuste las placas (A) para alinearlas con las
clavijas (B). Vuelva a ajustar las tuercas.

1006654

Figura 3.80: Alineacidn de placas de bloqueo

Desacoplamiento de la plataforma de las cosechadoras John Deere series 60, 70, Sy T

Asegurese de colocar el cardan de la plataforma en su gancho de almacenamiento cuando lo desacople de una
cosechadora John Deere.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Lleve la cosechadora a un area nivelada y eleve la plataforma levemente del suelo.
2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Tire de la perilla (A) del multiacoplador de la cosechadora y
mueva la manija (B) hacia el embocador para liberar el
acoplador (C) de la cosechadora y retraer las clavijas de
blogueo de la base del embocador.
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Figura 3.81: Liberacién del multiacoplador
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4. Baje la manija (A) de la plataforma y coloque el
acoplador (B) en la plataforma como se muestra.

5. Eleve la manija (A) para bloquear el acoplador.

6. Abra la proteccién del mando del embocador (B).

7. Tire del collar (A) en el cardan hacia atras y retirelo del eje
de salida de la cosechadora.

1006717 &

Figura 3.84: Desacoplamiento del cardan para
cosechadora
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8. Deslice el cardan en el gancho de almacenamiento (A) de la
plataforma y gire el disco (B) para asegurar el cardan.

1006676

9. Cierre la proteccion del mando (A) de la cosechadora.

10. Baje el embocador hasta que el soporte (B) se desenganche
y libere la viga superior de la plataforma (C).

11. Aleje lentamente la cosechadora de la plataforma.

Figura 3.86: Desacoplamiento de la plataforma

3.10.5 Cosechadora New Holland serie CR/CX

Esta seccion proporciona instrucciones para acoplar/desacoplar la plataforma recolectora PW8 a/de las cosechadoras New
Holland serie CR/CX.

Acoplamiento de la plataforma a la cosechadora New Holland serie CR/CX

Conecte la plataforma a la cosechadora para poder operar la plataforma usando la consola del operario de la cosechadora.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningln transeunte en el area.
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1. Tire de la manija (A) de la cosechadora para levantar los
ganchos (B) en ambos lados del embocador.

006706

2. Encienda el motor.

3. Eleve lentamente la cosechadora hasta la plataforma, hasta
que el soporte del embocador (A) se encuentre
directamente debajo de la viga superior de la
plataforma (B).

4. Levante el embocador para elevar la plataforma y
asegurese de que el soporte del embocador (A) esté
correctamente acoplado al bastidor de la plataforma.

1006642

Figura 3.88: Plataforma en la cosechadora

215668 73 Revisién A



OPERACION

5. Apague el motor y quite la llave del arranque.

6. Levante la palanca (A) del lado izquierdo del embocador de
la plataforma y empuje la manija (B) de la cosechadora para
que los ganchos (C) se enganchen en las clavijas (D) en
ambos lados del embocador.

7. Empuje hacia abajo la palanca (A) para que la ranura de la
palanca trabe la manija (B).

8. Silas trabas (C) no traban por completo las clavijas (D) de la
plataforma, afloje la tuerca (E) y ajuste la posicidn de la
clavija (D) en ambos lados del embocador, segln sea
necesario. Ajuste la tuerca (E).

9. Afloje los pernos (F) y ajuste el bloqueo segun sea
necesario para bloquear por completo la clavija (D) cuando
la palanca de elevacion (A) y la manija (B) estén
enganchadas. Vuelva a ajustar los pernos (F).

10. Gire el disco (B) en el gancho de almacenamiento del
cardan de la plataforma (A) y retirelo del gancho.

215668 74
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Figura 3.90: Mando en posicion
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OPERACION

11. Tire del collar (B) en el extremo del cardan hacia atras y
empujelo hacia el eje de salida de la cosechadora (A) hasta
que se bloquee el collar.

Figura 3.91: Acoplamiento del cardan para
cosechadora

12. Abra la cubierta (A).

13. Pulse el botdén de bloqueo (B) y tire de la manija (C) hasta la
mitad para abrirla.

14. Retire el acoplador (A) de su posicion de almacenamiento
en la cosechadora. Limpie la superficie de acoplamiento del
acoplador.

Figura 3.93: Acoplador/conector de la cosechadora
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15. Coloque el acoplador en el receptaculo de la plataforma (A)
y empuje la manija (B) hacia abajo para enganchar las
clavijas al receptdculo.

16. Empuje la manija (B) a la posicion cerrada hasta que el
botdn de bloqueo (C) se destrabe.

17. Abra la cubierta (D) en el receptéaculo eléctrico de la
plataforma.

18. Retire el conector eléctrico (E) de la cosechadora.

19. Alinee las lengiietas del conector eléctrico (E) con las
ranuras del receptdculo de la plataforma, empuje el
conector en el receptdculo y gire el collar en el conector
para trabarlo en su lugar.

Figura 3.94: Acoplamiento del acoplador

Desacoplamiento de la plataforma de cosechadora New Holland CR/CX

Asegurese de colocar el cardan de la plataforma en su gancho de almacenamiento cuando lo desacople de una
cosechadora New Holland.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Lleve la cosechadora a un area nivelada y eleve la plataforma levemente del suelo.

2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Pulse el botdn de bloqueo (C) y tire de la manija (B) hacia
arriba para liberar el acoplador (A).

4. Retire el acoplador (A) del receptaculo de la plataforma.

Figura 3.95: Liberacion del acoplador

215668 76 Revisién A



OPERACION

5. Ubique el acoplador (A) en la placa de almacenamiento (B)
en la cosechadora.

6. Desconecte el conector eléctrico de la plataformay
coléquelo en la taza de almacenamiento (C) en la
cosechadora.

Figura 3.96: Ubicacion de almacenamiento del
acoplador y del conector eléctrico

7. Cierre la cubierta (A) en el receptaculo hidraulico de la
plataforma y la cubierta (B) en el receptaculo eléctrico.

8. Empuje la manija (C) en la plataforma hasta la posicion de
almacenamiento, hasta que el botdon de bloqueo (D) se
destrabe.

9. Tire del collar (A) en el cardan (B) hacia atras y retirelo de la
cosechadora.

Figura 3.98: Desacoplamiento del cardan para
cosechadora
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10. Deslice el cardan en el gancho de almacenamiento (A) en la
plataforma y gire el disco (B) para asegurar el cardan.

1006676

11. Levante la palanca (A), tire de la manija y bajela (B) para
desenganchar la traba del embocador y la plataforma (C).

12. Baje el embocador hasta que se desenganche del soporte
de la plataforma.

13. Aleje lentamente la cosechadora de la plataforma.

<
[
~
©
o
o
=

Figura 3.100: Desacoplamiento de la plataforma

3.10.6 Versatile

Esta seccion proporciona instrucciones para acoplar/desacoplar la plataforma recolectora PW8 a/de las cosechadoras
Versatile RT490.

Acoplamiento de la plataforma a la cosechadora Versatile

Conecte la plataforma a la cosechadora para poder operar la plataforma usando la consola del operario de la cosechadora.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transeunte en el area.
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1. Verifique que las clavijas (A) en las esquinas inferiores de la
abertura de la plataforma estén replegadas.

@ &
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2. Encienda el motor.

3. Eleve lentamente la cosechadora hasta la plataforma, hasta
que los postes del embocador (A) se encuentren
directamente debajo de los soportes superiores de la
plataforma (B).

4. Levante el embocador para elevar la plataforma y
asegurese de que los postes (A) estén correctamente
enganchados en el bastidor de la plataforma (B).

5. Eleve la plataforma ligeramente del suelo, pare el motory
retire la llave del arranque.

1013997

6. Tome la manija (A) y deslice la clavija (B) en el receptaculo
del embocador (C) hasta que el tope de la clavija (D)
descienda para bloquear la clavija, como se muestra en la
ilustracion del recuadro. Asegurese de que la clavija esté
enganchada en el lado opuesto del embocador.

7. Sila clavija (B) no se alinea con el receptaculo del
embocador (C) o si la bandeja de la plataforma y la parte
inferior de la abertura del embocador no estdn alineadas de
forma correcta, puede reposicionar la viga superior
siguiendo los pasos 8, pdgina 80 a 15, pdgina 81.

NOTA:

Si la clavija se alinea con el receptéaculo del embocador (C),
proceda al paso 19, pdgina 81.
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Figura 3.103: Bloqueo del embocador
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8. Mida la desalineacion entre la clavija (A) y el receptaculo
del embocador (B).

9. Encienda el motor.

10. Baje la plataforma al suelo hasta que el embocador se
desenganche de la viga superior.

11. Apague el motor y quite la llave del arranque.

1026250

Figura 3.104: Bloqueo del embocador

12. Afloje los siete pernos (A) a lo largo de la viga superior (B)
en el lado del sinfin de la plataforma.

13. Afloje los siete pernos (A) a lo largo de la viga superior (B)
en el lado posterior de la plataforma.

Figura 3.106: Viga superior - Vista posterior
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14. Mueva el canal de soporte (A) de acuerdo con la medicion

obtenida en el paso 8, pdgina 80 para alinear la clavija de
blogueo con el receptéculo del embocador. Para obtener I
Oo
3

instrucciones, consulte el paso 6, pdgina 79.

15. Ajuste todos los pernos.

16. Encienda el motor.

17. Levante el embocador para elevar la plataformay
asegurese de que los postes (A) estén correctamente
enganchados en el bastidor de la plataforma (B).

18. Apague el motor y quite la llave del arranque.

1013997

19. Gire el disco (B) en el gancho de almacenamiento del
cardan de la plataforma (A) y quite el cardan del gancho.

1006676

Figura 3.109: Mando en posicion de almacenamiento
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20. Tire del collar (A) en el extremo del cardan hacia atras y
empujelo hacia el eje de salida de la cosechadora (B) hasta
que se bloquee el collar.

1013867

Figura 3.110: Mando

21. Abra la cubierta (A) en el receptaculo de la plataforma.

22. Pulse el botén de bloqueo (B) y tire de la manija (C) hacia
arriba hasta que esté abierta por completo.

1013868

23. Retire el acoplador (A) de la cosechadora y limpie las
superficies de acoplamiento.

f sl e
Figura 3.112: Acoplador Versatile
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24. Coloque el acoplador (A) en el receptaculo de la plataforma
y empuje la manija (B) hacia abajo para enganchar las
clavijas del acoplador al receptaculo.

25. Empuje la manija a la posicidn cerrada hasta que el botdn
de blogueo (C) se destrabe.

26. Abra la cubierta (D) en el receptaculo eléctrico de la
plataforma.

27. Retire el conector eléctrico (E) de la taza de
almacenamiento de la cosechadora.

28. Alinee las lenglietas del conector eléctrico (E) con las
ranuras en el receptaculo, empuje el conector en el
receptdaculo y gire el collar en el conector para trabarlo en
su lugar.

Figura 3.113: Acoplamiento del acoplador

Desacoplamiento de la plataforma de la cosechadora Versatile

Asegurese de colocar el cardan de la plataforma en su gancho de almacenamiento cuando lo desacople de una
cosechadora Versatile.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Lleve la cosechadora a un area nivelada y eleve la plataforma levemente del suelo.

2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Pulse el botdn de bloqueo (C) y tire de la manija (B) hacia
arriba para liberar el acoplador (A).

4. Retire el acoplador (A) del receptaculo de la plataforma.

Figura 3.114: Liberacion del acoplador
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5. Ubique el acoplador (A) en la placa de almacenamiento (B)
en la cosechadora.

6. Desconecte el conector eléctrico de la plataformay
coléquelo en la taza de almacenamiento (C) en la
cosechadora.

Figura 3.115: Ubicacion de almacenamiento del
acoplador y del conector eléctrico

7. Cierre la cubierta (A) en el receptaculo hidraulico de la
plataforma y la cubierta (B) en el receptaculo eléctrico.

8. Empuje la manija (C) hacia abajo a la posicién de
almacenamiento, hasta que el botdon de bloqueo (D) se
destrabe.

1014002

9. Tire hacia atras del collarin (A) en el cardan y retire el
cardan de la cosechadora.
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Figura 3.117: Desacoplamiento del cardan para
cosechadora
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10. Deslice el cardan en el gancho de almacenamiento (A) en la
plataforma y gire el disco (B) para asegurar el cardan.

1006676

11. Gire el tope de la clavija (C) desde la posicion baja, como se
muestra en la ilustracion del recuadro, y desacople la
clavija (B) del embocador con la manija (A).

1023364

Figura 3.119: Bloqueo del embocador

12. Encienda la cosechadora y baje la plataforma al suelo hasta
que los postes del embocador (A) se desacoplen de la
plataforma.

13. Aleje lentamente la cosechadora de la plataforma.

1021599

Figura 3.120: Desacoplamiento de la plataforma
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3.11 Transporte de la plataforma

Consulte su Manual del Operario para obtener instrucciones sobre cémo transportar una plataforma acoplada a una
cosechadora.

3.11.1 Luces de transporte

Las luces de transporte (A), que estan montadas en ambos
extremos de la plataforma, se activan mediante interruptores
dentro de la cabina de la cosechadora. Funcionan como seiales
intermitentes y luces de emergencia parpadeantes de color
ambar, y se deben colocar perpendicularmente a la parte final.

Consulte el Manual del operario de la cosechadora para obtener
instrucciones de funcionamiento.

©
~
-
©
o

Figura 3.121: Luces de transporte
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3.12 Funcionamiento de la plataforma

Una operacidn satisfactoria de la plataforma en toda circunstancia requiere hacer ajustes a la plataforma, conforme a las
condiciones de operacion.

Una operacion correcta reduce la pérdida de cultivos y aumenta la productividad. Con los ajustes adecuados y un
mantenimiento oportuno se incrementara la vida util de su maquina.

Las variables que se indican en la tabla 3.3, pdgina 87, y aquellas que se detallan en este capitulo afectaran el rendimiento
de la plataforma.

Usted dominard rapidamente el ajuste de la maquina para obtener los resultados deseados. La mayoria de los ajustes
vienen configurados de fabrica, pero la configuracidn se puede cambiar para que se adapte a las condiciones de operacidn.

Tabla 3.3 Variables de funcionamiento

Variable Consulte la
Velocidad de funcionamiento 3.12.1 Velocidad de funcionamiento, pdgina 87
Velocidad del sinfin Velocidad del sinfin, pdgina 88
Posicion del sinfin Revision de la posicion del sinfin, pdgina 88
Placas de alimentacidn Separacion de la placa de alimentacion, pdgina 94
Altura de la plataforma Altura de la plataforma, pdgina 98
Altura de recoleccion Altura de recoleccion, pdgina 99
Flotacion de la plataforma 3.12.4 Ajuste de la flotacion de la plataforma, pdgina 101
Posiciéon del sujetador Posicidn del sujetador, pdgina 103
Angulo de la barra del sujetador Ajuste del dngulo de la barra del sujetador, pdgina 104

3.12.1 Velocidad de funcionamiento

El rendimiento de la plataforma recolectora depende en gran medida de la velocidad a la que las lonas estén girando y de
la velocidad de avance de la cosechadora.

¢ Sila hilera se empuja hacia adelante, la velocidad de la lona es demasiado baja y no se podra recoger parte de la
cosecha.

e Sila hilera se rompe y se tira hacia la plataforma de la cosechadora, la velocidad de la lona es demasiado alta y se
producira una alimentacion desigual de la cosechadora.

Por lo general, el rendimiento 6ptimo de cosecha se logra cuando la hilera se empuja ligeramente hacia adelante de forma
continua a medida que avanza la cosechadora.

La velocidad de la lona se puede ajustar desde la cabina de la cosechadora mediante la regulacién del flujo de aceite de los
motores hidraulicos de la plataforma recolectora. Por lo general, esto se hace con los controles de velocidad del molinete
de la cosechadora. La relacién entre la velocidad de recoleccién y la velocidad de avance de la cosechadora se puede
establecer con los controles de la plataforma de la cosechadora. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para
obtener mas instrucciones.

IMPORTANTE:

NO exceda la velocidad de la plataforma recolectora. El exceso de velocidad provoca un desgaste prematuro de los
componentes del mando y afecta negativamente el rendimiento de la recoleccion.
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Se sugiere la siguiente velocidad de funcionamiento:
Rodillo posterior de la cama delantera y trasera: 51 rpm por 1,6 km/h (1 mph) de velocidad de avance de la cosechadora.

Ejemplo: Para cosechadoras a 8 km/h (5 mph), el eje del rodillo trasero debe funcionar a 51 x (8/1,6) = 255 rpm
(51 x 5 mph = 255 rpm).

Ajuste de la velocidad de la lona

La velocidad de la lona se determina al medir la velocidad en rpm del rodillo posterior de la plataforma de recoleccién
trasera.

1. Compruebe las rpm del rodillo posterior (A) con un
tacémetro de mano. Esta configuracién se puede ajustar
con el control de velocidad del molinete en la cosechadora.

NOTA:

Algunas cosechadoras estan equipadas con un sensor de
velocidad (por ejemplo, el sensor de velocidad [B]) que
muestra la velocidad del rodillo.

Figura 3.122: Rodillo de la lona y sensor de velocidad

3.12.2 Funcionamiento del sinfin

El rendimiento del sinfin de la plataforma recolectora depende de la velocidad de salida del embocador de la cosechadora,
su posicion y sus ajustes de flotacion, asi como de la disponibilidad de determinadas opciones, como las placas de
alimentacion.

Velocidad del sinfin

La plataforma estd equipada con un pifion de mando de sinfin especifico para la marca y el modelo de la cosechadora. El
sinfin es impulsado por una cadena conectada directamente al pifion del embocador, de modo que la velocidad del sinfin
depende de la velocidad del embocador de la cosechadora. Puede ajustar las velocidades del sinfin desde la cabina de la
cosechadora para adaptarse a las condiciones del cultivo. Pongase en contacto con su concesionario para conocer las
opciones de pifiones disponibles.

Consulte Pifiones de mando del sinfin, pdgina 257 para obtener instrucciones sobre cémo cambiar el pifion.
Revision de la posicion del sinfin

La posicidn del sinfin es critica para garantizar un flujo de cultivo uniforme en el embocador. La posicion viene configurada
de fabrica para condiciones normales de cultivo, pero se puede ajustar para diferentes condiciones de operacién. Verifique
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la posicion del sinfin antes de operar la plataforma recolectora para asegurarse de que el sinfin gire libremente sin tocar la
bandeja del sinfin ni los esquineros de alimentacion.

1. Verifique que la separacién (A) entre el ala (B) y la
bandeja (C) del sinfin sea de 5 a 14 mm
(de 3/16 a 9/16 pulg.).

2. Verifique que la separacion (A) entre los dedos (B) y la
bandeja (C) del sinfin sea de 20 a 25 mm
(de 13/16 a 1 pulg.).

3. Sila separacion (A) no corresponde con las
especificaciones, consulte Ajuste de la posicion del sinfin,
pdgina 93 para conocer las instrucciones de ajuste.

Figura 3.124: Separacion entre el dedo y la bandeja

Flotacion del sinfin

El sinfin tiene un rango de flotacidn ascendente de 74 mm (3 pulg.), pero se puede bloquear para operar en modo de
plataforma rigida.

Bloqueo de la flotacidon del sinfin

Bloquear la flotacién del sinfin evita cualquier movimiento vertical del tambor del sinfin.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

215668 89 Revisién A



OPERACION

3. Abra la tapa lateral izquierda (A). Consulte las instrucciones
en 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina 33.

4. Retire la tapa lateral derecha. Para obtener instrucciones,
consulte 3.3.5 Extraccion de la tapa lateral derecha, pdgina
38.

5. Afloje los dos pernos (A) en los topes superiores del
sinfin (B) en el lado izquierdo de la plataforma.

6. Deslice los topes (B) hacia abajo hasta que entren en
contacto con los bloques de goma (C) en el brazo del sinfin.

7. Ajuste los pernos (A).

8. Afloje los dos pernos (A) en los topes superiores del
sinfin (B) en el lado derecho de la plataforma.

9. Deslice los topes (B) hacia abajo hasta que entren en
contacto con los bloques de goma (C) en el brazo del sinfin.

10. Ajuste los pernos (A).

Figura 3.127: Tope derecho
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11. Cierre la tapa lateral (A). Consulte las instrucciones en 3.3.2
Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.

12. Instalacion de la tapa lateral derecha. Consulte las
instrucciones en 3.3.6 Instalacion de la tapa lateral derecha,
pdgina 38.

Figura 3.128: Tapa lateral izquierda

Desbloqueo de la flotacion del sinfin

Al mover los bloques de tope superiores, la altura de flotacién del sinfin se puede establecer en el rango deseado.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

3. Abra la tapa lateral izquierda (A). Consulte las instrucciones
en 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina 33.

4. Retire la tapa lateral derecha. Para obtener instrucciones,
consulte 3.3.5 Extraccion de la tapa lateral derecha, pdgina
38.

Figura 3.129: Tapa lateral izquierda
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5. Afloje los dos pernos (A) en los topes superiores del
sinfin (B) en el lado izquierdo de la plataforma.

6. Deslice los topes (C) hacia arriba. La altura del tope
determina el rango de flotacién del sinfin.

7. Ajuste los pernos (A).

8. Afloje los dos pernos (A) en los topes superiores del
sinfin (B) en el lado derecho de la plataforma.

9. Deslice los topes (C) hacia arriba. La altura del tope
determina el rango de flotacién del sinfin.

10. Ajuste los pernos (A).

11. Cierre la tapa lateral (A). Consulte las instrucciones en 3.3.2
Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.

12. Instalacion de la tapa lateral derecha. Consulte las
instrucciones en 3.3.6 Instalacion de la tapa lateral derecha,
pdgina 38.

Figura 3.132: Tapa lateral izquierda
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Ajuste de la posicion del sinfin

El sinfin se puede ajustar en ambos extremos para mantener una separacion uniforme en todo el ancho de la plataforma.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

Abra la tapa lateral izquierda. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina

Retire la tapa lateral derecha. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.5 Extraccion de la tapa lateral derecha, pdgina

i —
Figura 3.134: Tope izquierdo del sinfin

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

3.

33.
4,
38.
NOTA:
Acceda al drea del sinfin/piso desde la parte superior de la plataforma.

5. Afloje dos tuercas (A) en los topes del sinfin en ambos
extremos de la plataforma.

6. Afloje las contratuercas (B) en los pernos de ajuste (C).

7. Gire el perno de ajuste (C) para subir o bajar el sinfin.

8. Gire manualmente el sinfin para verificar si hay
interferencia y para verificar la separacion entre el alay la
bandeja del sinfin. Ajuste la separacion si es necesario.

9. Ajuste las contratuercas (B) y las tuercas de parada (A).

10. Verifique la separacion entre el ala del sinfin y las placas de
alimentacion y ajustela si es necesario. Para obtener
instrucciones, consulte Separacion de la placa de
alimentacion, pdgina 94.
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Separacion de la placa de alimentacion

La plataforma recolectora esta equipada con un par de placas de alimentacidn ubicadas a cada lado de la abertura central.
Las placas de alimentacion estdn disefiadas para minimizar el arrastre del cultivo detrds del sinfin, pero requieren un ajuste
adecuado.

Las placas de alimentacion (A) se pueden encontrar a ambos
lados de la abertura central de la plataforma. La separacién
entre las placas de alimentacion y el ala del sinfin viene
configurada de fabrica (de 3 a 8 mm [de 1/8 a 5/16 pulg.]).

NOTA:

¢ Sila separacidn entre el ala del sinfin y las placas de
alimentacién es demasiado grande, el cultivo tiende a
enrollarse alrededor del sinfin, lo cual interrumpe el flujo de
cosecha en la cosechadora.

¢ Sila separacidn es muy pequeiia, el ala del sinfin puede
entrar en contacto con las placas de alimentacion y provocar
un desgaste excesivo al ala y a las placas de alimentacion.

1007760

Figura 3.135: Placas de alimentacion

Control de la separacion de la placa de alimentacion

Verifique el espacio entre las placas de alimentacion y el ala del sinfin siempre que se cambie la posicidn del sinfin. Ajuste
la separacion si es necesario.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

3. Gire manualmente el sinfin para verificar la interferencia y
para verificar la separacion entre el ala del sinfin (A) y las
placas de alimentacion (B).

NOTA:
Acceda al 4rea de la placa del sinfin/alimentacion desde la
parte superior de la plataforma.

4. Arranque el motor de la cosechadora.

5. Opere la plataforma lentamente, y escuche si hay contacto
entre el ala del sinfin (A) y las placas de alimentacion (B).
Aumente gradualmente la velocidad hasta que la
plataforma opere a toda velocidad.

1014374

Si hay contacto entre el ala del sinfin y las placas de
alimentacion, ajuste la separacion de la placa de
alimentacion. Para obtener instrucciones, consulte Ajuste
de la separacion de la placa de alimentacion, pdgina 95.

Figura 3.136: Separacion de la placa de alimentacion
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Ajuste de la separacion de la placa de alimentacion

Ajuste la separacion entre las placas de alimentacidn y el ala del sinfin para que no haya interferencia entre estas piezas.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Afloje las tuercas (A) en la placa de alimentacion (B) y
ajuste la placa de alimentacion para lograr una
separacién (C) de 3-8 mm (1/8-5/16 pulg.).

4. Ajuste las tuercas (A).

5. Verifique la separacién entre las placas de alimentacion y el
ala del sinfin. Para obtener instrucciones, consulte Control
de la separacion de la placa de alimentacion, pdgina 94.

1006622

Figura 3.137: Separacion de la placa de alimentacion

Ajuste del ancho del soporte de alimentacion para cosechadoras Gleaner®

El ancho del soporte de alimentacidn viene configurado de fabrica (816 mm [de 32 a 1/8 pulg.]). Se puede ajustar a
725 mm (de 28 a 1/2 pulg.) 0 a 893 mm (de 35 a 1/8 pulg.) para modificar el flujo de cultivo en el embocador.

1. Afloje tres pernos (A) y quite la cubierta (B) en ambos lados f °
de la plataforma para exponer el herramental de fijacion J . | O
del soporte de alimentacion. o L

2. Use lainformacidn de las siguientes ilustraciones para ! . H

ajustar el ancho de los soportes de alimentacion.

e Figura 3.139, pdgina 96 —

e

1
]

e Figura 3.140, pdgina 96

ﬁ
e Figura 3.141, pdgina 97 SN

1012306 ‘(m

Figura 3.138: Cubierta izquierda, lado derecho
opuesto
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Figura 3.139: Configuracién de fabrica 816 mm (32-1/8 pulgadas)
A: 4 pernos del soporte de alimentacién derecho B: perno de rellenador de lado derecho
C: alimentacion derecha para el centro de la bandeja de alimentacion de 729 mm D: 6 pernos del soporte de alimentacion izquierdo
E: pernos de rellenador del lado izquierdo F: alimentacidn izquierda al centro de la bandeja de alimentacion de 87 mm
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Figura 3.140: Configuracién angosta de 725 mm (28-1/2 pulgadas)

A: 4 pernos del soporte de alimentacion derecho B: perno de rellenador de lado derecho
C: alimentacion derecha para el centro de la bandeja de alimentacion de 688 mm D: 6 pernos del soporte de alimentacion izquierdo
E: pernos de rellenador del lado izquierdo F: alimentacion izquierda al centro de la bandeja de alimentacion de 37 mm
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Figura 3.141: Configuracion amplia de 893 mm (35-1/8 pulgadas)

A: 4 pernos del soporte de alimentacién derecho B: perno de rellenador de lado derecho
C: alimentacion derecha para el centro de la bandeja de alimentacion de 769 mm D: 6 pernos del soporte de alimentacion izquierdo
E: pernos de rellenador del lado izquierdo F: alimentacion izquierda al centro de la bandeja de alimentacion de 124 mm

3. Verifique la separacién entre el ala del sinfin y las placas de

alimentacion, y ajustela si es necesario. Consulte ) . L
Separacion de la placa de alimentacion, pdgina 94. . ce>
4. Cuando los ajustes estén completos, vuelva a colocar la ! . H

cubierta (B) y asegurela con los pernos (A) en ambos lados
de la plataforma.

A

1012306 _{m

Figura 3.142: Cubierta izquierda, lado derecho
opuesto
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3.12.3 Altura de funcionamiento

Las alturas de la plataforma y de la recolectora se pueden ajustar para adaptarse a diversas condiciones de cosecha. Los
ajustes pueden depender de si su cosechadora esta equipada con un control automatico de altura de la plataforma (AHHC).

Altura de la plataforma

La altura de la plataforma es la distancia entre el pivote de la plataforma y el piso.

La altura de funcionamiento recomendada (A) se debe
establecer entre 4 y 5 en la calcomania de la placa final o a
305 mm (12 pulg.) sobre el suelo.

Los ajustes de altura de la plataforma se realizan con el control
de altura de la plataforma para cosechadora. Las calcomanias
numeradas (A) en ambos lados de la plataforma indican la
altura de funcionamiento de la plataforma si la cosechadora no
esta equipada con una pantalla de altura de la plataforma en la
cabina.

La posicidn de la placa final (B) en las calcomanias

numeradas (A) representa la altura de la plataforma. Al
establecer la posicion de la placa final entre 4 y 5 se alcanzarad la
altura de funcionamiento recomendada de 305 mm (12 pulg.).

NOTA:

La posicion 1 representa la altura mas baja de la plataforma, y la
posicidn 7 representa la mas alta.

Figura 3.144: Medidor de altura

Si su cosechadora viene equipada de fabrica con el control automatico de altura de la plataforma (AHHC), consulte la
siguiente informacién de funcionamiento y ajuste. Si el AHHC no esta funcionando correctamente, es posible que la tension
de salida del sensor o el rango de altura de la plataforma requieran ajustes. Para obtener mas informacion, consulte 4.1
Descripcion general del sistema de control automadtico de altura de la plataforma, pdgina 111.

1. Asegurese de que la altura dptima de funcionamiento sea de 305 mm (12 pulg.) sobre el suelo en condiciones
normales y de que el AHHC esté establecido en la posicion NEUTRAL.

2. Use el AHHC para cambiar la altura de funcionamiento para que se adapte a sus condiciones de cultivo especificas.
Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener mas detalles.

3. Siel sensor del AHHC requiere ajuste, consulte 4.1 Descripcidn general del sistema de control automdtico de altura de
la plataforma, pdgina 111.
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Altura de recoleccion

La altura de la recolectora es la distancia entre los dedos de la recolectora y el suelo.

La altura de la recolectora (A) debe establecerse en 25 mm
(1 pulg.) para la mayoria de las condiciones de cosecha. Sin
embargo:

e Silarecolectora deja material en la hilera, la altura de la
recolectora es demasiado alta y deberia disminuirse.

¢ Silos dedos de la recolectora se desgastan rdpidamente o
estdn recolectando tierra y piedras, la altura de la recolectora
es demasiado baja y deberia incrementarse.

Ajuste de la altura de recoleccion

Si la plataforma no recolecta parte de la cosecha o si la plataforma r
altura de recoleccidn.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones en el cuerpo o la muerte, a causa de un arranq

1007758

Figura 3.145: Altura de recoleccion

ecoge tierra y piedras, es posible que deba ajustar la

ue inesperado o la caida de una maquina elevada,

siempre detenga el motor y quite la llave antes de retirarse del asiento del operario, y siempre conecte las trabas de
seguridad antes de colocarse debajo de la maquina por cualquier motivo.

1. Verifique que la presidn de los neumaticos esté establecida en 240 a 310 kPa (35 a 45 psi).

2. Ajuste la altura de funcionamiento (A) hasta que el rodillo
trasero esté a 305 mm (12 pulg.) del suelo. Para obtener
instrucciones, consulte Altura de la plataforma, pdgina 98.

! —
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Figura 3.146: Altura de funcionamiento
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3. Mida la altura de la recolectora (A). Consulte Altura de
recoleccion, pdgina 99 y complete los pasos 4, pdgina 100 a
10, pdgina 100, si es necesario realizar ajustes.

1007758

Figura 3.147: Altura de recoleccion

4. Use los controles de la cosechadora para elevar
completamente la plataforma y quitar la carga de las
ruedas.

5. Conecte las trabas de seguridad del cilindro de elevacién de
la cosechadora.

6. Apague el motor y quite la llave del arranque.

7. Afloje los dos pernos (A) que sujetan el ensamble del
husillo de las ruedas (B) a la parte delantera de la
plataforma recolectora.

8. Gire el ensamble del husillo de las ruedas (B) para subir o
bajar la rueda y lograr la separacién deseada entre los
dedos de la lona y el suelo.

Figura 3.148: Ajuste de altura de recoleccion

NOTA:

La plataforma recolectora viene configurada de fabrica en
la posicion nimero 2 para proporcionar una separacion de
25 mm (1 pulg.) entre los dedos de la plataforma de lona y
el suelo. Al girar el ensamble del husillo de las ruedas (A)
hacia la posicion 1, la rueda bajara y, por lo tanto,
aumentarad la separacion entre los dedos de la plataforma
de lona y el suelo, mientras que al girar el ensamble del
husillo de las ruedas (A) hacia la posicion 3 la rueda se
elevara y, por lo tanto, disminuira dicha separacion.

9. Ajuste las tuercas (A).
10. Repita el paso 4, pdgina 100 al paso 9, pdgina 100 para el lado opuesto.

NOTA:
El ensamble de las ruedas a cada lado de la plataforma recolectora se debe ajustar por igual para mantener una
distancia uniforme al suelo en toda la plataforma recolectora.

11. Ajuste el control automatico de altura de la plataforma (AHHC) de la cosechadora si es necesario. Para obtener
instrucciones, consulte 4.1 Descripcion general del sistema de control automdtico de altura de la plataforma, pdgina
111.
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3.12.4 Ajuste de la flotacidon de la plataforma

OPERACION

La flotacién de la plataforma viene configurada de fabrica, pero se puede ajustar para que se adapte a distintas condiciones
de cosecha.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1.

Acople la plataforma al embocador de la cosechadora y asegurese de que esté bien enganchada. No es necesario
acoplar el carddn ni las conexiones hidrdulicas. Para obtener instrucciones, consulte el procedimiento de acoplamiento
correspondiente de la cosechadora: 3.10 Acoplamiento o desacoplamiento de la plataforma, pdgina 46

Baje el embocador de la cosechadora de modo que la plataforma de lona frontal gire hacia arriba hasta la posicion de
flotacion completa. El bastidor de la plataforma estard cerca del suelo y el resorte espiral se colapsarad por completo.

NOTA:

La tensidn del resorte espiral viene configurada de fabrica en el segundo orificio desde la parte inferior del anclaje de

flotacion.
Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

Abra la tapa lateral izquierda (A). Para obtener
instrucciones, consulte 3.3.1 Apertura de la tapa lateral
izquierda, pdgina 33.

NOTA:

El ensamble de flotacidn de resorte derecho se puede
retirar o ajustar sin retirar la tapa lateral derecha. Para
obtener una mejor accesibilidad, no obstante, retire cuatro
pernos de cabeza redonda M12 y tuercas de brida
hexagonal del soporte de la tapa lateral (no se muestra), y
retire la tapa lateral derecha.

Verifique que toda la tensidn del resorte se libere del
ensamble de flotacion de resorte (A). Retire la clavija
pasadora (B), el pasador de horquilla (C) y las tres arandelas
planas (D).

NOTA:

Cuando la tension del resorte se libera por completo, los
resortes espirales deben colapsar por completo y el
ensamble de flotacién de resorte se debe balancear de lado
a lado si se lo mueve con la mano. Si la presion en el
pasador de horquilla persiste, suba o baje ligeramente la
plataforma.
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Figura 3.150: Ensamble de flotacion de resorte
izquierdo
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OPERACION

6. Mueva el ensamble de flotacion de resorte (A) hacia los
orificios de anclaje de flotacidn (B) para reducir la presién
de las ruedas sobre el suelo o mueva el ensamble de
flotacidn de resorte hacia el orificio de anclaje de
flotacion (C) para aumentar la presion de las ruedas sobre
el suelo.

IMPORTANTE:

Para evitar que se dafie la plataforma de lona, los
ensambles de flotacidn de resorte izquierdo y derecho
deben colocarse en la misma posicidn del orificio de
anclaje.

NOTA:

Si el orificio del ensamble de flotacidn de resorte (A) no se
alinea con los orificios del anclaje de flotacién (B) y (C),
levante o baje la plataforma segln sea necesario.

7. Inserte el pasador de horquilla (A) desde el lado interno a
través del extremo de la varilla del ensamble de flotacion
de resorte (B), junto con tres arandelas planas (C) y un
anclaje (D), como se muestra. Asegure el pasador de
horquilla con la clavija pasadora (E).

1012220

8. Repita los pasos 4, pdgina 101 a 7, pdgina 102 en el lado
opuesto de la plataforma y asegurese de que los ensambles
de flotacion de resorte izquierdo y derecho estén en la
misma posicidn de orificio de anclaje.

9. Cierre la tapa lateral. Para obtener instrucciones, consulte
3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.

10. Reemplace la tapa lateral derecha si esta se retird

previamente. Figura 3.152: Pasador de horquilla del ensamble de
flotacion de resorte izquierdo

215668 102 Revisién A



OPERACION

3.12.5 Sujetadores

Los sujetadores ayudan a que el cultivo pase sin problemas de las lonas al sinfin. Se pueden ajustar para adaptarse a
diversas condiciones de cosecha.

Posicion del sujetador

La posicion del sujetador se refiere a la posicidén de las barras de fibra de vidrio en los sujetadores con respecto a la hilera
de cultivo y se puede ajustar de acuerdo con las condiciones del cultivo.
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Figura 3.153: Posiciones del sujetador

Las barras de fibra de vidrio (A) aseguran que se mantenga el contacto entre la hilera y las correas de la recolectora, lo cual
asegura que el cultivo pase al sinfin sin problemas.

Ajuste la posicion del sujetador con el control de altura del molinete de la cosechadora. Seleccione la posicidon adecuada
del sujetador para las condiciones de cosecha:

e Posicién 1: cultivo corto
e Posicion 2: cultivo promedio
e Posicion 3: cultivo pesado

IMPORTANTE:

Para evitar que se dafie el sujetador, siempre levante completamente el sujetador antes de invertir el embocador de la
cosechadora para desenchufar el embocador.
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OPERACION

Ajuste del angulo de la barra del sujetador

El angulo entre las barras de fibra de vidrio y los brazos de soporte del sujetador viene configurado de fabrica para
optimizar el flujo del cultivo en la cosechadora. La configuracion de fabrica deberia ser satisfactoria para la mayoria de las
condiciones de cultivo, pero el angulo de las barras se puede ajustar.

4\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Apague el motor y retire la llave del arranque.

2. Afloje dos tuercas M12 de cabeza hexagonal (A) en ambos
extremos de la barra transversal del sujetador (B) hasta que
la barra transversal gire.

3. Gire la barra transversal (B) al angulo deseado con la
manija (C).

4. Ajuste las tuercas (A).

1033369

Figura 3.154: Barras del sujetador

3.12.6 Deflectores de cultivos

Cuando hay una tendencia a que los tallos se acumulen debajo del pivote del brazo de soporte del sujetador, se pueden
instalar deflectores de cultivos. Estdn atornillados al bastidor dentro de la parte final izquierda para su envio desde la
fabrica y se deberian haber retirado en el concesionario durante la configuracion, e instalado o retenido por el Operador.
Bajo ninguna circunstancia se debe operar la plataforma hasta que los deflectores de cultivos se eliminen del interior del
compartimiento del mando de la plataforma.

A\ PRECAUCION

Para evitar dafar el mando de la plataforma, NO utilice la plataforma con los deflectores de cultivos atornillados en la
ubicacion de envio dentro del compartimento de mando de la plataforma.

Extraccion de deflectores de cultivos desde la posicion del campo

Es posible que el concesionario haya colocado los deflectores de cultivos. Siga este procedimiento para quitarlos.

4\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje el sujetador.
2. Baje la plataforma al suelo.

3. Apague la cosechadora y retire la llave del arranque.
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OPERACION

4. Retire dos pernos y tuercas M12 x 25 (B) del lado derecho
de la plataforma. Retire el deflector de cultivo (A).

5. Repita el paso 4, pdgina 105 en el otro lado de la
plataforma.

6. Almacene los deflectores y su herramental en la cabina de
la cosechadora o en otro lugar seguro y seco.

Instalacion de los deflectores de cultivos

Coloque los deflectores de cultivo para evitar que el cultivo se acumule alrededor del eje del brazo de soporte del
sujetador.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

1. Extraiga los deflectores de cultivos.
Baje el sujetador.

Baje la plataforma al suelo.

2
3
4. Apague la cosechadora y retire la llave del arranque.
5

Coloque el deflector de cultivo (A) en la parte final del lado
derecho de la plataforma y asegurelo con dos pernos y
tuercas M12 x 25 (B) provistos en la bolsa de herramental
de instalacion.

NOTA:
Las cabezas de los pernos deben mirar hacia adentro.

6. Repita el paso 5, pdgina 105 para colocar el deflector
izquierdo.
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OPERACION

3.12.7 Mando

El cardan conecta la transmisidn por correa de la plataforma al embocador de la cosechadora. Siga estos procedimientos
para maximizar la vida util del cardan.

Embrague

El cardan de plataforma a cosechadora contiene un embrague de clavija radial que proporciona proteccion para evitar
sobrecargas. Cuando el sinfin encuentra una obstruccidn, se produce una sobrecarga, y el embrague se desliza mientras
produce un sonido de traqueteo y una accion pulsante. El deslizamiento frecuente por mas de 2 o 3 segundos puede
provocar dafios en el embrague.

El embrague (A) se puede ver en el extremo de la plataforma
del cardan en esta imagen.

IMPORTANTE:

El funcionamiento prolongado de la plataforma con el
deslizamiento del embrague causara dafios a la plataforma o al
embrague.

Si el embrague se dafia, se debe reemplazar. Consulte
Reemplazo del embrague del carddn, pdgina 240 para obtener
instrucciones.

1006829

Figura 3.157: Embrague de clavija radial

Proteccion del mando

El puntén del cardan protege el cardan del polvo y la suciedad.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones graves o la muerte, NO opere la maquina si falta el punton.
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El puntdn del cardan (A) siempre debe permanecer conectado
al cardan. Las ataduras (cadenas ligeras) (B) en cualquier
extremo del protector del cardan evitan que el protector gire.
Retire la proteccidn solo para fines de mantenimiento (consulte
Extraccion de la proteccion del mando, pdgina 241).
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Figura 3.158: Proteccion del mando

Revision A



OPERACION

3.13 Desatasco de la plataforma

Asegurese de desconectar el mando de la plataforma antes de desobstruir una plataforma recolectora obstruida.

1.
2.

Detenga el movimiento hacia adelante de la cosechadora y desacople la plataforma.
Eleve completamente el sujetador.

Desconecte el mando de la lona de la plataforma recolectora.

IMPORTANTE:

e Para evitar que se dafie el motor del embocador, NO active la reversa del embocador durante mas de cinco
segundos si el embocador y el sinfin no giran.

e Para evitar que se dafen las barras del sujetador, levante el ensamble del sujetador antes de dar marcha atras con
la plataforma.

Haga funcionar el embocador hacia atrds con los controles de retroceso dentro de la cabina de la cosechadora para
quitar la clavija.
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3.14 Ajuste del ensamble del sello de la bandeja

El ensamble del sello de la bandeja proporciona un cierre mas ajustado para la lona trasera. Sin embargo, el herramental
de conexidn de la lona eventualmente desgastara la aleta de goma. Si se produce una obstruccién entre la lona posterior y
la barra de sello de la bandeja, |a aleta de goma se puede retirar para eliminar el sello de la bandeja.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

Para retirar el sello de la bandeja:
1. Levante la plataforma completamente y enganche las trabas de seguridad de la cosechadora.

2. Apague el motor y retire la llave del arranque.

3. Retire los ocho pernos de cabeza redonda M12 y las tuercas
de brida hexagonales (A) del soporte (B), y la barra de sello
de la bandeja (C). Retire la aleta de goma (D).

4. Guarde la aleta de goma (D) para la reinstalacién, o
inviértala, coloque ocho pernos de cabeza redonda M12 y
tuercas de brida hexagonales (A) en el soporte (B), el
orificio (E) en la aleta de goma y la barra de sello de la
bandeja (C), y ajuste el herramental a 61 Nm (45 Ibf pie).

1022417

Figura 3.159: Ensamble del sello

215668 109 Revisién A



OPERACION

3.15 Almacenamiento de la plataforma

Llevar a cabo estos procedimientos prolongara la vida util de su plataforma recolectora.

A\ PRECAUCION

Nunca utilice gasolina, nafta o productos inflamables para la limpieza. Estos materiales pueden ser téxicos o
inflamables.

1. Limpie la plataforma exhaustivamente.

2. Guarde la maquina en un lugar seco y protegido, de ser posible. Si guarda la plataforma afuera, siempre ctbrala con
una tela a prueba de agua u otro material de proteccidn.

3. Levante la plataforma y enganche las trabas de seguridad del cilindro de elevacién de la plataforma en la cosechadora.

4. Coloque la plataforma sobre soportes, si es posible. Esto aliviara el peso de los neumaticos y evitara que se generen
puntos planos.

5. Vuelva a pintar todas las superficies gastadas o astilladas para prevenir el éxido.

6. Lubrique la plataforma exhaustivamente y deje grasa en exceso en las juntas para mantener los rodamientos libres de
humedad.

7. Apligue grasa a las roscas expuestas, a las barras del cilindro y a las superficies deslizantes de los componentes.
8. Verifique si algin componente esta desgastado y, de ser asi, reparelo.

9. Revise si hay componentes rotos, y encargue piezas de reemplazo a su concesionario. La reparacion inmediata de estos
articulos ahorrard tiempo y esfuerzo al comienzo de la préxima temporada.

10. Reemplace o ajuste cualquier herramental faltante o suelto. Para obtener mas informacidn, consulte 8.1
Especificaciones del par de torsion, pdgina 345.
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Capitulo 4: Control automatico de altura de la plataforma

Comprenda el funcionamiento del sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) y cdmo configurarlo
para que funcione con su cosechadora.

4.1 Descripcion general del sistema de control automatico de altura de la
plataforma

La funcién de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) funciona junto con la opcién AHHC, que se encuentra
disponible en algunos modelos de cosechadoras.

NOTA:

Esta seccion no se aplica a las cosechadoras Versatile.

Los sensores instalados en cada extremo de la plataforma envian una sefial a la cosechadora para que pueda mantener una
altura de corte uniforme a medida que la plataforma sigue el contorno del terreno.

Las plataformas vienen equipadas desde fabrica con el AHHC. Sin embargo, antes de usar la funcién de AHHC, debe hacer
lo siguiente:

1. Asegurese de que el rango de tension de salida del sensor de AHHC sea el adecuado para la cosechadora. Para obtener
mas informacidn, consulte 4.4 Rango de tension de salida del sensor de altura: requisitos de la cosechadora, pdgina
119.

2. Prepare la cosechadora para usar la funcion de AHHC.

3. Calibre el sistema de AHHC para que la cosechadora pueda interpretar correctamente la informacion proveniente de
los sensores de altura de la plataforma. Una vez finalizada la calibracién, podra utilizar la funcion de AHHC en el
campo. Para cada marca y modelo de cosechadora, se pueden utilizar diferentes configuraciones para mejorar el
rendimiento de la funciéon de AHHC.

NOTA:

Si su plataforma no estd equipada para funcionar con un modelo especifico de cosechadora, debera instalar un kit de
complecién adecuado para la cosechadora en la plataforma. Los kits de complecidn traen las instrucciones para la
instalacién de los sensores de altura.

Consulte las siguientes instrucciones sobre su modelo de cosechadora especifico:

e 4.5 Cosechadoras serie IDEAL™, pdgina 125

e 4.6 Cosechadoras Case IH 5130/6130/7130 y 5140/6140/7140 de rango medio, pdgina 137

e 4.7 Cosechadoras Case IH 7010/8010, 7120/8120/9120, 7230/8230/9230 y 7240/8240/9240, pdgina 144
e 4.8 Cosechadoras Challenger® serie 6, pdgina 153

e 4.9 Cosechadoras Gleaner® series R65/R66/R75/R76 y S, excepto la serie S9, pdgina 161

e 4.10 Cosechadoras Gleaner® serie S9, pdgina 171

e 4.11 Cosechadoras John Deere Serie 60, pdgina 185

e 4.12 Cosechadoras John Deere Serie 70, pdgina 192

e 4.13 Cosechadoras John Deere Series Sy T, pdgina 199

e 4.14 Cosechadoras New Holland Serie CX/CR (Serie CR: modelo del afio 2014 y anteriores), pdgina 210

e 4.15 Cosechadoras New Holland (Serie CR: modelo del afio 2015 y posteriores), pdgina 218
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

4.2 Operacion del sensor del control automatico de altura de la

plataforma

Los sensores que envian sefiales de altura a la cosechadora son esencialmente resistores grandes que permiten que el
brazo del sensor de posicién se mueva y, por lo tanto, envien una sefial de posicion a la cosechadora.

Los sensores de posicion proporcionados con el sistema de
control automatico de altura de la plataforma (AHHC) son
resistores variables de serie industrial de 1000 ohm (1 k). Cada
sensor consta de una unidad sellada con un punto de conexidn
de tres clavijas (A) y dos orificios de montaje (B). Hay un cable
de sefial conectado internamente a un limpiador maévil (C), el
cual realiza un barrido a la banda de filamentos de alta
resistencia. Un brazo externo esta unido al limpiador mévil (C) y,
a medida que se mueve, el limpiador se desplaza a lo largo del
filamento de resistencia para cambiar la resistencia en el cable
de sefial, lo cual cambia la tension de salida. La resistencia a
través de las clavijas de alimentacidén y de tierra debe ser de
aproximadamente 100 ohm. Las tensiones operativas normales
de la sefial son 0,5-4,5 VDC o 5-95 % de la tensidn disponible.

e Un sensor que funciona con una tension de sefal por debajo
del 5 % se considera en cortocircuito.

1025389

Figura 4.1: Sensor de tipo de resistencia variable

e Un sensor con una tension de sefal superior al 95 % se considera abierto.

¢ Un cambio en la altura de la plataforma hara que cambie la sefial de tensidn.
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

4.3 Sensores de la altura de la plataforma

La plataforma estd equipada con dos sensores de altura, uno en cada extremo. Los sensores de altura no necesitan
mantenimiento, pero es posible que deban repararse o reemplazarse.

Los sensores tal vez necesiten calibrarse si hay problemas con el control de altura de recoleccidon. Comuniquese con su
concesionario para obtener mas informacién.

Figura 4.2: Sensores de altura

1007368

4.3.1 Extraccion del ensamble del sensor de altura de la plataforma: lado izquierdo

Retire y reemplace el sensor de altura izquierdo de la plataforma si la calibracidon no resuelve los problemas de salida del
sensor.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma completamente.
2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Abra la tapa lateral izquierda. Consulte las instrucciones en 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina 33.
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

4. Desconecte el arnés de cableado (A).

5. Empuje hacia arriba el clip del extremo de la varilla (B).
Deslice la varilla de conexion (C) fuera del clip del extremo
de la varilla (B).

1012145

Figura 4.3: Ensamble del sensor de altura de la
plataforma; lado izquierdo

6. Retire las tuercas y los pernos (A).
7. Retire el sensor (B) y el brazo de control (C).

NOTA:

Tenga en cuenta la orientacién del brazo de control antes
de retirarlo. El nuevo brazo de control debe reinstalarse con
la misma orientacion.

1012146

Figura 4.4: Ensamble del sensor de altura de la
plataforma; lado izquierdo

4.3.2 Instalacion del ensamble del sensor de altura de la plataforma: lado izquierdo

Asegurese de instalar el sensor de altura izquierdo de la plataforma con su brazo de control en una posicion idéntica a la
del sensor extraido.

1. Instale el brazo de control (C). Asegurese de que el lado LLrj
plano apunte hacia la plataforma.

2. Coloque el sensor (B). Coloque los pernos en las ranuras
correspondientes y asegurelos con tuercas (A).

Figura 4.5: Ensamble del sensor de altura de la
plataforma; lado izquierdo

e

1012146
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

Deslice la varilla de conexion (C) en el clip del extremo de la
varilla. Asegure el clip del extremo de la varilla
presionandolo en la varilla de conexidn (C).

Conecte el arnés de cableado (A).

Cierre la tapa lateral. Consulte 3.3.2 Cierre de la tapa lateral
izquierda, pdgina 34 para obtener instrucciones.

1012145

Figura 4.6: Ensamble del sensor de altura de la
plataforma; lado izquierdo

4.3.3 Extraccion del sistema de control de la altura de la plataforma: lado derecho

Retire y reemplace el sensor de altura derecho de la plataforma si la calibracién no resuelve los problemas de salida del
sensor.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones corporales o la muerte por el arranque inesperado o la caida de una maquina elevada, siempre
detenga el motor y quite la llave antes de retirarse del asiento del operario, y siempre enganche las trabas de seguridad
antes de colocarse debajo de la maquina por cualquier motivo.

1.
2.
3.

Levante el sujetador y enganche las trabas de seguridad del cilindro de elevacion.
Baje la plataforma completamente.

Apague el motor y quite la llave del arranque.

Ubique el panel de acceso en el interior del bastidor del
extremo derecho. Retire los dos pernos (A) del panel de
acceso (B).

Quite el panel de acceso (B).

1012153

Figura 4.7: Panel de acceso del sistema de altura de la
plataforma; lado derecho
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10.

11.

CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

Desconecte el arnés de cableado (A).

Empuje hacia arriba el clip del extremo de la varilla (B).
Deslice la varilla de conexion (C) fuera del clip del extremo
de la varilla (B).

Retire las tuercas y los pernos (A).
Retire el sensor (B) y el brazo de control (C).

NOTA:

Tenga en cuenta la orientacién del brazo de control antes
de retirarlo. El nuevo brazo de control debe reinstalarse con
la misma orientacion.

Ubique el tapdn (A) en el lado exterior de la parte final y
retire el tapdn para obtener acceso a la tuerca (B) que
sujeta el brazo de control largo al bastidor.

Retire la tuerca (B).
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Figura 4.8: Ensamble del sensor de altura de la

plataforma; lado derecho
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Figura 4.9: Ensamble del sensor de altura de la

plataforma; lado derecho

—
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Figura 4.10: Parte final derecha
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12. Retire el brazo de control largo (A) junto con la varilla de
conexion, el clip del extremo de la varilla y el brazo de
activacion.

Figura 4.11: Ensamble del sensor de altura de la
plataforma; lado derecho

4.3.4 Instalacion del ensamble del sensor de altura de la plataforma: lado derecho

Asegurese de instalar el sensor de altura derecho de la plataforma con su brazo de control en una posicion idéntica a la del
sensor extraido.

1. Instale el brazo de control largo (A) junto con la varilla de
conexion, el clip del extremo de la varilla y el brazo de
activacion.

Figura 4.12: Ensamble del sensor de altura de la
plataforma; lado derecho

2. Instale la tuerca (B).

3. Instale la clavija del orificio (A).

1012161

Figura 4.13: Parte final derecha
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Instale el brazo de control (C). Asegurese de que el lado
plano apunte hacia la plataforma.

Coloque el sensor (B). Coloque los pernos en las ranuras
correspondientes y asegurelos con tuercas (A).

Deslice la varilla de conexion (C) en el clip del extremo de la
varilla. Asegure el clip del extremo de la varilla
presionandolo en la varilla de conexion (C).

Conecte el arnés de cableado (A).

Instale el panel de acceso (B) y asegurelo con pernos (A).

NOTA:

El sinfin se ha quitado de las ilustraciones para brindar
mayor claridad.

215668 118

1012156

Figura 4.14: Ensamble del sensor de altura de la

plataforma; lado derecho

1012155

Figura 4.15: Ensamble del sensor de altura de la

plataforma; lado derecho

1012153

Figura 4.16: Panel de acceso
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4.4 Rango de tension de salida del sensor de altura: requisitos de la
cosechadora

La salida del sensor de altura debe encontrarse dentro de un rango de tension especifico para cada cosechadora, o la
funcidn de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) no funcionard en forma adecuada.

Tabla 4.1 Rango de tensidon de la cosechadora

Cosechadora Limite de tensidn baja Limite de tension alta Rango minimo

Challenger®

®
Gleaner 0,7V 4,3V 25V
Massey Ferguson®
IDEAL™
Case IH 7/8010, 5/6/7088, 7/8/9120,
5/6/7130, 5/6/7140, 7/8/9230, 0,7V 4,3V 2,5V
7/8/9240
John Deere Serie 60/70/S/T 0,7V 4,3V 2,5V
New Holland CR/CX: sistema de 5V 0,7V 4,3V 2,5V
New Holland CR/CX: sistema de 10 V 3,0V 70V 41a44V

NOTA:

Para obtener instrucciones sobre el control manual del rango de tensién, consulte 4.4.1 Verificacion manual del rango de
tension, pdgina 119.
4.4.1 \Verificacion manual del rango de tension

En algunas cosechadoras, el rango de tension de salida de los sensores de control automatico de altura de la
plataforma (AHHC) puede verificarse desde la cabina. De lo contrario, siga este procedimiento.

1. Coloque la plataforma de modo que las ruedas estén aproximadamente a 150 mm (6 pulg.) sobre el suelo.

NOTA:

Asegurese de que el resorte de flotacion esté completamente extendido. Para obtener instrucciones, consulte 3.12.4
Ajuste de la flotacion de la plataforma, pagina 101. Si el resorte de flotacidn no esta completamente extendido, la
tension puede estar fuera de rango durante el funcionamiento de la plataforma, lo que puede causar una averia en el
sistema de AHHC.

2. Apague la cosechadora. Coloque la llave de modo que se siga suministrando energia a los sensores.

3. Abra la tapa lateral izquierda. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina
33.
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4. Ubique el sensor de altura izquierdo (A).

NOTA:

Es posible que el sensor y el conector no sean exactamente
como se muestran.

5. Con el conector en el sensor, mida la tension entre el cable
de sefial naranja (B) en posicién media en el conector y el
cable a tierra marrdn (C) en un lado del conector. La tensidn
obtenida a partir de esta lectura indica la tension maxima
del sensor izquierdo.

~
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o

Figura 4.17: Sensor de altura derecho

6. Ubique el panel de acceso (A) en el interior de la parte final
derecha.
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Figura 4.18: Panel de acceso derecho
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7. Retire los dos pernos (A) y el panel de acceso (B).

NOTA:

El sinfin se ha quitado de las ilustraciones para brindar
mayor claridad.

1012153

8. Ubique el sensor de altura derecho (A).

NOTA:

Es posible que el sensor no sea exactamente como se
muestra.

9. Con el conector en el sensor, mida la tension entre el cable
de sefial naranja (B) en posicion media en el conector y el
cable a tierra marrén (C) en un lado del conector. La tensidn
obtenida a partir de esta lectura indica la tension maxima
del sensor derecho.

10. Encienda la cosechadora y baje completamente el
embocador de la cosechadora. Aseglrese de que los
resortes de flotacidon estén completamente comprimidos.

11. Apague la cosechadora y coloque la llave de modo que se
siga suministrando energia a los sensores.

12. Repita los procedimientos de medicidn de tensién descritos
en los pasos 5, pdgina 120, 9, pdgina 121 para ambos
sensores. La tensidén obtenida a partir de estas lecturas
indican las tensiones minimas de cada sensor.
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Figura 4.20: Sensor de altura derecho

13. Compare las medidas de tension con los valores especificados en 4.4 Rango de tension de salida del sensor de altura:
requisitos de la cosechadora, pdgina 119.

14. Sila tension del sensor esta fuera de los limites inferior o superior, o si el rango de tensién es menor que el valor
especificado, se deben realizar ajustes. Para obtener instrucciones, consulte 4.4.2 Ajuste del rango de tension del
control de altura de la plataforma: lado izquierdo, pdgina 122 o 4.4.3 Ajuste del rango de tension del sensor de altura
de la plataforma: lado derecho, pdgina 122.
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4.4.2 Ajuste del rango de tension del control de altura de la plataforma: lado
izquierdo

Si el rango de salida de tension del sensor de altura izquierdo de la plataforma no coincide con las especificaciones, se debe
ajustar el rango de tensidn del sensor.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma hasta el suelo, apague la cosechadora y retire la llave del arranque.

2. Abra la tapa lateral izquierda. Consulte las instrucciones en 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina 33.

3. Afloje las tuercas (A).

4. Gire el control (B) hasta que se obtenga el rango de tensién
deseado. Para obtener instrucciones, consulte 4.4 Rango de
tension de salida del sensor de altura: requisitos de la
cosechadora, pdgina 119.

NOTA:

Si el rango de tensidn es demasiado grande o demasiado
pequeiio, tal vez tenga que volver a colocar la varilla de
conexion (C) en otro orificio del brazo de control del
sensor (D). Si eso no funciona, vuelva a colocar la varilla de
conexion (C) en otro orificio del brazo de control del

sensor (E).

1012147

5. Ajuste las tuercas (A). Figura 4.21: Ensamble del sensor de altura de la

) ) ) plataforma; lado izquierdo
6. Cierre la tapa lateral. Para obtener instrucciones, consulte

3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.

4.4.3 Ajuste del rango de tension del sensor de altura de la plataforma: lado
derecho

Si el rango de salida de tension del sensor de altura derecho de la plataforma no coincide con las especificaciones, se debe
ajustar el rango de tension del sensor.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

1. Levante el sujetador y enganche las trabas de seguridad del cilindro de elevacion.
2. Baje la plataforma completamente.

3. Apague el motor y quite la llave del arranque.
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Ubique el panel de acceso (A) en el interior de la parte final

derecha.

Retire los dos pernos (A) y el panel de acceso (B).

NOTA:

El sinfin se ha quitado de las ilustraciones para brindar
mayor claridad.

Afloje las tuercas (A).

NOTA:

El sinfin se ha quitado de las ilustraciones para brindar
mayor claridad.

Gire el sensor (B) hasta que se obtenga el rango de tensién
deseado. Para obtener instrucciones, consulte 4.4 Rango de

tension de salida del sensor de altura: requisitos de la
cosechadora, pdgina 119.

NOTA:

Si el rango de tensidn es demasiado grande o demasiado

pequeiio, tal vez tenga que volver a colocar la varilla de

conexion (C) en otro orificio del brazo de control del

sensor (D). Si eso no funciona, vuelva a colocar la varilla de

conexion (C) en otro orificio del brazo de control del
sensor (E).

Ajuste las tuercas (A).

215668
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Figura 4.22: Panel de acceso: lado derecho
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1012153

1012160

Figura 4.24: Ensamble del sensor de altura de la
plataforma; lado derecho
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9. Instale el panel de acceso (B) y asegurelo con pernos (A).

NOTA:

El sinfin se ha quitado de las ilustraciones para brindar
mayor claridad.

1012153

Figura 4.25: Panel de acceso: lado derecho
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4.5 Cosechadoras serie IDEAL™

Para hacer que el sistema de control automatico de altura de su plataforma (AHHC) sea compatible con las cosechadoras
IDEAL™, debe ajustar las opciones de configuracion de la plataforma de su cosechadora para el modelo especifico de
plataforma, configurar los ajustes de velocidad del molinete, configurar los controles de AHHC y calibrar el sistema de
AHHC para asegurarse de que esté funcionando correctamente.

4.5.1 Configuracion de la plataforma: serie IDEAL™

Ajuste estas opciones de configuracion inicial en su cosechadora IDEAL™ cuando configure el sistema de control automatico
de altura de la plataforma (AHHC).

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

El terminal AGCO Tyton (A) se usa para configurar y administrar
una plataforma recolectora MacDon en una cosechadora serie
IDEAL™. Use la pantalla tactil para seleccionar el elemento
deseado en la pagina.

1027716

Figura 4.26: Estacion del operario de la serie IDEAL™

A: Terminal Tyton B: Joystick
C: Consola D: Cluster de control de la plataforma

1. Enla parte superior derecha de la pagina de inicio, toque el
icono COSECHADORA (A). Se abre el MENU PRINCIPAL DE
LA COSECHADORA.

1027717

Figura 4.27: icono de la cosechadora en la Pagina
de inicio
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2. En MENU PRINCIPAL DE LA COSECHADORA, toque
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA (A). Se abre la pagina
CONFIGURACIONES DE LA PLATAFORMA.

1027719

Figura 4.28: Configuracion de la plataforma en el
Menu principal de la cosechadora
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3. Toque el campo CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA (A).
Se abrira un cuadro de didlogo con una lista de perfiles de
configuracion predefinidos de la plataforma.

e Sisu plataforma MacDon ya esta configurada, aparece
en la lista de plataformas. Toque el titulo de la
plataforma MacDon (B) para resaltar la seleccion en
color azul, y luego toque la marca de verificacién de
color verde (E) para continuar.

e Sisolo se muestra la plataforma predeterminada (D)
toque el botén ABC (C) y use el teclado en pantalla para
ingresar la informacion de la plataforma MacDon.
Cuando termine, seleccione una de las siguientes
opciones para regresar a la pagina CONFIGURACION DE
LA PLATAFORMA:

— La marca de verificacidn de color verde (E) guarda
las configuraciones.

— Elicono de cubo de basura (F) borra la plataforma
resaltada de la lista.

— La X de color rojo (G) cancela los cambios.

Figura 4.29: Menu de configuracion de la plataforma
en la Pagina de configuracion de la plataforma
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4. Para especificar el tipo de plataforma instalada en la 1 s ok St Cainy
maquina, toque el campo TIPO DE PLATAFORMA (A). ! —fie ]

1029609

Figura 4.30: Configuraciones de la plataforma

5. Enla lista de tipos de plataformas predefinidos, toque Header Type
RECOLECTORA (A).

6. Toque la marca de verificacién de color verde (B) para
guardar la seleccién y continuar.

7. Asegurese de que la casilla de verificacion de MOLINETE (A)
esté marcada.

1029609

Figura 4.32: Configuraciones de la plataforma
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8. Toque el campo DIAMETRO DEL MOLINETE (A) para que
aparezca un teclado numérico. Ingrese 102 para un
molinete MacDon.

NOTA:

Si la velocidad del molinete no se indexa correctamente, el
diametro del molinete se puede aumentar a 44.

9. Toque el campo PPR (pulsos por revolucion) DEL
MOLINETE (B) e ingrese 88 como valor para su plataforma
MacDon.

NOTA:

Con un mando de molinete de dos velocidades, el PPR debe
establecerse en 34 para la velocidad alta y en 61 para el
torque alto.

Figura 4.33: Configuraciones de la plataforma

NOTA:

Los PPR se determinan segun la cantidad de dientes en el
pifndn de velocidad del molinete.

10. Toque la marca de verificacidn color verde (B) en la parte ET—-;
inferior del teclado numérico (A) cuando se complete, o la X :

. £l

color rojo para cancelar. L o

B
X

11. Cuando termine, toque la marca de verificacion verde (A)
en la parte inferior de la pantalla CONFIGURACION DE LA
PLATAFORMA.

e k=t

foiom [ 5] 7 e [ )

1018412

Figura 4.35: Pagina de configuraciones de la
plataforma
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4.5.2 Configuracion de los controles automaticos de la plataforma: serie IDEAL™

Para configurar las funciones de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) en una cosechadora IDEAL™ para
que esta funcione con su plataforma, vaya a la pagina CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA en la computadora de la
cosechadora.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

1. Funciones del control automatico: Hay interruptores de S S -
palanca (ENCENDIDO/APAGADO) en la pagina de i [ Vacoen P8 | Lk
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA para las funciones
del control automatico. Para las plataformas MacDon,

asegurese de que las siguientes dos funciones estén " D I:]
habilitadas como se muestra:
e RTC (volver a cortar) (A)

e AHHC (control automatico de altura de la

plataforma) (B) e s : b I-_-,.uw
. , e mll 0
Todos los demas interruptores deben estar desactivados b [ e || ™

1018430

(no resaltados). MBJ ——

2. La configuracién de Sensibilidad (C) controla cuan sensible
es un control (RTC o AHHC) a un cambio dado en la
retroalimentacidn del sensor. Los campos de configuracién
se encuentran directamente debajo de los interruptores de
conmutacion. Para ingresar una nueva configuracion de
sensibilidad, toque el campo de configuracion debajo del
interruptor de conmutacion especifico, e ingrese el nuevo
valor en el teclado en pantalla.

Figura 4.36: Controles automaticos y configuraciones
de sensibilidad

e Aumente la sensibilidad si la cosechadora no cambia la
posicion del embocador lo suficientemente rédpido
cuando esté en modo automatico.

e Reduzca la sensibilidad si la cosechadora fluctua
constantemente entre posiciones en modo automatico.

NOTA:

Las configuraciones de sensibilidad recomendadas para las
plataformas MacDon son las siguientes:

e 50 para RTC (A)
e 60 para AHHC (B)
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e et =

-.,'."'E:arm.mm l [F o=

s | TV FLOY —_— ar

3. Velocidad de la plataforma: El area VELOCIDAD DE
CONTROL DE LA PLATAFORMA (A) en la pdgina
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA se usa para ajustar
las siguientes velocidades:

e 420 =

Ul =]

48 |

e Lainclinacion hacia la izquierda y hacia la derecha es la
inclinacion lateral de la placa del frente de la
cosechadora.

e La plataforma hacia arriba y hacia abajo (velocidades
lentas y rapidas) es un botén de dos etapas con
velocidad lenta en el primer frenado y rapida en el

i

tenae Pimern T CLrte

bge—h aj_

segundo. ; ' %
NOTA: [ V' ” xu T I .
Las configuraciones de velocidad de control de la Figura 4.37: Configuraciones de control de la
plataforma recomendadas son las siguientes: velocidad de la plataforma
e Lenta: Arriba 45/Abajo 40
e Répida: Arriba 100/Abajo 100
4. Desplazamientos de la plataforma (A): Las distancias de - _fm:-——l p—
desplazamiento son importantes para el mapeo de cosecha. A I:EE_"'—E_— .J -
Hay dos dimensiones ajustables en la pantalla £ o e

CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA:

e Desplazamiento lateral de la plataforma: distancia entre IE IE

la linea central de la plataforma y la linea central de la -
magquina. Esto se debe establecer en 0 para una o bt
plataforma MacDon.

- Ll - 1
e Alimentador al cortador: distancia desde |a interfaz de e e A TR
la maquina a la barra de corte. Esto se debe establecer T | —
en 68 para una plataforma MacDon. oot | D ;

1018433

LX)

Figura 4.38: Configuracion de desplazamiento de la
plataforma

4.5.3 Calibracion de la plataforma: serie IDEAL™

La salida del sensor de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) debe estar calibrada para las cosechadoras
IDEAL™, de lo contrario, la caracteristica de AHHC no funcionara adecuadamente.

A\ PELIGRO

Mantenga el area libre de personas, mascotas, etc. Mantenga a los nifios alejados de la maquina. Camine alrededor de
la maquina para asegurarse de que nadie esté debajo, en o cerca de ella.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.
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1. En MENU PRINCIPAL DE LA COSECHADORA, toque
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA (A).

2. Toque CALIBRAR PLATAFORMA (A) en el lado derecho de la
pantalla CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA.

1027795

Figura 4.40: Pagina de configuraciones de la

plataforma
3. Aparece el asistente de advertencia CALIBRACION DE LA ;\\ T
PLATAFORMA. Asegurese de que se cumplan todas las JLAN
condiciones.

4. Toque la marca de verificacidn verde en la parte inferior de e b -
la pantalla para iniciar el procedimiento de calibracién y
siga las indicaciones de la pantalla.

1018438

V] X

Figura 4.41: Advertencia de calibraciéon de la
plataforma
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Se proporciona una barra de progreso y la calibracion se CanBration Wigare

puede detener al tocar la X de color rojo. La plataforma se

mueve de forma automatica e irregular durante este

proceso. .8 e e )

—din ol B i [a0]

Wrsilymg e e s of Bedder heigft srrmnn

1018437

6. Cuando el procedimiento de calibracién esté completo:

e Revise la informacién de resumen (A).

TEN
L

UL

e Revise las marcas de verificacidon de color verde que
confirman las funciones calibradas (B).

e Toque la marca de verificacion (C) para guardar.

P
Y
<

i

1027797

NOTA: E T e T
Toque el icono CALIBRACIONES (A) en la pagina MENU - st B iR i
PRINCIPAL para ver el MENU DE CALIBRACION, donde : 2
puede elegir entre una variedad de calibraciones, incluida la
calibracion de la plataforma y del molinete.

3
&)

Figura 4.44: Menu de calibracidn directa
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4.5.4 Operacion de la plataforma: serie IDEAL™

Una vez que se haya configurado el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) en su cosechadora
IDEAL™, el sistema de AHHC se puede controlar desde la cabina de la cosechadora.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

Con los siguientes componentes se pueden usar las funciones
de control automatico de altura de la plataforma (AHHC):

Terminal de Tyton (A)
Joystick (B)
Acelerador (C)

Cluster de control de la plataforma (D)

Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para
familiarizarse con los controles de la cosechadora.

3.

Con la plataforma en funcionamiento, configure la
inclinacion lateral a MANUAL presionando el
interruptor (A). La luz sobre el interruptor debe estar
apagada.

Active el AHHC presionando el interruptor (B) La luz sobre
el interruptor debe estar encendida.

Presione el interruptor de control AHHC (A) en el joystick
para activar el AHHC. La plataforma se movera a la posicion
del punto de ajuste establecida.

215668 134

Figura 4.47: AHHC en la manija de control

Revision A



CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

4. Use el dial de control del PUNTO DE AJUSTE DE LA ALTURA
DE LA PLATAFORMA (A) segun sea necesario para ajustar
con precision la posicidn de la plataforma.

Figura 4.48: Cluster de control de la plataforma

4.5.5 Revision de la configuracion en campo de la plataforma: serie IDEAL™

Una vez que el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) esté funcionando correctamente con su
cosechadora IDEAL™, puede ajustar con precision estas configuraciones del AHHC a su gusto.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

1. Para ver las configuraciones de grupo de la plataforma,
toque el icono PLATAFORMA (A) en el lado derecho de la
pagina de inicio.

2. Se muestra la siguiente informacion:
e POSICION ACTUAL de la plataforma (B).

e Posicion de corte del PUNTO DE AJUSTE (C) (indicada
por una linea roja).

e Simbolo de PLATAFORMA (D): toquelo para ajustar la
posicion de corte del punto de ajuste usando la rueda
de ajuste en el lado derecho del terminal Tyton.

e ALTURA DE CORTE para el AHHC (E): ajuste con
precisién esta configuracidn con el dial de control del
punto de ajuste de la altura de la plataforma en el
grupo de control de la plataforma.

¢ ANCHO DE TRABAJO DE LA PLATAFORMA (F)
e PASO DE LA PLATAFORMA (G)
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Figura 4.49: Grupos de la plataforma
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3. Al tocar un campo, se abre el teclado en pantalla para que
se puedan ajustar los valores. Ingrese el nuevo valor y
toque la marca de verificacidn de color verde.

NOTA:

La rueda de ajuste (A) esta ubicada en el lado derecho del
terminal Tyton.

Figura 4.50: La rueda de ajuste en el lado derecho del
terminal Tyton

NOTA: E

El dial de control de VALOR DE CONSIGNA DE LA ALTURA DE
LA PLATAFORMA (A) esta en el clister de control de la
plataforma.
Figura 4.51: Cluster de control de la plataforma
215668 136 Revisién A
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4.6 Cosechadoras Case IH 5130/6130/7130 y 5140/6140/7140 de

rango medio
Para hacer que el sistema de control automatico de altura de su plataforma (AHHC) sea compatible con las cosechadoras
Case IH series 5, 6 y 7 (rango medio), debe ajustar las opciones de configuracidn de la plataforma de su cosechadora para

el modelo especifico de plataforma, verificar el rango de tensidn del sensor de altura y calibrar el sistema de AHHC para
asegurarse de que esté funcionando correctamente.

4.6.1 Configuracion de la plataforma en la pantalla de la cosechadora (Case IH 5130/
6130/7130; 5140/6140/7140)

Ajuste estas opciones de configuracion inicial en su cosechadora Case IH series 5, 6 y 7 (rango medio) cuando configure el
sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC).

1. Enla pagina principal de la pantalla de la cosechadora,
seleccione CAJA DE HERRAMIENTAS (A).

1023273

Figura 4.52: Pantalla de la cosechadora Case IH

2. Seleccione la pestafia PLATAFORMA 1 (A). Aparece la
pagina CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA.

3. Desde el ment TIPO DE CORTE (B), seleccione
PLATAFORMA.

Figura 4.53: Pantalla de la cosechadora Case IH
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4. Seleccione la pestafia PLATAFORMA 2 (A). Aparece la

pagina CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA 2. 'Euﬁ:; i""“‘ r;: Tilt Sorssitivity
5. Desde el mend FLOTACION A PRESION DE LA ww (Wi isens
PLATAFORMA (B), seleccione NO INSTALADO. = n — (a7
= .'l- jor Pressure Fload
- B Naot Installed
— Homded Latoral Til
Installed

Drapor Grain Header STyle
| Rigid 2000 Series

Nhaatrd 7 A o

6. Desde el menu TIPO DE MANDO DE LA CORREA (A),
seleccione

e 1: para la mayoria de las plataformas recolectoras

e 2:para las plataformas recolectoras con rastrillo de
4,9 m (16 pies)

e I.

e 3: para las plataformas recolectoras SwathMaster

NOTA:

Seleccionar el mando de la correa adecuado optimiza el
ajuste automatico de la velocidad de la correa con respecto
al suelo.

T

1023383

Figura 4.55: Pantalla de la cosechadora Case IH

4.6.2 Verificacion del rango de tension desde la cabina de la cosechadora (Case IH
5130/6130/7130; 5140/6140/7140)

Para asegurarse de que el sistema de control automatico de altura de su plataforma (AHHC) funcione correctamente con su

cosechadora Case IH series 5, 6 y 7 (rango medio), se debe verificar la tension de salida de los sensores de control de altura
de la plataforma.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del operador de la cosechadora para obtener las actualizaciones.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transeunte en el area.

1. Levante la plataforma hasta que las ruedas estén a 150 mm (6 pulg.) sobre el nivel del suelo.
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2. Enla pagina principal de la pantalla de la cosechadora,
seleccione DIAGNOSTICOS (A). Se abre la pagina
DIAGNOSTICO.
B A

o il e Sereses

3. Seleccione CONFIGURACION (A). Se abre la pagina
CONFIGURACION.

4. En el mend GRUPO (B), seleccione PLATAFORMA.

n| SCOHBMALLC 10 Mams wWalig ! Slanie

=1 Pin Assignment

Electrical En-wr?

Figura 4.57: Pantalla de la cosechadora Case IH

5. En el mentd PARAMETRO, seleccione SENSOR DE ALTURA/ 0.0 W

INCLINACION DEL LADO IZQUIERDO (A). L

_ m Header N

— Parametor )
E ln —{ Left HeightITilt Sensor (:}
= 4 =] macum s

ucMm 57
- R twamatic 10 Mama YWakire | SEabUS .
= ANSS 4.30 V
WV —
i Pin Asaignment
3B-12

Ulecirical Companenl

S b =

Figura 4.58: Pantalla de la cosechadora Case IH
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6. La pagina CONFIGURACION se actualiza para mostrar la
tensién en el campo VALOR/ESTADO (A). Baje el
alimentador completamente, y luego levantelo a 305 mm
(12 pulgs.) del suelo para ver el rango completo de lecturas

=
——

Left HeightiTill Sensor

de tension. =z e

. L, . _ UCM 57

7. Silatension del sensor no estd dentro de los limites £
. . f . d 4.4R d ¢ ., d . Setvmatic 10 Nama Wakre [ Slalus

superior e inferior mostrados en 4.4 Rango de tension de B use 4.30 v _®
salida del sensor de altura: requisitos de la cosechadora,

ra . . ’ . . . . A I'"‘ h“”}“mm'.
pdgina 119 o si el rango entre los limites superior e inferior chEN 3812

es insuficiente, debe realizar ajustes a los sensores de ' Liscirical Component
altura. Para obtener instrucciones, consulte 4.4.2 Ajuste del
rango de tension del control de altura de la plataforma:
lado izquierdo, pdgina 122 y 4.4.3 Ajuste del rango de
tension del sensor de altura de la plataforma: lado derecho,
pdgina 122.

1023268

Figura 4.59: Pantalla de la cosechadora Case IH

4.6.3 Calibracion del control de altura automatica de la plataforma (Case IH 5130/
6130/7130; 5140/6140/7140)

La salida del sensor de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) debe estar calibrado para las cosechadoras
Case IH series 5, 6 y 7, de lo contrario, la funcién de AHHC no funcionara adecuadamente.

NOTA:

Este procedimiento se aplica a cosechadoras con una version de software anterior a 28,00. Para instrucciones sobre como
calibrar el AHHC para cosechadoras con una versién de software 28,00 o posterior, consulte 4.7.4 Calibracion del control
automdtico de altura de la plataforma (Case IH 7010/8010; 7120/8120/9120; 7230/8230/9230; 7240/8240/9240),
versiones del software posteriores a 28.00, pdgina 149.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

1. Asegurese de que se hayan realizado todas las conexiones
eléctricas e hidraulicas de la plataforma.

2. Baje el embocador de la cosechadora hasta la posicion
maxima inferior.

3. Mantenga presionado el botén ABAJO durante 2 segundos.

4. Presione el botén ELEVACION y manténgalo presionado
hasta que el embocador se desplace completamente hacia
arriba. Se detendra a los 61 cm (2 pies) sobre el suelo
durante 5 segundos y luego se reanudara la elevacion. Esto
es un indicio de que el procedimiento de calibracion fue
exitoso.

Figura 4.60: Calibracién de la altura automatica de la
plataforma

215668 140 Revisién A



CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

4.6.4 Configuracion de altura de corte preconfigurada (Case IH 5130/6130/7130;
5140/6140/7140)

Su cosechadora Case IH series 5, 6 0 7 (rango medio) puede tener hasta dos configuraciones predeterminadas de altura de
la plataforma del control automatico de altura de la plataforma (AHHC) a la vez.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transeunte en el area.

1. Conecte el separador vy la plataforma.

2. Levante o baje manualmente la plataforma a la altura de
corte deseada.

3. Presione 1 en el botdn (A). Se encendera una luz amarilla al
lado del botdn.

4. Levante o baje manualmente la plataforma a una segunda
altura de corte deseada.

5. Presione 2 en el botdn (A). Se encendera una luz amarilla al
lado del botdn.

1023288

Figura 4.62: Consola de la cosechadora Case
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Las flechas hacia arriba y hacia abajo ahora deberian 0.0
aparecer en el cuadro ALTURA MANUAL (A) en la pagina — m [y Engine oy uguuuﬂ_wﬁ"1
EJECUCION 1 en la pantalla de la cosechadora. Esto indica : -7 Q i AN

que el control automatico de altura de la plataforma (AHHC) == 2 Elf';nm!-p-d ™
estd funcionando. = “ - o i

B ﬂﬁ““ G;‘;‘“Swm = ;;’n"'""
| 5 : = T
TR, el
. & ]l

Figura 4.63: Pantalla de la cosechadora Case - Pagina
de ejecucion 1

6. Para habilitar las preconfiguraciones, active el botén
AHHC (A) para colocar la plataforma en el suelo. Para
habilitar la primera preconfiguracién, presione el botén una
vez. Para habilitar la segunda configuracion
predeterminada, presione el botdn dos veces.

Para levantar la plataforma a la altura maxima de trabajo,
mantenga presionado el botén SHIFT en la parte posterior
del joystick mientras presiona el boton AHHC (A).

Figura 4.64: Palanca de mando de la
cosechadora Case

7. Laaltura maxima de trabajo se puede ajustar en la pagina
CONFIGURACION DE PLATAFORMA en la pantalla de la
cosechadora. Ingrese la altura deseada en el campo
ALTURA DE TRABAJO MAXIMA (A).

Figura 4.65: Pantalla de la cosechadora Case - Pagina
de configuracion de la plataforma
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8. Si necesita cambiar la posicién de una de las
preconfiguraciones, puede ajustar esta configuracion con el
botdn (A) en la consola de la cosechadora.

N~
©
N
o
o
(=]

Figura 4.66: Consola de la cosechadora Case

215668 143 Revisién A



CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

4.7 Cosechadoras Case IH 7010/8010, 7120/8120/9120, 7230/8230/9230

y 7240/8240/9240

Para hacer que el sistema de control automatico de altura de su plataforma (AHHC) sea compatible con las cosechadoras
Case IH series 7, 8 0 9, debe ajustar las opciones de configuracion de la plataforma de su cosechadora para el modelo
especifico de plataforma, verificar el rango de tensidn del sensor de altura y calibrar el sistema de AHHC para asegurarse

de que esté funcionando correctamente.

4.7.1 Control del rango de tension desde la cabina de la cosechadora (Case 8010)

Para asegurarse de que el sistema de control automatico de altura de su plataforma (AHHC) funcione correctamente con su
cosechadora Case IH serie 8010, se debe verificar la tensién de salida de los sensores de control de altura de la plataforma.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningln transeunte en el area.

1. Levante la plataforma hasta que las ruedas estén a 150 mm (6 pulg.) sobre el nivel del suelo.

2. Seleccione DIAG (A) en la pagina PRINCIPAL de la pantalla

universal. Aparece la pagina DIAG.

3. Seleccione SUBSISTEMA (A). Aparece la pagina
SUBSISTEMA.

215668
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| AR I SETUP “ caL [. UTLITY || DG IIIIIIIIIII

Axial Flow Monitor | .- |
Main Menu

11:21 AM - Nov 22, 2007

Software 1D: 1038 |—|

Firmware Version: 31.5.0.0

||
[

1003676

a)

| coNTRAST || BACKUGHT || POWER |

Figura 4.67: Pantalla de cosechadora Case 8010

m s TORY || STATUS [ CARD ||

Sub System A
\ VOLTAGE |
sensor\

[\ RHM KEY SW' sewn 103

o
=
=}

L]

11003677 1

Figura 4.68: Pantalla de cosechadora Case 8010
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4. Seleccione ALTURA/INCLINACION DE PLAT. (A). Aparece la e | | | I | EnTER |

pagina SENSOR.

AFE HOR HEIGHTITILT BIEVE

BRAKES HEADER || THRESHING

CLEANING Qﬁf HYDRAULIC "wnasnmmm

ENGINE LIGHTS || TRANSMISSION
FEEDER PPERATOR CDNTRDLII_ UHLOADING
GRAIN HANDLING RESIDUE ||- VOLTAGE
GROUND DRIVE RHM LAMP " 1003678

Figura 4.69: Pantalla de cosechadora Case 8010

5. Seleccione SENSOR 1ZQ. (A). Se muestra la tensidn exacta. [ . |] ][ E- | '” > i[ ]| i |
Levante y baje la plataforma para ver el rango completo de
las lecturas de voltaje.

ACCUMULATOR VLV|| LIFT PRESS SEN " RTCENTER SEN

ADJ DEC SW LOWER SW ||SE'I'HIIGHTHBW
ADJ INC BW LOWER VLV || SET HEIGHT #2 8W
FEEDER POS SEN RAISE 8W || TILT ANGLE SEN

A
HHC RESUME S5W ﬁm:uw II_ TILT CCW 8W
/| Iy _

RAISELOW ISENSE ||- TILT CCW VLV
LFTCENTER SEN RIGHT SEN " TILT CW 5W

1003810

Figura 4.70: Pantalla de cosechadora Case 8010

6. Silatension del sensor no esta dentro de los limites
superior e inferior mostrados en 4.4 Rango de tension de
salida del sensor de altura: requisitos de la cosechadora,
pdgina 119 o si el rango entre los limites superior e inferior
es insuficiente, debe realizar ajustes a los sensores de
altura. Para obtener instrucciones, consulte 4.4.2 Ajuste del
rango de tension del control de altura de la plataforma:
lado izquierdo, pdgina 122 y 4.4.3 Ajuste del rango de
tension del sensor de altura de la plataforma: lado derecho,
pdgina 122.

Figura 4.71: Pantalla de cosechadora Case 8010
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4.7.2 Verificacion del rango de tension desde la cabina de la cosechadora (Case IH
7010/8010; 7120/8120/9120; 7230/8230/9230; 7240/8240/9240)

Para asegurarse de que el sistema de control automatico de altura de su plataforma (AHHC) funcione correctamente con su
cosechadora Case IH series 7, 8 0 9, se debe verificar la tension de salida de los sensores de control de altura de la
plataforma.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transetnte en el area.

1. Levante la plataforma hasta que las ruedas estén a 150 mm (6 pulg.) sobre el nivel del suelo.

2. Seleccione DIAGNOSTICO (A) en la pagina PRINCIPAL.
Aparece la pagina DIAGNOSTICO.

3. Seleccione CONFIGURACION. Aparece la pagina
CONFIGURACION.

Ti00 AM

Jul 22, 2017
~miEINEARE
Inlorm conrchad ACS Proce@mishics

1003672

Figura 4.72: Pantalla de la cosechadora Case IH

4. Seleccione la flecha GRUPO (A). Aparece el cuadro de
didlogo GRUPO. : [wadlwﬂm

El (A

e

i

! F

Mddula REF

Hombre K esguema

7:00 AM
i e RLE Asignacion pin conector

SR S

Figura 4.73: Pantalla de la cosechadora Case IH
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Seleccione ALTURA/INCLINACION DE PLATAFORMA (A).
Aparece la pagina PARAMETRO.

Seleccione SENSOR DE ALTURA DEL LADO 1ZQ. DE LA
PLATAFORMA (A) y luego seleccione el botén GRAFICO (B).
El voltaje exacto se muestra en la parte superior de la

i AFS Hid dislic o
Alimentador h;l.l'ﬂtt&l!ﬂ
/
. Cabwral /\( Limpigra
B | coviroscperaa fLuces
TobD AM
Jul 33, 2017 Criba Manejo grana
| GP'Sl
| Desoarga Motad
Frenos Hesifuos

Figura 4.74: Pantalla de la cosechadora Case IH

;. . e AFS Hid
pagina. Levante y baje la plataforma para ver el rango i
completo de las lecturas de voltaje. m Asmantader Incumt cabuzal A
. . s s g Cabszal L
7. Silatension del sensor no estad dentro de los limites e

superior e inferior mostrados en 4.4 Rango de tension de

salida del sensor de altura: requisitos de la cosechadora, J‘:;’;;‘;?
pdgina 119 o si el rango entre los limites superior e inferior | "f-""*|
es insuficiente, se deben ajustar los sensores de altura. Para [
obtener instrucciones, consulte 4.4.2 Ajuste del rango de
tension del control de altura de la plataforma: lado
izquierdo, pdgina 122 y 4.4.3 Ajuste del rango de tension del
sensor de altura de la plataforma: lado derecho, pdgina
122.

Figura 4.75: Pantalla de la cosechadora Case IH

4.7.3 Calibracidn del control automatico de altura de la plataforma (Case IH
7010/8010; 7120/8120/9120; 7230/8230/9230; 7240/8240/9240), versiones
del software anteriores a 28.00

La salida del sensor de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) debe estar calibrado para las cosechadoras

Case IH series 7, 8 y 9 con versiones de software anteriores a 28.00, de lo contrario, la funcién de AHHC no funcionara

adecuadamente.

NOTA:

Este procedimiento se aplica a cosechadoras con una version de software anterior a 28,00. Para instrucciones sobre como

calibrar el AHHC para cosechadoras con una version de software 28,00 o posterior, consulte 4.7.4 Calibracion del control

automadtico de altura de la plataforma (Case IH 7010/8010; 7120/8120/9120; 7230/8230/9230; 7240/8240/9240),

versiones del software posteriores a 28.00, pdgina 149.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este

documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

1. Asegurese de que se hayan realizado todas las conexiones eléctricas e hidrdulicas de la plataforma.

2. Enla pagina PRINCIPAL, CAJA DE HERRAMIENTAS y luego PLATAFORMA.
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3. Configure el ESTILO DE PLATAFORMA apropiado.
Heador stop haight

50 =

Header style

Pickup head nl

HHC raisa rato

ﬂ 183

% HHC lowor rato
142

Prass T ovorridae

16

Min real spasd

0.0 g

4. Configure la PENDIENTE DE VELOCIDAD AUTOMATICA DEL
MOLINETE i Bh Auto realsposd slope

. . 133
5. Configure la FLOTACION A PRESION DE LA PLATAFORMA en

NO (A) (si esta incluida) y asegurese de que el MANDO DEL
MOLINETE esté configurado en HIDRAULICO (B).

Latosal fi1
Yes

Hoadar rressune floal

6. Seleccione SI (A) en la lista AVANCE-RETROCESO DEL L Header Setu;
MOLINETE (si corresponde). - &

7. Configure la SENSIBILIDAD DE ALTURA (B) en el valor
deseado. El punto de inicio recomendado es 180.

Trrwsh

Figura 4.78: Pantalla de la cosechadora Case IH
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8. Seleccione Si para CONTROL DE AVANCE-RETROCESO (A) y
INCLINACION DE AVANCE-RETROCESO DE LA
PLATAFORMA (B), cuando corresponda.

Till serrsitivity
100

9. Seleccione la pestafia PLATAFORMA 2 en la parte inferior N0 .. : S Setup :
o i LU aador lype
de la pagina. ol Pickup
10. Asegurese de que la opcién RECOLECTORA (A) esté =F Cutting type
seleccionada en la lista TIPO DE PLATAFORMA. i f Platform
NOTA:
Si el resistor de reconocimiento esta insertado en el arnés = Heather usage
de la plataforma, no podra modificar el tipo de la : “1  28.00
plataforma. Interval

1.00
11. Configure el tipo de corte en PLATAFORMA (B).

Haader aligest

LO)|
&
[<e] |
1Y

12. Configure los valores apropiados del ANCHO DE LA :
PLATAFORMA (C) y del USO DE LA PLATAFORMA (D). U Fevier [*_’r*

Figura 4.80: Pantalla de la cosechadora Case IH

4.7.4 Calibracion del control automatico de altura de la plataforma (Case IH
7010/8010; 7120/8120/9120; 7230/8230/9230; 7240/8240/9240), versiones
del software posteriores a 28.00

La salida del sensor de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) debe estar calibrada para las
cosechadoras Case IH series 7, 8 y 9 con versiones de software posteriores a 28.00, de lo contrario, la funcién de AHHC no
funcionard adecuadamente.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.
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1. Enla pagina PRINCIPAL, seleccione CAJA DE
HERRAMIENTAS y luego
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA.

2. Ubique el campo SUBTIPO DE PLATAFORMA. Este se ubica
en la pestaiia PLATAFORMA 1 o PLATAFORMA 2 que se
encuentra en la parte inferior de la pantalla.

3. Seleccione 2000 (A).

Figura 4.81: Pantalla de la cosechadora Case IH

4. Ubique los campos SENSORES DE LA PLATAFORMA y
FLOTACION A PRESION DE LA PLATAFORMA. Estos se
ubican en la pestaiia PLATAFORMA 1 o PLATAFORMA 2 que
se encuentra en la parte inferior de la pantalla.

5. Seleccione HABILITAR (A) en el campo SENSORES DE LA
PLATAFORMA.

6. Seleccione NO (B) en el campo FLOTACION DE PRESION DE
LA PLATAFORMA.

7. Acople el separador y la plataforma y presione la
configuracion predeterminada 1 o 2.

8. Aseglrese de que el icono de ALTURA AUTOMATICA (A)
aparezca en la pantalla y de que se pueda ver en la
ubicacion (B) como se muestra. Cuando la plataforma esta
configurada para cortar al ras el suelo, este paso verifica
que la cosechadora estd usando correctamente los
potenciémetros en la plataforma para sentir la presion
de suelo.

NOTA:

El campo de ALTURA AUTOMATICA (B) puede aparecer en
cualquiera de las pestafias de EJECUCION, no
necesariamente en la pestafia EJECUCION 1.

n
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Figura 4.83: Pantalla de la cosechadora Case IH
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10.

11.

12.

13.

En la pantalla de la cosechadora, seleccione CALIBRACION vy
luego presione la flecha de navegacion hacia la derecha
para ingresar a la casilla de informacién.

Seleccione PLATAFORMA (A) y presione ENTER. Se abre el
cuadro de didlogo CALIBRACION.

Puede usar las teclas de navegacion hacia arriba y hacia
abajo para moverse entre las opciones.

Siga los pasos de calibracién en el orden en que aparecen
en el cuadro de didlogo. Mientras avanza en el proceso de
calibracidn, la pantalla se actualizard automaticamente y

mostrard el paso siguiente del procedimiento. R P

El procedimiento de calibracion se detendra si el sistema
permanece inactivo durante mas de 3 minutos o si se
presiona la tecla ESC durante cualquier paso. gt

Para leer una explicacién de los cddigos de error
encontrados, consulte el Manual del Operario de la
cosechadora.

CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA
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Figura 4.84: Pantalla de la cosechadora Case IH

T e

Estacione la cosechadora
con motor en marcha y
cabezal en el suelo.
ADVERTENCIA El cabezal
- se movera automaticam,
T3 AM manténgase alejado
Pulse OK para continuar,
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Figura 4.85: Pantalla de la cosechadora Case IH

Si se cambid la configuracion de la flotacion a una configuracién mds pesada para completar el procedimiento de
calibracidn del suelo, vuelva a realizar el ajuste de la flotacién una vez finalizado el procedimiento de calibracion.

4.7.5 Altura de corte preconfigurada (Case 7010/8010, 7120/8120/9120,

7230/8230/9230, 7240/8240/9240)

Cuando se hayan completado todos los pasos de la calibracién, se mostrara el mensaje CALIBRACION EXITOSA en la
pagina. Salga del menu CALIBRACION presionando la tecla ENTER o ESC.

Si el sistema de AHHC aun no funciona correctamente, realice el procedimiento de calibracidn de la altura maxima de
rastrojo de la cosechadora.

Su cosechadora Case IH series 7, 8 0 9 puede tener hasta dos configuraciones predeterminadas de altura de la plataforma
del control automatico de altura de la plataforma (AHHC) a la vez.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener las actualizaciones.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transeunte en el area.

215668
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

1. Conecte el separador y la plataforma.

2. Levante o baje manualmente la plataforma a la altura de
corte deseada.

3. Presione el interruptor AJUSTE N.2 1 (A). Se enciende la luz
de MODO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA (C) (junto al
interruptor AJUSTE n.2 1).

4. Levante o baje manualmente la plataforma a una segunda
altura de corte deseada.

5. Presione el interruptor AJUSTE N.2 2 (B). Se enciende la luz
de MODO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA (D) (junto al
interruptor AJUSTE n.2 2).

1023375

Figura 4.86: Controles de la cosechadora Case

A - Interruptor Set n.2 1 B - Interruptor Set n.2 2
C- Luz de modo de altura de la D - Luz de modo de altura de la
plataforma plataforma

E - Interruptor de ajuste fino

6. Para alternar entre estas configuraciones predeterminadas
de altura de la plataforma, presione REANUDAR
PLATAFORMA (A).

7. Para levantar la plataforma, presione REANUDAR
PLATAFORMA (A) dos veces. Para bajar plataforma,
presione REANUDAR PLATAFORMA (A).

NOTA:

Puede hacer ajustes en estos valores de consigna al utilizar
el interruptor AJUSTE MENOR (E) en la Figura 4.86, pdgina
152.

1014910

NOTA:

Al presionar el interruptor SUBIR/BAJAR PLATAFORMA se
desactivard el modo de ALTURA AUTOMATICA. Presione
REANUDAR PLATAFORMA para volver a activar ese modo.

Figura 4.87: Controles de la cosechadora Case
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

4.8 Cosechadoras Challenger® serie 6

Para hacer que el sistema de control automatico de altura de su plataforma (AHHC) sea compatible con las cosechadoras
Challenger® serie 6, debe ajustar las opciones de configuracion de la plataforma de su cosechadora para el modelo
especifico de plataforma, verificar el rango de tensidn del sensor de altura y calibrar el sistema de AHHC para asegurarse
de que esté funcionando correctamente.

4.8.1 Control del rango de tension desde la cabina de la cosechadora: Challenger®
series6y 7

Para asegurarse de que el sistema de control automatico de altura de su plataforma (AHHC) funcione correctamente con su
cosechadora Challenger® series 6 o 7 se debe verificar la tensidn de salida de los sensores de control de altura de la
plataforma.

La salida del sensor de altura de la plataforma debe encontrarse dentro de un rango especifico para que el sistema de
AHHC funcione adecuadamente.

Verifique el rango de tension de salida de los sensores de altura:

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

1. Levante la plataforma hasta que las ruedas estén a 150 mm (6 pulg.) sobre el nivel del suelo.

2. Vaya a la pagina CAMPO en el monitor de la cosechadora y

215668

seleccione el icono de diagndstico. Aparece la pagina
VARIOS.

Presione el botén DIAGNOSTICO DE VMM (A). Aparece la
pagina DIAGNOSTICO DE VMM.

Vaya a la pestafia ENTRADA ANALOGICA y seleccione
MODULO 3 DE VMM presionando el cuadro de texto que
estd debajo de las cuatro pestafias. La tension de los
sensores de AHHC ahora se muestra en la pagina como
POTENCIOMETRO DERECHO DE ALTURA DE LA
PLATAFORMA y POTENCIOMETRO IZQUIERDO DE ALTURA
DE LA PLATAFORMA. Ambas lecturas deben ser idénticas.
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Figura 4.88: Pantalla de la cosechadora Challenger®
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Figura 4.89: Pantalla de la cosechadora Challenger®
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

5. Baje el embocador de la cosechadora por completo.

NOTA:

Es posible que deba presionar el interruptor BAJAR
PLATAFORMA durante unos segundos para asegurarse de
que el embocador haya bajado por completo.

Unae i cab Floor

peEanmzgim-
siagacagagl

6. Registre la tension del sensor de altura.

7. Eleve la plataforma de manera que la barra de corte esté a
150 mm (6 pulg.) sobre del suelo.

8. Registre la tension del sensor de altura.

Figura 4.90: Pantalla de la cosechadora Challenger®

9. Silatensidn del sensor no esta dentro de los limites superior e inferior mostrados en 4.4 Rango de tension de salida
del sensor de altura: requisitos de la cosechadora, pdgina 119 o si el rango entre los limites superior e inferior es
insuficiente, es posible que se deba ajustar el rango de tensidn de los sensores de altura. Para obtener instrucciones,
consulte 4.8.4 Ajuste de la altura de la plataforma: Challenger® serie 6, pdgina 157.

4.8.2 Acoplamiento del control automatico de altura de la plataforma: Challenger®
serie 6

Ajuste estas opciones de configuracién inicial en su cosechadora Challenger® serie 6 cuando configure el sistema de control
automatico de altura de la plataforma (AHHC).

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.

Se requieren los siguientes componentes del sistema para que el control automatico de altura de la plataforma (AHHC)
funcione:

e el modulo principal (tablero de PCB) y el médulo del controlador de la plataforma (tablero de PCB) montados en una
caja de tarjetas en el médulo del panel de fusibles (FP);

e instrucciones del operario obtenidas a partir de la manija de control multifuncién;
e instrucciones del operario montadas en el panel del médulo de la consola de control (CC).

NOTA:

La valvula de control de elevacion de la plataforma electrohidraulica también es una parte integral del sistema.
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

1. Con el interruptor de control de la plataforma, desplacese
por las opciones de control de la plataforma en la pantalla
de la cosechadora hasta que aparezca el icono del AHHC en
el primer cuadro de mensaje. El AHHC ajustara la altura de
la plataforma en relacion con el suelo, de acuerdo con la
configuracion de la altura y la configuracion de la
sensibilidad.

Figura 4.91: Pantalla de la cosechadora Challenger®

4.8.3 Calibracion del control automatico de altura de la plataforma: Challenger®
serie 6

La salida del sensor del control automatico de altura de la plataforma (AHHC) debe estar calibrada para las cosechadoras

Challenger® serie 6, de lo contrario, la funcion de AHHC no funcionara adecuadamente.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este

documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

1. Enla pagina CAMPO, presione el icono de DIAGNOSTICO.
Aparece la pagina VARIOS.

Figura 4.92: Pantalla de la cosechadora Challenger®
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

2. Seleccione el boton CALIBRACIONES (A). Aparece la pagina
CALIBRACIONES. = seuw

! THL L e i |
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3. Seleccione el botén PLATAFORMA (A). La pagina de
CALIBRACION DE LA PLATAFORMA muestra una
advertencia.
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4. Lea el mensaje de advertencia y luego presione el botén de
la marca de verificacidn color verde (A).
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Figura 4.95: Pantalla de la cosechadora Challenger®
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

5. Siga las indicaciones en pantalla para completar el
procedimiento de calibracion.

NOTA: 1
El procedimiento de calibracion se puede cancelar en 40 m;ﬂ?:"n‘nr‘ﬁ" PRXH
E st iv on’y

cualquier momento al presionar el botén Cancelar en la
esquina inferior derecha de la pagina. Mientras se esta
ejecutando el procedimiento de calibracion de la
plataforma, también se puede cancelar con los botones
«arriba», «abajo», «inclinacién derecha» o «inclinacion
izquierda» ubicados en la manija de control.

NOTA:

Si la cosechadora no tiene la funcién de inclinacion de la
plataforma instalada o si esta no funciona, es posible que Figura 4.96: Pantalla de la cosechadora Challenger®
se muestren advertencias durante la calibracion. Presione la

marca de verificacion de color verde si aparecen estas

advertencias. Esto no afectara la calibracién del AHHC.

1003670

4.8.4 Ajuste de la altura de la plataforma: Challenger® serie 6

Una vez que esté activado el sistema del control automatico de altura de la plataforma (AHHC), presione y suelte el botén
DESCENSO DE LA PLATAFORMA en la manija de control. El AHHC bajara automaticamente la plataforma a la altura
predeterminada.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

La altura seleccionada del AHHC se ajusta con la perilla de
AJUSTE DE ALTURA (A) en la consola de control. Al girar la
perilla hacia la derecha, aumenta la altura seleccionada. Al girar
la perilla hacia la izquierda, se reduce la altura seleccionada.

1023739

Figura 4.97: Perilla de ajuste de altura en la consola
de control de la cosechadora

4.8.5 Ajuste de la tasa de elevacién/descenso de la plataforma: Challenger® serie 6
Se puede ajustar la velocidad a la que la plataforma se eleva o desciende en una cosechadora Challenger® serie 6.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

1. Presione el icono de la plataforma en la pagina CAMPO.
Aparece la pagina PLATAFORMA.

2. Presione CONTROL DE LA PLATAFORMA (A). Aparece la
pagina CONTROL DE LA PLATAFORMA.

1003730

Figura 4.99: Pantalla de la cosechadora Challenger®

3. Vaya a la pestafia CONFIGURACION DE LA TABLA.

4. Presione la flecha hacia arriba (A) en MODULACION DE LA
MAGNITUD DEL IMPULSO MAX. SUPERIOR para aumentar
el numero del porcentaje y, por consiguiente, incrementar
la velocidad de elevacién de la plataforma. Presione la
flecha hacia abajo (B) en MODULACION DE LA MAGNITUD
DEL IMPULSO MAX. SUPERIOR para disminuir el nimero del
porcentaje y, por consiguiente, reducir la velocidad de
elevacion de la plataforma.
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Figura 4.100: Pantalla de la cosechadora Challenger®
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5. Presione la flecha hacia arriba (A) en MODULACION DE LA
MAGNITUD DEL IMPULSO MAX. INFERIOR para aumentar el
numero del porcentaje y, por consiguiente, incrementar la
velocidad de descenso de la plataforma Presione la flecha
hacia abajo (B) en MODULACION DE LA MAGNITUD DEL
IMPULSO MAX. INFERIOR para disminuir el nimero del
porcentaje y, por consiguiente, reducir la velocidad de
descenso de la plataforma.

1026284

Figura 4.101: Pantalla de la cosechadora Challenger®

4.8.6 Configuracion de la sensibilidad del control automatico de altura de la
plataforma: Challenger® serie 6

El ajuste de sensibilidad controla la distancia que la plataforma debe recorrer hacia arriba o hacia abajo antes de que el
control automatico de altura de la plataforma (AHHC) reaccione para elevar o bajar el embocador.

Cuando la sensibilidad esta configurada al maximo, solo se requieren pequefios cambios en la altura del suelo para hacer
que el embocador se eleve o descienda. Cuando la sensibilidad esta configurada al minimo, se requieren grandes cambios
en la altura del suelo para hacer que el embocador se eleve o descienda.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publico este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.

1. Presione el icono PLATAFORMA en la pagina CAMPO. Aparece la pagina PLATAFORMA.

2. Presione el botén CONTROL DE LA PLATAFORMA (A).
Aparece la pdgina CONTROL DE LA PLATAFORMA.
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Figura 4.102: Pantalla de la cosechadora Challenger®
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Ajuste la sensibilidad a la configuracion MAXIMA con las
flechas hacia arriba y hacia abajo en la pantalla (A).

Active el AHHC y presione el botén de DESCENSO DE LA
PLATAFORMA en la manija de control.

Reduzca la sensibilidad hasta que el embocador se
mantenga estable y no rebote hacia arriba y hacia abajo.

NOTA:

Esta es la sensibilidad maxima y es solo una configuracion
inicial. La configuracion final se debe realizar en el campo,
ya que la reaccién del sistema variara segun los cambios en
las superficies del campo y las condiciones de
funcionamiento.

NOTA:

Si establece una configuracién mds baja que la maxima, se
reducira la frecuencia de las correcciones de la altura de la
plataforma y, por consiguiente, el desgaste de los
componentes. Si se abre de forma parcial la valvula del
acumulador, se amortiguara la accion de los cilindros de
elevacion de la plataforma y se reducira la posibilidad de
que la plataforma oscile y de que continuamente intente
encontrar una configuracién de altura sin éxito.

215668 160

Figura 4.103: Pantalla de la cosechadora Challenger®
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

4.9 Cosechadoras Gleaner® series R65/R66/R75/R76y S,

excepto la serie S9
Para hacer que el sistema de control automatico de altura de su plataforma (AHHC) sea compatible con las cosechadoras
Gleaner® series R65/R66/R75/R76 y S (excepto la serie S9), debe ajustar las opciones de configuracion de la plataforma de
su cosechadora para el modelo especifico de plataforma, verificar el rango de tensidn del sensor de altura, ajustar la

configuracién de la tasa de respuesta de altura de la plataforma y la configuracion de la presidn del suelo, y calibrar el
sistema de AHHC para asegurarse de que esté funcionando correctamente.

4.9.1 Control de rango de tension desde la cabina de la cosechadora: Gleaner®
series R65/R66/R75/R76y S

Para asegurarse de que el sistema de control automatico de altura de su plataforma (AHHC) funcione correctamente con su
cosechadora Gleaner® series R65/R66/R75/R76 y S (excepto la serie S9), se debe verificar la tension de salida de los
sensores de control de altura de la plataforma.

La salida del sensor de altura automatica de la plataforma debe encontrarse dentro de un rango especifico o la funcién no
funcionard adecuadamente.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacién actualizada.

NOTA:

Consulte 4.10 Cosechadoras Gleaner® serie S9, pdgina 171 para obtener informacion especifica de la cosechadora Gleaner®
serie S9.

1. Levante la plataforma hasta que las ruedas estén a 150 mm (6 pulg.) sobre el nivel del suelo.

Figura 4.104: Pantalla de elevacion de la cosechadora
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

Mantenga presionado el botdn (A) en la pantalla de visualizaciéon frontal de la plataforma durante 3 segundos para
ingresar al modo de diagnéstico.

Con el botdn (B), desplacese hasta que aparezca IZQUIERDA en la pantalla de LCD.

Presione el botén OK (C). El nimero indicado en la pantalla de LCD es la lectura de tension del sensor del AHHC.
Levante completamente la plataforma y luego bajela completamente para ver el rango completo de las lecturas de
tensién.

Si la tension del sensor no esta dentro de los limites alto y bajo mostrados en 4.4 Rango de tension de salida del sensor
de altura: requisitos de la cosechadora, pdgina 119 o si el rango entre los limites alto y bajo es insuficiente, es posible
que deba ajustar los sensores de altura. Para obtener instrucciones, consulte 4.4.2 Ajuste del rango de tension del
control de altura de la plataforma: lado izquierdo, pdgina 122 o 4.4.3 Ajuste del rango de tension del sensor de altura
de la plataforma: lado derecho, pdgina 122.

4.9.2 Acoplamiento del control automatico de altura de la plataforma: Gleaner®

series R65/R66/R75/R76 y S

Establezca estas opciones de configuracion inicial en su cosechadora Gleaner® series R65/R66/R75/R76 y S (excepto la
serie S9) cuando configure el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC).

NOTA:

Consulte 4.10 Cosechadoras Gleaner® serie S9, pdgina 171 para obtener informacidn especifica de la cosechadora Gleaner®
serie S9.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

1.

Se requieren los siguientes componentes del sistema para que el control automatico de altura de la plataforma (AHHC)
funcione:

e el mddulo principal (tablero de PCB) y el médulo del controlador de la plataforma (tablero de PCB) montados en
una caja de tarjetas en el mddulo del panel de fusibles (FP);

e instrucciones del operario obtenidas a partir de la manija de control multifuncién;
e instrucciones del operario montadas en el panel del médulo de la consola de control (CC).

NOTA:
La valvula de control de elevacidon de la plataforma electrohidraulica también es una parte integral del sistema.
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1003579

Figura 4.105: Controles automaticos de altura de la plataforma de cosechadora

2. Presione el botén MODO AUTOMATICO (A) hasta que la luz LED del AHHC (B) empiece a parpadear. Si la luz de RTC
esta parpadeando, presione nuevamente el botén MODO AUTOMATICO (A) hasta que se active el sistema de AHHC.

3. Presione brevemente el botén (A) en el joystick. La luz del
AHHC debe dejar de parpadear y permanecer estable, y la
plataforma debe descender hasta el suelo. El AHHC ahora
estd activado y se pueden ajustar las configuraciones de
altura y sensibilidad.

1003580

Figura 4.106: Joystick
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4.9.3 Calibracion del control automatico de altura de la plataforma: Gleaner®
series R65/R66/R75/R76y S

La salida del sensor de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) debe estar calibrada para las cosechadoras
Gleaner® series R65/R66/R75/R76 y S (excepto la serie S9), de lo contrario, la caracteristica de AHHC no funcionara
adecuadamente.

NOTA:

El procedimiento de calibracion debe realizarse sobre un terreno plano y nivelado, sin que los embragues de la plataforma
estén accionados. Las configuraciones de altura e inclinacion de la plataforma NO deben estar en modo automatico o de
espera. Las rpm del motor también deben ser superiores a 2000 rpm. La opcién de inclinacion de la plataforma en
cosechadoras 2004 y modelos anteriores NO funciona con plataformas MacDon. Este sistema debera retirarse y
desactivarse para poder calibrar la altura automatica del sistema de AHHC. Consulte el Manual del Operario de la
cosechadora para obtener instrucciones.

Para configurar el sistema de AHHC en las cosechadoras Gleaner® serie S9, consulte 4.10 Cosechadoras Gleaner® serie S9,
pdgina 171.
NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

©
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Figura 4.107: Controles automaticos de la altura de la plataforma de la cosechadora

A: Botén de MODO AUTOMATICO B: Luz del AHHC C: Boton CAL1
D: Elevar plataforma E: Bajar plataforma F: Modo automdtico
G: Botén CAL2

1. Presione el botén de MODO AUTOMATICO (A) hasta que la luz del AHHC (B) esté activada.

2. Mantenga presionado el boton CAL1 (C) hasta que parpadeen las siguientes luces: elevar plataforma (D), bajar
plataforma (E), modo de inclinacidon automatica (F) y AHHC (B).

3. Baje la plataforma por completo.
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4. Presione el botén CAL2 (G) hasta que la luz de descenso de la plataforma (E) deje de parpadear. Suelte el botdn
cuando la luz de elevacion de la plataforma (D) empiece a parpadear.

5. Levante la plataforma a la altura maxima.
6. Presione el botdn CAL2 (G) hasta que la luz de elevar la plataforma (D) se apague.
NOTA:
Los siguientes pasos solo se aplican a cosechadoras del modelo del afio 2005 en adelante con el embocador Smartrac.

7. Espere que la luz de INCLINACION A LA IZQUIERDA DE LA PLATAFORMA de la plataforma (no se muestra) comience a
parpadear y luego incline la plataforma a la posicion izquierda maxima.

8. Presione el botén CAL2 (G) hasta que la luz de INCLINACION A LA 1ZQUIERDA DE LA PLATAFORMA (no se muestra) deje
de parpadear y suelte el botén cuando la luz de INCLINACION A LA DERECHA DE LA PLATAFORMA (no se muestra)
comience a parpadear.

9. Incline la plataforma a la posicion derecha maxima.

10. Presione el botdon CAL2 (G) hasta que todas las luces siguientes parpadeen: elevar plataforma (D), bajar plataforma (E),
modo de altura automatica(A), plataforma derecha y plataforma izquierda (no se muestran), y modo de inclinaciéon
automatica (F).

11. Centre la plataforma.

12. Presione el botdon CAL1 (C) para salir del procedimiento de calibracién. Al salir guardara todos los valores en la
memoria. Todas las luces de la consola deberian dejar de parpadear.

4.9.4 Apagado del acumulador: Gleaner® serie R65/R66/R75/R76 y S

Activar el acumulador en una cosechadora Gleaner® serie R65/R66/R75/R76, S y no S9 afectara negativamente la velocidad
a la que el sistema AHHC ajusta la altura de la plataforma. Apagar el acumulador asegurara un buen desempefio del AHHC.

Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para
obtener el procedimiento apropiado acerca de cuando se debe
apagar o encender el acumulador. Para obtener el mejor
desempefio del sistema AHHC, apague el acumulador del
embocador.

<
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Figura 4.108: Interruptor de ENCENDIDO/APAGADO

del acumulador de la cosechadora
A: Palanca del acumulador (posicién Apagado)
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4.9.5 Ajuste de la tasa de elevacién/descenso de la plataforma: Gleaner®
serie R65/R66/R75/R76y S

La velocidad a la que la plataforma sube o baja en una cosechadora Gleaner® serie R65/R66/R75/R76, S y no S9 se puede
ajustar al abrir o cerrar las vdlvulas de control de altura.

NOTA:

Consulte 4.10 Cosechadoras Gleaner® serie S9, pdgina 171 para obtener informacion especifica de la cosechadora Gleaner®
serie S9.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacién actualizada.

La estabilidad del sistema de control automatico de altura de la
plataforma (AHHC) se ve afectada por la velocidad a la que el
fluido hidraulico fluye a través del sistema hidraulico. Asegurese
de que los restrictores ajustables de elevacion (A) y

descenso (B) de la plataforma en el bloque de la vélvula
hidraulica estén ajustados de manera que tarden
aproximadamente 6 segundos en elevar la plataforma del nivel
del suelo a la altura maxima (con los cilindros hidraulicos
totalmente extendidos), y aproximadamente 6 segundos en
bajar la plataforma de la altura maxima al nivel del suelo.

Si hay demasiado movimiento en la plataforma cuando la
plataforma estd en el suelo (por ejemplo, si el sistema AHHC
parece estar continuamente "buscando" una configuracién de
altura), ajuste la velocidad de descenso para que la plataforma
tarde 7 u 8 segundos en caer.

NOTA:

Realice este ajuste con el sistema hidraulico a temperatura
normal de funcionamiento (54,4 2C [130 2F]) y el motor a

maxima potencia.
i' f PR Y b om

Figura 4.109: Restrictores ajustables de elevacion y
descenso de la plataforma

4.9.6 Ajuste de la presion de suelo: Gleaner® serie R65/R66/R75/R76 y S

Las configuraciones de presion de suelo determinan la altura de la plataforma cuando se usa con el sistema de control
automatico de altura de la plataforma (AHHC) en las cosechadoras Gleaner® Cosechadoras serie R65/R66/R75/R76, Sy

no S9.

NOTA:

Consulte 4.10 Cosechadoras Gleaner® serie S9, pdgina 171 para obtener informacidon especifica de la cosechadora Gleaner®
serie S9.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.
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Para ajustar la altura de la plataforma, asegurese de que la
plataforma esté en modo AHHC, como lo indica la luz LED de

MODO AUTOMATICO (A) que muestra una luz continua y sélida. Q
La plataforma bajara a la altura (es decir, presion del suelo)
correspondiente a la posicién seleccionada con la perilla de
control de altura (B).

Gire la perilla (B) hacia la izquierda para bajar la configuracion
de presion de suelo, y hacia la derecha para subir la
configuracion de presidn de suelo.

1003656

Figura 4.110: Consola de control automatico de altura
de la plataforma

4.9.7 Ajuste de la sensibilidad del control automatico de altura de la plataforma:
Gleaner® serie R65/R66/R75/R76 y S

Configuracion de la sensibilidad del sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) en una cosechadora

Gleaner® serie R65/R66/R75/R76, S y no S9 afecta la rapidez con que el sistema AHHC cambia la altura de la plataforma.

NOTA:

Consulte 4.10 Cosechadoras Gleaner® serie S9, pdgina 171 para obtener informacion especifica de la cosechadora Gleaner®

serie S9.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.
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Figura 4.111: Consola de control automatico de altura de la plataforma
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El dial de AJUSTE DE SENSIBILIDAD (A) controla la distancia que debe recorrer la plataforma hacia arriba o hacia abajo antes
de que el AHHC reaccione para elevar o bajar el embocador.

Cuando el dial de AJUSTE DE SENSIBILIDAD (A) esta configurado al maximo valor (es decir, esta girado completamente hacia
la derecha), solo se requieren pequefos cambios en la altura del suelo para que el embocador se eleve o baje. En esta
posicién, la barra de corte se mueve hacia arriba y hacia abajo aproximadamente 19 mm (3/4 pulg.) antes de que el
modulo de control active la valvula de control hidraulico para elevar o bajar el bastidor de la plataforma.

Cuando el dial de AJUSTE DE SENSIBILIDAD (A) esta configurado al minimo valor (es decir, esta girado completamente hacia
la izquierda), se requieren grandes cambios en la altura del suelo para que el embocador se levante o baje. En esta
posicidn, la barra de corte se mueve hacia arriba y hacia abajo aproximadamente 51 mm (2 pulg.) antes de que el médulo
de control active la valvula de control hidrdulico para elevar o bajar el bastidor de la plataforma.

La entrada LINEA DE SENSIBILIDAD DE LA PLATAFORMA cambia el rango de la sensibilidad. Conectada a una plataforma de
lona, la posicidn hacia la izquierda (es decir, la menos sensible) permite aproximadamente 102 mm (4 pulg.) de
desplazamiento vertical antes de que el AHHC intervenga.

4.9.8 Solucién de problemas de fallas de diagnéstico y alarmas: Gleaner®
serie R65/R66/R75/R76y S

Los errores en el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) en las cosechadoras Gleaner® serie R65/
R66/R75/R76, S y no S9 aparecen en una pantalla en el panel de instrumentos electrénicos (EIP) de la cosechadora.

NOTA:

Consulte 4.10 Cosechadoras Gleaner® serie S9, pdgina 171 para obtener informacion especifica de la cosechadora Gleaner®
serie S9.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.

Tipo de pantalla:

Visualizacion en el tacometro (A) como XX o XXX.

1003625

Figura 4.112: Tacometro

Visualizacién en LCD (A) como XX cm o XXX pulgadas.
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Figura 4.113: Pantalla de elevacién de la cosechadora
Condiciones de alarma:

Si se indica un error en el mensaje recibido desde el panel de fusibles, sonara una alarma. La pantalla de LCD en el panel de
instrumentos electrénicos (EIP) indica un error en el sistema de la plataforma como CONTROL DE PLATAFORMA seguido de
ERROR DE ALTURA para altura, y CONTROL DE PLATAFORMA seguido de ERROR DE INCLINACION para inclinacién. El led de
altura de la plataforma se enciende de color amarillo dos veces cada segundo.

Cuando se produce esta alarma, también sonard un zumbador 5 veces cada 10 segundos.

Cuando se produce una condicién de alarma, el LED verde comienza a parpadear (de color verde, amarillo o rojo, segun la
entrada). Ademas, aparece un mensaje en la pantalla de LCD que explica la naturaleza de la alarma. Por ejemplo, se
encenderan HYD TEMP, OPEN, SHRT en forma alternativa.

Fallas de diagndstico: Para ver la ilustracion, consulte la Figura 4.113, pdgina 169.

Al presionar el interruptor de altura de la plataforma (B) durante un minimo de 5 segundos, el EIP entrara en modo de
diagnéstico de la plataforma. La pantalla de LCD (A) mostrara el mensaje DIAGNOSTICO DE PLATAFORMA cuando el EIP
ingrese al modo de diagndstico de la plataforma.

En este modo, luego de 3 segundos, se mostraran las etiquetas de los parametros de falla de la plataforma en la pantalla
LCD del EIP. Toda la informacién que se muestra en el LCD es de solo lectura.

Los botones OK (C) y BORRAR (D) le permiten desplazarse por una lista de parametros. Si no hay cédigos de falla activos, la
pantalla LCD del EIP mostrara NO HAY CODIGOS.

Cuando se muestra un parametro, su etiqueta aparecera durante 3 segundos, después de los cuales se mostrara
automaticamente su valor.

Presionar el botén OK (C) cuando se muestra el valor causara que el EIP muestre el siguiente pardmetro y su etiqueta.

Cuando se muestra la etiqueta de un parametro y se presiona el boton OK (C) antes de los 3 segundos, se mostrara el valor
del parametro.

Si presiona AREA (E), se mostraran las diferentes opciones. Cuando se muestre IZQUIERDA en la pantalla LCD, presione el
botén OK (C), y la tensidn del control automatico de altura de la plataforma (AHHC) se mostrard en la pantalla.
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Presione el botén DIST (F) para recorrer la tabla.
Presione el botén BORRAR (D) para salir del menu de diagndstico de la plataforma.

Para obtener mds informacién, consulte 4.2 Operacion del sensor del control automdtico de altura de la plataforma, pdgina
112.
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4.10 Cosechadoras Gleaner® serie S9

Para hacer que el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) de su plataforma sea compatible con la
cosechadora Gleaner® serie S9, debe establecer las opciones de configuracion de la plataforma de su cosechadora para el
modelo particular de la plataforma, configurar los controles y los ajustes de velocidad del molinete y calibrar el sistema
AHHC para asegurar que funcione correctamente.

4.10.1 Configuracion de la plataforma: Gleaner® serie S9

Establezca estas opciones de configuracion inicial en su cosechadora Gleaner® serie S9 al configurar el sistema automatico
de control de altura de la plataforma (AHHC).

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

El terminal AGCO Tyton se usa para configurar y administrar una
plataforma MacDon en una cosechadora Gleaner® S9. El
terminal tiene una pantalla tactil. Toque la pantalla del terminal
con el fin de seleccionar un elemento.

1018443 400

Figura 4.114: Pantalla de terminal Gleaner® S9

A: Terminal Tyton

B: Joystick/palanca de velocidad del suelo
C: Palanca del acelerador

D: Cluster de control de la plataforma

1. Enla parte superior derecha de la pagina de inicio, toque el
icono COSECHADORA (A). Aparece el MENU PRINCIPAL DE
LA COSECHADORA.

Figura 4.115: icono de la cosechadora en la Pagina
de inicio
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2. En MENU PRINCIPAL DE LA COSECHADORA, toque
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA (A). Aparece la
pagina CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA.

Figura 4.116: Configuracion de la plataforma en el
Menu principal de la cosechadora
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3. Toque el campo CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA (A).
Se abre una pagina que muestra los perfiles de las
plataformas predefinidas.

400 | =

e Sisu plataforma MacDon ya esta configurada, aparece
en la lista de plataformas. Toque el titulo de la IE [E -
plataforma MacDon (B) para resaltar la seleccion en e 58
color azul, y luego toque la marca de verificacién de it - Vgt
color verde (E) para continuar. Sehaa] | Boj s o)

e Sisolo se muestra la plataforma predeterminada (D),
toque el botdn AGREGAR/TECLADO (C) y use el teclado
en pantalla para ingresar la informacion importante de
la plataforma MacDon. Cuando termine, toque una de
las areas en la parte inferior de la pagina para regresar
a la pagina CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA.

— La marca de verificacidn color verde guarda su
configuracion.

— Elicono de cubo de basura borra el perfil de la
plataforma resaltada de la lista.

— La X de color rojo cancela cualquier cambio. MacDon PW8

_ e—"_

|MacDonFW3
HEEEEEEEEEOE
[](=][=](-]
2]l=]le]l<]
[ L]0
pedse] (-] ] L

tl;l;

1029596

Figura 4.117: Menu de configuracion de la plataforma
en la Pagina de configuracion de la plataforma
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4. Para especificar el tipo de plataforma instalada en la
cosechadora, toque el campo TIPO DE PLATAFORMA (A).

i B reme [ m)s W[ 2]

—[ o]~

Figura 4.118: Configuraciones de la plataforma

5. Aparece una lista de tipos de plataformas predefinidas. P
e Para la plataforma recolectora, seleccione D
RECOLECTOR (A). o
e Toque la marca de verificacion de color verde (B) para e
guardar su selecciéon y continuar.
e

6. Asegurese de que la casilla de verificacion color verde de
PLATAFORMA TIENE EL MOLINETE ACOPLADO (A) esté
marcada.

e - g o s .
.
IE IE
e oa e e
ey e | R St i
i B reme [ m)s W[ 2]

—[ o]~

1018407

Figura 4.120: Configuraciones de la plataforma
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7. Toque el campo DIAMETRO DEL MOLINETE (A) para que

aparezca un teclado numérico. Ingrese 40 para el didmetro r——
del molinete MacDon.

— m

[ V)
L]
ey | 20 o an u

8. Toque el campo PPR DEL MOLINETE (B) e ingrese 30 como

valor PPR (pulsos por revolucion) para su plataforma
MacDon.

NOTA:

Los PPR son la cantidad de dientes en el pifidn de velocidad
del molinete. Las plataformas MacDon configuradas por

AGCO tienen 30 dientes en el molinete de recoleccion del
sensor.

9. Toque la marca de verificacion de color verde (B) en la

E| ww wss | 40
parte inferior del teclado numérico (A) cuando termine, o la —
X de color rojo para cancelar. I———I

[ p— Clear
T | B | 9
4 5 L
S

_'IJ;i
®) _°J__J_|
'\ﬂ_&

Figura 4.122: Teclado numérico

1018410

10. Cuando sus entradas estén completas, toque la marca de o o
verificacidn color verde (A) en la parte inferior de la pagina zz%
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA. e

N—— 420

o a -
e
L
e | 0 (0] [20

rwt A

taien | 0] w e w50 =

1018412

Figura 4.123: Pagina de configuraciones de la
plataforma
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4.10.2 Configuracién de los controles automaticos de la plataforma: Gleaner®
serie S9

Las funciones automaticas de control de altura de la plataforma (AHHC) estan configuradas en la pantalla CONFIGURACION
DE LA PLATAFORMA de la Gleaner® serie S9.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

1. Funciones del control automatico: Hay interruptores de o~ -
palanca (ENCENDIDO/APAGADO) en la pagina 3 _:ifl““,,:|1¢’;fi"_—l ] =
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA para las funciones i i Q e G

automaticas de control de altura. Para las plataformas : _
MacDon, asegurese de que las siguientes funciones estén D I:]
habilitadas:

e RTC (volver a cortar) (A)

e AHHC (control automatico de altura de la

plataforma) (B) e s ' b I-_-,.uw
. ) . b — | ——
Todos los demas interruptores deberian estar desactivados Sy [ || ™

1018430

(es decir, no resaltados). f Iz-] e

2. La configuracién de Sensibilidad (C) controla cuan sensible
es un control (RTC o AHHC) a un cambio dado en la
retroalimentacion del sensor. Los campos de configuracion
se encuentran directamente debajo de los interruptores de
conmutacién. Para ingresar una nueva configuracién de
sensibilidad, toque el campo de configuracion debajo del
interruptor de conmutacion especifico, e ingrese un nuevo
valor usando el teclado en pantalla.

Figura 4.124: Controles automaticos y configuraciones
de sensibilidad

e Sila cosechadora no cambia la posicidn de inclinacién
del embocador lo suficientemente rapido cuando esta
en Modo automatico, aumente la sensibilidad.

¢ Sila cosechadora fluctua entre posiciones en Modo
automatico, disminuya la sensibilidad.

NOTA:

Las configuraciones de sensibilidad recomendadas para las
plataformas MacDon son:

e 50 para RTC (A)
e 60 para AHHC (B)
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3. Velocidad de la plataforma: La inclinacién de avance y la i P ——
o st aree: £ 35 MseDon FOTS S —
velocidad de elevacién/descenso de la plataforma se puede s { .
ajustar en el drea de VELOCIDAD DE CONTROL DE LA i e "

PLATAFORMA (A) de la pagina
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA.

e La funcidn de inclinacién hacia la izquierda y hacia la
derecha es la inclinacidn lateral de la placa del frente de
la cosechadora.

e La funcidn hacia arriba y hacia abajo de la plataforma es
un botdn de dos etapas con velocidad lenta en el
primer frenado, y rapida en el segundo.

i i Et — |
. 3a]m || ™

1018432

NOTA: I V_u x | e
Las configuraciones recomendadas de velocidad de control Figura 4.125: Configuraciones de control de la
de la plataforma para las plataformas MacDon son: velocidad de la plataforma
e Lenta: 45 arriba/40 abajo
e Ré&pida: 100 arriba/100 abajo

4. Desplazamientos de la plataforma (A): Las distancias de u_r-u-__ . ——
desplazamiento son importantes para el mapeo de cosecha. __I:f_'l"'”"'m'_ ’ sl i '.: 4

Hay dos dimensiones que se pueden ajustar en la pagina

> I 420
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA:

e Desplazamiento lateral de la plataforma: es la distancia
entre la linea central de la plataforma y la linea central
de la maquina. Esto debe establecerse en 0 para una
plataforma MacDon.

e Alimentador al cortador: es la distancia desde la
interfaz de la maquina a la barra de corte. Esto debe
establecerse en 68 para una plataforma MacDon.

e Illn.nr

- T I-_Td

I!_N.KI

Figura 4.126: Configuracién de desplazamiento de la
plataforma

1018433
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Figura 4.127: Entradas de la configuracion de la plataforma para plataformas MacDon

a1 HeaderSettings: . . . ¥
Costasaie | 35" MacDon FD75 [/ Header Has neet attached
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4.10.3 Calibracion de la plataforma: Gleaner® serie S9

La salida del sensor de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) debe estar calibrada para las cosechadoras
Gleaner® serie S9, o la funciéon de AHHC no funcionard adecuadamente.

A\ PRECAUCION

Mantenga alejadas del area a otras personas, mascotas, etc. Mantenga a los nifios alejados de la maquina. Camine
alrededor de la maquina para asegurarse de que nadie esté debajo, dentro o cerca de ella.
NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.

1. En MENU PRINCIPAL DE LA COSECHADORA, toque
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA (A).

Figura 4.128: Menu principal de la cosechadora
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Toque CALIBRAR (A) en la parte inferior derecha de la
pagina. Aparece la pagina CALIBRACION DE LA
PLATAFORMA.

El lado derecho de la pagina muestra la informacion de
calibracidon (A). Se muestran resultados para sensores (B) en
la parte superior de la lista:

e Las salidas del sensor izquierdo y derecho de la
plataforma (V) (los valores deben ser idénticos a los de
las plataformas MacDon)

e Sensor de altura de la plataforma (mA)
e Sensor de posicidn de inclinacién (mA)

Los modos aplicables a las plataformas MacDon se muestran
con marcas de verificacion debajo de la linea (C):

e Volver a cortar

e Control automatico de altura de la plataforma

A\ PRECAUCION

Mantenga alejadas del area a otras personas, mascotas, etc. Mantenga a los nifios alejados de la maquina. Camine
alrededor de la maquina para asegurarse de que nadie esté debajo, dentro o cerca de ella.

En la palanca de velocidades de avance (GSL), presione el
botén BAJAR LA PLATAFORMA (A). Los valores del sensor
en la pagina de CALIBRACION DE LA PLATAFORMA
cambiardn a medida que caiga la plataforma.

NOTA:

La plataforma debe bajarse por completo y luego
levantarse por completo. El rango de tensidn del sensor
debe estar entre 0,7 y 4,3 V. Si los valores no estan en ese
rango, los sensores de altura necesitaran ser ajustados.
Consulte las instrucciones en 4.4.2 Ajuste del rango de
tension del control de altura de la plataforma: lado
izquierdo, pdgina 122 o 4.4.3 Ajuste del rango de tension
del sensor de altura de la plataforma: lado derecho, pdgina
122.
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Figura 4.130: Pagina de calibracion de la plataforma

Figura 4.131: Interruptor para bajar la plataforma
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4. Cuando los valores del sensor estén estables, toque el icono
CALIBRAR (A).

5. Aparece el mensaje de advertencia para el procedimiento
de CALIBRACION DE LA PLATAFORMA. Antes de tocar la
marca de verificacidén verde, asegurese de que se cumplan
todas las condiciones enumeradas en la pagina.

6. Toque la marca de verificacion verde para iniciar el
ASISTENTE DE CALIBRACION.

Aparecera una barra de progreso. El asistente de calibracion
se puede detener en cualquier momento tocando la X de
color rojo. La plataforma se mueve de forma automatica
durante este proceso.
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Figura 4.132: Calibracion de la plataforma
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Figura 4.133: Advertencia de calibracion de la
plataforma
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Figura 4.134: Calibracion en curso
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7. Cuando se completa el proceso de calibracién, aparece un B ldatian Wuard

mensaje que muestra la informacidn de resumen (A). Una A e a1 TS B0

marca de verificacidon verde en la fila (B) confirma que se ha

calibrado una funcién en particular. Toque la marca de ot e e [ 07| [ ) = [2F[A3)v
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Figura 4.135: Pagina de calibracion completada

1018436

NOTA:

En la pagina MENU PRINCIPAL DE LA COSECHADORA, al
tocar el icono CALIBRACION (A) se abre un ment general de
CALIBRACION donde puede elegir directamente
configuraciones como la calibracién de la plataforma vy el
molinete.

1018440

Figura 4.136: Menu de calibracion directa

4.10.4 Operacion con una cosechadora Gleaner® serie S9

Una vez que se haya configurado el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) en su cosechadora
Gleaner® serie S9, el sistema AHHC se puede controlar desde la cabina de la cosechadora.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacidén actualizada.

215668 181 Revisién A



CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

Estos son los controles utilizados para activar y ajustar el
sistema de control automatico de altura de la
plataforma (AHHC).

1. Enganche la plataforma.

2. Configure la Inclinacién lateral a MANUAL al presionar el
interruptor (A) hacia arriba a la posicion MAN.

3. Active el AHHC presionando el interruptor (B) hacia arriba a
la posicion |

4. Presione el interruptor de control del AHHC (A) en el
joystick para activar el AHHC. La plataforma se ubica en la
ultima posicién guardada de valor de consigna.

215668 182

Figura 4.137: Gleaner® serie S9
A: Terminal Tyton

B: Joystick/palanca de velocidad del suelo
C: Palanca del acelerador

D: Cluster de control de la plataforma

Figura 4.139: AHHC en GSL
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5. Use el dial de control del PUNTO DE AJUSTE DE LA ALTURA
DE LA PLATAFORMA (A) segun sea necesario para ajustar
con precisién la posicién de valor de consigna.

Figura 4.140: Cluster de control de la plataforma

4.10.5 Configuraciones en campo de la plataforma de la cosechadora Gleaner®

serie S9

Una vez que el sistema de control automatico de la altura de la plataforma (AHHC) esté funcionando correctamente con su
cosechadora Gleaner® serie S9, puede ajustar estas configuraciones de AHHC a su gusto.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacién actualizada.

1. Para ver las configuraciones de grupo de la plataforma,
toque el icono PLATAFORMA (A).

2. El area de visualizacién muestra lo siguiente:

El indicador de altura de la plataforma izquierda (B) que
muestra la posicion actual de la plataforma.

La linea roja (C) en el indicador de posicién de altura de
la plataforma actual (B), que muestra la posicién de
corte del valor de consigna.

Simbolo de la plataforma (D). Toque y luego use la
rueda de desplazamiento a la derecha del terminal
Tyton para ajustar la posicion de corte del valor de
consigna. A medida que se mueva la rueda de
desplazamiento, la posicion de corte se movera.

Indicador derecho (E), que muestra la altura de corte
configurada cuando el AHHC esta habilitado. Puede
ajustar la altura de corte con el dial de control del punto
de ajuste de la altura de la plataforma en el grupo de
control de la plataforma. A medida que se ajuste este
control, el indicador de altura de corte

cambiard de posicion.

Ancho de trabajo de la plataforma (F).

Paso de la plataforma (G).

3. Al tocar un campo en la pantalla, se abre el teclado en la
pantalla para que se puedan ajustar los valores. Ingrese un

215668
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Figura 4.141: Grupos de la plataforma
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nuevo valor y toque la marca de verificacion verde cuando
termine.

NOTA:

La rueda de desplazamiento (A) esta en el lado derecho del
terminal Tyton.

Figura 4.142: Rueda de desplazamiento para ajustes

NOTA:

El dial de control del punto de ajuste de la altura de la
plataforma (A) esta en el grupo de control de la plataforma.

Figura 4.143: Cluster de control de la plataforma
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4.11 Cosechadoras John Deere Serie 60

Para que el sistema de control automatico de la altura de la plataforma (AHHC) de su plataforma sea compatible con las
cosechadoras John Deere serie 60, debe verificar el rango de tensidn del sensor de altura, ajustar la velocidad de respuesta
de la altura de la plataforma y la configuracion de caida, y calibrar el sistema AHHC para asegurarse de que esté
funcionando correctamente.

4.11.1 Control del rango de tension desde la cabina de la cosechadora (John Deere
Serie 60)

Para asegurarse de que el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) en su plataforma funcione
correctamente con su cosechadora John Deere serie 60, se debe verificar la tensidn de salida de los sensores de control de
altura de la plataforma.

La salida del sensor de altura automatica de la plataforma debe caer dentro de un rango especifico, o la caracteristica no
funcionard adecuadamente.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transeunte en el area.

1. Levante la plataforma hasta que las ruedas estén a 150 mm (6 pulg.) sobre el nivel del suelo.

Figura 4.144: Pantalla de la cosechadora John Deere

1003559

2. Presione el botdn de diagndstico (D) (el botdn con el libro abierto con una llave sobre él) en el monitor HHS; aparecera
DIA en el monitor.

3. Presione el boton ARRIBA (A) hasta que aparezca EO1 en el monitor. Esta es la configuracidon de ajuste de la
plataforma.
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4. Presione el botén ENTER (C).

5. Presione el botdn hacia arriba (A) o el botdn hacia abajo (B) hasta que aparezca 22 en la parte superior del monitor.
Esa es la lectura de tensidn del sensor de altura.

6. Encienda la cosechadora y baje el embocador hasta el suelo. Siga haciendo esto hasta que el embocador deje de
moverse.

NOTA:

Es posible que deba presionar el interruptor BAJAR PLATAFORMA durante unos segundos para asegurarse de que el
embocador haya bajado por completo.

7. Controle la lectura del sensor en el monitor.
8. Eleve la plataforma para que quede justo sobre el suelo y controle la lectura del sensor nuevamente.

9. Silatensidn del sensor no esta dentro de los limites alto y bajo mostrados en 4.4 Rango de tension de salida del sensor
de altura: requisitos de la cosechadora, pdgina 119, o si el rango entre los limites alto y bajo es insuficiente, debera
realizar ajustes en los sensores de altura. Para obtener instrucciones, consulte 4.4.2 Ajuste del rango de tension del
control de altura de la plataforma: lado izquierdo, pdgina 122 y 4.4.3 Ajuste del rango de tension del sensor de altura
de la plataforma: lado derecho, pdgina 122.

4.11.2 Calibracion del control automatico de altura de la plataforma (John Deere
Serie 60)

La salida del sensor de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) debe estar calibrada para las cosechadoras
John Deere serie 60, o la funcién de AHHC no funcionara adecuadamente.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ninglin transetnte en el area.

1. Arranque la cosechadora.
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2. Presione el botén DIAGNOSTICO (A) en el monitor. En el
monitor aparecera "DIA".

3. Presione el boton CAL (B). En el monitor aparecera DIA-CAL.

4. Presione los botones ARRIBA o ABAJO hasta que aparezca
"HDR" en el monitor.

5. Presione el botén de ENTER. HDR H-DN aparece en el
monitor.

6. Baje el embocador completamente hasta el suelo.

NOTA:

Es posible que deba presionar el interruptor BAJAR
PLATAFORMA durante unos segundos para asegurarse de
que el embocador haya bajado por completo.
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Figura 4.146: Pantalla de la cosechadora John Deere
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7. Presione el boton CAL (A) para guardar la calibracién de la
plataforma. En el monitor aparece HDR H-UP.

8. Eleve la plataforma a 1 m (3 pies) sobre el suelo y presione
el botdn CAL (A). En el monitor aparece EOC.

9. Presione el botdn ENTER (B) para guardar la calibracion de
la plataforma. El sistema AHHC esta calibrado.

NOTA:

Si aparece un cddigo de error durante la calibracion, la
salida del sensor de altura esta fuera del rango de tensidn
especificado, por lo que los sensores de altura deben
ajustarse. Para obtener instrucciones, consulte 4.11.2
Calibracion del control automdtico de altura de la
plataforma (John Deere Serie 60), pdgina 186. Figura 4.147: Pantalla de la cosechadora John Deere

1003593

4.11.3 Apagado del acumulador (John Deere Serie 60)

Activar el acumulador en una cosechadora John Deere serie 60 afectara negativamente la velocidad a la que el sistema
AHHC ajusta la altura de la plataforma. Apagar el acumulador asegurara un buen desempefio del AHHC.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.

1. Presione el botén DIAGNOSTICO (A) en el monitor. En el
monitor aparecerd DIA.

2. Presione el boton ARRIBA (B) hasta que aparezca EO1 en el
monitor, y presione ENTER (D). Esta es la configuracién de
ajuste de la plataforma.

3. Presione el boton ARRIBA (B) o ABAJO (C) hasta que
aparezca 132 en la parte superior del monitor. Esta es la
lectura del acumulador.

4. Presione ENTER (D) para seleccionar 132 como la lectura
del acumulador. Hacer esto le permitira cambiar la pantalla
a un numero de tres digitos de manera que posea un 0 en
él (es decir, x0x).

1003642

5. Presione el botén ARRIBA (B) o ABAJO (C) hasta que se Figura 4.148: Pantalla de la cosechadora John Deere

muestre el valor deseado, y presione el botén CAL (E).

6. Presione ENTER (D) para guardar estas configuraciones. El
acumulador se encuentra ahora desactivado.

4.11.4 Configuracion de la sensibilidad de altura de la plataforma de granos (John
Deere serie 60)

Cambie la altura preestablecida de la plataforma en el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) en

su cosechadora John Deere serie 60 después de que se complete la calibracidn. 50 es el valor de altura de plataforma

recomendado.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.
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1. Presione el botén DIAGNOSTICO (A) en el monitor. En el
monitor aparecera DIA.

2. Presione el boton ARRIBA (B) hasta que aparezca EO1 en el
monitor, y presione ENTER (D). Esta es la configuracién de
ajuste de la plataforma.

3. Presione el boton ARRIBA (B) o ABAJO (C) hasta que
aparezca 128 en la parte superior del monitor. Esa es la
lectura del sensor de altura.

4. Presione ENTER (D) para seleccionar 128 como la lectura
del sensor. Hacer esto le permitird cambiar la pantalla a un
namero de tres digitos de manera que posea un 50 en él.

1003642

5. Presione el boton ARRIBA (B) o ABAJO (C) hasta que se

muestre el valor deseado, y presione el botén CAL (E). Figura 4.149: Pantalla de la cosechadora John Deere

6. Presione ENTER (D) para guardar los cambios. La altura de
la plataforma estd configurada.

NOTA:

NO utilice la funcidn de flotacion activa de la plataforma (A)
junto con el sistema AHHC; los dos sistemas se
contrarrestan entre ellos. El simbolo de la plataforma (B) en
la pantalla NO debe presentar una linea ondulante debajo
de él y debe aparecer exactamente como se muestra en la
pantalla de control de la plataforma activa en la

Figura 4.150, pdgina 189.

1003651

Figura 4.150: Pantalla de la cosechadora John Deere

4.11.5 Configuracion de la sensibilidad del control automatico de altura de la
plataforma (John Deere Serie 60)
Configurar la sensibilidad (a veces llamada "ajuste de banda muerta") del sistema de control automatico de altura de la

plataforma (AHHC) en una cosechadora John Deere serie 60 afecta la rapidez con que el sistema AHHC cambia la altura de
la plataforma.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.
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Presione el botén DIAGNOSTICO (A) en el monitor. En el
monitor aparecera "DIA".

Presione el botdn ARRIBA (B) hasta que aparezca EO1 en el
monitor, y presione ENTER (D). Esta es la configuracién de
ajuste de la plataforma.

Presione el botén ARRIBA (B) o ABAJO (C) hasta que
aparezca 112 en el monitor. Esta es la configuracion de
sensibilidad de la cosechadora.

NOTA:

Cuanto mas baja sea la lectura, mas alta sera la
sensibilidad. La sensibilidad debe establecerse entre 50
y 80.

Presione ENTER (D) para seleccionar 112 como la
configuracion de sensibilidad. Hacer esto le permitira
cambiar el primer digito de la secuencia numérica.

Presione el botén ARRIBA (B) o ABAJO (C) hasta que

aparezca el valor deseado, y luego presione el botdn
CAL (E). Esto lo llevara al segundo digito. Repita este
procedimiento hasta lograr la configuracion deseada.

Presione ENTER (D) para guardar estas configuraciones.

NOTA:

Los nimeros que se muestran en las pantallas en estas
ilustraciones solo son para propdsitos de referencia; no
pretenden representar las configuraciones especificas para
su equipo.

1003642

Figura 4.151: Pantalla de la cosechadora John Deere

4.11.6 Ajuste del umbral para la valvula de goteo (John Deere Serie 60)

La velocidad a la que la plataforma sube o baja en una cosechadora John Deere serie 60 se puede ajustar desde la cabina
de la cosechadora.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacién actualizada.

1.

Presione el boton DIAGNOSTICO (A) en el monitor. En el
monitor aparecerd "DIA".

Presione el botén ARRIBA (B) hasta que aparezca EO1 en el
monitor. Presione ENTER (C). Esta es la configuracion de
ajuste de la plataforma.

Presione el botén ARRIBA (B) o ABAJO (D) hasta que
aparezca 114 en la parte superior del monitor. Esta es la
configuracion que se ajusta cuando comienza la tasa de

caida rapida con respecto a la configuracion de sensibilidad.

NOTA:

La configuracion predeterminada es 100. Este valor debe
establecerse entre 60 y 85.
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Figura 4.152: Pantalla de la cosechadora John Deere
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4. Presione ENTER (C) para seleccionar 114 para la tasa de
caida rdpida. Esto le permitird cambiar el primer digito de la
entrada.

5. Presione ARRIBA (A) o ABAJO (B) hasta que aparezca el
valor deseado, y luego presione el boton CAL (C). Ahora
puede editar el segundo digito. Repita este procedimiento
hasta lograr la configuracion deseada.

6. Presione ENTER (D) para guardar estas configuraciones.

NOTA:

Los niumeros que se muestran en las pantallas en estas
ilustraciones solo son para propdsitos de referencia; no
pretenden representar las configuraciones especificas para
su equipo.

1026339

Figura 4.153: Pantalla de la cosechadora John Deere
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4.12 Cosechadoras John Deere Serie 70

Para que el sistema de control automatico de la altura de la plataforma (AHHC) de su plataforma sea compatible con las
cosechadoras John Deere serie 70, debe verificar el rango de tensién del sensor de altura, calibrar la velocidad del
embocador, calibrar el sistema AHHC para asegurarse de que esté funcionando correctamente y ajustar el sensibilidad de la
plataforma.

4.12.1 Control del rango de tension desde la cabina de la cosechadora (John Deere
Serie 70)

Para asegurarse de que el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) en su plataforma funcione
correctamente con su cosechadora John Deere serie 70, se debe verificar la tensidn de salida de los sensores de control de
altura de la plataforma.

La salida del sensor de altura automatica de la plataforma debe caer dentro de un rango especifico, o la funcién no
funcionard adecuadamente.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transeunte en el area.

1. Levante la plataforma hasta que las ruedas estén a 150 mm (6 pulg.) sobre el nivel del suelo.

2. Presione el botén PAGINA DE INICIO (A) en la pagina
principal de la pantalla de la cosechadora.

1003568

Figura 4.154: Pantalla de la cosechadora John Deere
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3. Asegurese de que los tres iconos (A) que figuran en la
ilustracion a la derecha aparezcan en la pantalla de la
cosechadora.

4. Use la perilla de desplazamiento (A) para resaltar el icono
del medio (la i verde) y presione el botén de la marca de
verificacidn (B) para seleccionarlo. Aparecera el Centro de
mensajes.

5. Use la perilla de desplazamiento para resaltar las
DIRECCIONES DE DIAGNOSTICO (A) en la columna de |a
derecha. Seleccidnelo al presionar el boton de marca de
verificacion.

6. Use la perilla de desplazamiento para resaltar el cuadro
desplegable (B). Presione el botdn de la marca de
verificacidn para seleccionarlo.

215668
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1003569

Figura 4.155: Pantalla de la cosechadora John Deere

Figura 4.156: Consola de control de la cosechadora

John Deere

1003571

Figura 4.157: Pantalla de la cosechadora John Deere
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7. Use la perilla de desplazamiento para resaltar VEHICULO LC
1.001 (A). Presione el botdn de la marca de verificacion
para seleccionarlo.

1003572

Figura 4.158: Pantalla de la cosechadora John Deere

8. Use la perilla de desplazamiento para resaltar la flecha
hacia abajo (A) y presione el botén de la marca de
verificacidn para desplazarse por la lista hasta que se
muestre DATOS 029 (B) y aparezca la lectura de tensién (C)
en la pantalla de la cosechadora.

9. Arranque la cosechadora y baje por completo el embocador
hasta el nivel del suelo.

NOTA:

Es posible que deba presionar el interruptor BAJAR
PLATAFORMA durante unos segundos para asegurarse de
que el embocador haya bajado por completo.

1003573

10. Controle la lectura del sensor en el monitor.

. Figura 4.159: Pantalla de la cosechadora John Deere
11. Eleve la plataforma hasta que esté separada del suelo y

luego controle nuevamente la lectura del sensor.

12. Sila tension del sensor no estd dentro de los limites alto y bajo mostrados en 4.4 Rango de tension de salida del sensor
de altura: requisitos de la cosechadora, pdgina 119, o si el rango entre los limites alto y bajo es insuficiente, debera
realizar ajustes en los sensores de altura. Para obtener instrucciones, consulte 4.4.2 Ajuste del rango de tension del
control de altura de la plataforma: lado izquierdo, pdgina 122 y 4.4.3 Ajuste del rango de tension del sensor de altura
de la plataforma: lado derecho, pdgina 122.

4.12.2 Calibracion de la velocidad del embocador (John Deere Serie 70)

La velocidad del embocador debe calibrarse en su cosechadora John Deere serie 70 antes de poder calibrar el sistema de
control automatico de altura de la plataforma (AHHC).

Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener instrucciones sobre cémo calibrar la velocidad del
embocador.

4.12.3 Calibracion del control automatico de altura de la plataforma (John Deere
Serie 70)

La salida del sensor de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) debe estar calibrada para las cosechadoras
John Deere serie 70, o la funcion de AHHC no funcionara adecuadamente.
NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.
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A\ PELIGRO

Controle que no haya ningun transetnte en el area.

1.
2.

Arranque la cosechadora.

Presione el cuarto botdn desde la izquierda en la parte
superior del monitor (A) para seleccionar el icono (B) que
parece un libro abierto con una llave sobre este.

Presione el botdn (A) por segunda vez para ingresar al
modo de diagndstico y calibracién.

Use la perilla de desplazamiento para desplazarse hacia
abajo hasta el cuadro (A) y seleccione PLATAFORMA.
Presione el botén de la marca de verificacidn.

NOTA:

La perilla y el botdn se muestran en la Figura 4.162, pdgina
196.

Despldcese hacia abajo hasta el icono inferior derecho (B).
Presione el botén de la marca de verificacion para
seleccionarlo.

Siga los pasos que aparecen en el monitor de la
cosechadora para realizar el procedimiento de calibracion.

NOTA:

Si aparece un cddigo de error en la pantalla, entonces la
tensién de la salida de los sensores de altura no esta en el
rango de funcionamiento correcto. Consulte 4.12.1 Control
del rango de tension desde la cabina de la cosechadora
(John Deere Serie 70), pdgina 192 para verificar y ajustar

el rango.
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1003597

Figura 4.160: Pantalla de la cosechadora John Deere

1015017

Figura 4.161: Pantalla de la cosechadora John Deere
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Figura 4.162: Consola de control de la cosechadora

John Deere
A: Perilla de desplazamiento B: Bot6n de marca de verificacion

4.12.4 Configuracidn de la sensibilidad del control automatico de altura de la
plataforma (John Deere Serie 70)

Configurar la sensibilidad (a veces llamada "ajuste de banda muerta") del sistema de control automatico de altura de la

plataforma (AHHC) en una cosechadora John Deere serie 70 afecta la rapidez con que el sistema AHHC cambia la altura de

la plataforma.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.

1. Presione dos veces el botdn (A). La configuracion de
sensibilidad actual aparecera en la pantalla de la
cosechadora.

NOTA:

Cuanto menor sea el valor de sensibilidad mostrado, menor
serd la configuracién de sensibilidad. Las configuraciones de
sensibilidad mas altas cambiaran la rapidez con que el
sistema AHHC cambia la altura de la plataforma.

2. Use la perilla de desplazamiento (B) para ajustar la
configuracion de sensibilidad. El ajuste se guardara
automaticamente.

NOTA:

Si la pagina permanece inactiva durante un periodo de
tiempo corto, regresard automaticamente a la pagina
anterior. Al presionar el botén de la marca de
verificacién (C), la pantalla también mostrard a la
pagina anterior.

Figura 4.163: Consola de control de la cosechadora
John Deere
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NOTA:

Los nimeros que se muestran en las pantallas en estas
ilustraciones solo son para propdsitos de referencia; no
pretenden representar las configuraciones especificas para
su equipo.

1003637

Figura 4.164: Pantalla de la cosechadora John Deere

4.12.5 Ajuste de la tasa de elevacion y descenso manual de la plataforma

(John Deere Serie 70)

La velocidad a la que la plataforma sube o baja en una cosechadora John Deere serie 70 se puede ajustar desde la cabina

de la cosechadora.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacién actualizada.

1. Presione el botdn (A). La configuracion actual de tasa de
elevacidén/descenso aparecera en el monitor.

NOTA:

Las lecturas mas bajas indican una tasa mas baja de subida
y bajada de la plataforma; las lecturas mas altas indican una
tasa mas alta.

2. Use la perilla de desplazamiento (B) para ajustar la tasa. El
ajuste se guardara automaticamente.

NOTA:

Si la pagina permanece inactiva durante un periodo de
tiempo corto, regresara a la pagina anterior. Al presionar el
botén de la marca de verificacion (C), el monitor también
regresara a la pagina anterior.
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Figura 4.165: Consola de control de la cosechadora
John Deere
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NOTA:

Los nimeros que se muestran en las pantallas en estas
ilustraciones solo son para propdsitos de referencia; no
pretenden representar las configuraciones especificas para
su equipo.

1003639

Figura 4.166: Pantalla de la cosechadora John Deere
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4.13 Cosechadoras John Deere Series Sy T

Para que el sistema de control automatico de la altura de la plataforma (AHHC) de su plataforma sea compatible con las
cosechadoras John Deere series Sy T, debe verificar el rango de tension del sensor de altura, calibrar la velocidad del
embocador, calibrar el sistema AHHC para asegurarse de que esté funcionando correctamente y ajustar la sensibilidad y las
alturas de corte preconfiguradas.

4.13.1 Control del rango de tension desde la cabina de la cosechadora (John Deere
SeriesSyT)

Para asegurarse de que el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) en su plataforma funcione
correctamente con su cosechadora John Deere serie S o T, se debe verificar la tensidn de salida de los sensores de control
de altura de la plataforma.

La salida del sensor de altura automatica de la plataforma debe encontrarse dentro de un rango especifico, o la funcién no
funcionard adecuadamente.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningun transeunte en el area.

1. Levante la plataforma hasta que las ruedas estén a 150 mm (6 pulg.) sobre el nivel del suelo.

2. Presione el icono CALIBRACION (A) en la pagina principal de Comechadars - Princimal

la pantalla de la cosechadora. Aparece la pagina o %
CALIBRACION. .9=0 ,J& .”0 @fﬁ

Trigo primavera
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Figura 4.167: Pantalla de la cosechadora John Deere
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3. Presione el icono LECTURAS DE DIAGNOSTICO (A) en la
pagina CALIBRACION. Aparece la pagina LECTURAS DE
DIAGNOSTICO. Desde esta pagina se puede acceder a los
procedimientos de calibracidn, las opciones de la
plataforma y la informacién de diagndstico.

1003767

4. Seleccione REANUDAR AHHC (A). Aparecera una lista de
opciones de calibracion.

1003768

Figura 4.169: Pantalla de la cosechadora John Deere

5. Seleccione la opcién DETECCION DE AHHC.

6. Presione el icono (A) que se asemeja a una flecha en una
casilla. Aparece el ment DETECCION DE AHHC y se
muestran cinco paginas de informacion.

(=2}
©
~
[}
(=]
o

Figura 4.170: Pantalla de la cosechadora John Deere
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Presione el icono (A) hasta que se lea Pagina 5 cerca de la Lot
parte superior de la pagina. Apareceran las siguientes
lecturas del sensor: Pagina 5

| e ——— e e ———————
e ALTURA DE LA PLATAFORMA IZQUIERDA o L e LTI LY
I izgdo. (V)
e ALTURA DE LA PLATAFORMA CENTRAL Sensor alt. cabezal :1,03
centro (V)
e ALTURA DE LA PLATAFORMA DERECHA Sensor alt. cabezal :0,00

dehe. (V)

Figura 4.171: Pantalla de la cosechadora John Deere

Arranque la cosechadora y baje por completo el embocador hasta el nivel del suelo.

NOTA:

Es posible que deba presionar el interruptor BAJAR PLATAFORMA durante unos segundos para asegurarse de que el
embocador haya bajado por completo.

Controle la lectura del sensor de altura en el monitor.

Si la tension del sensor no esta dentro de los limites alto y bajo mostrados en 4.4 Rango de tension de salida del sensor
de altura: requisitos de la cosechadora, pdgina 119, o si el rango entre los limites alto y bajo es insuficiente, debera
realizar ajustes en los sensores de altura. Para obtener instrucciones, consulte 4.4.2 Ajuste del rango de tension del
control de altura de la plataforma: lado izquierdo, pdgina 122 y 4.4.3 Ajuste del rango de tension del sensor de altura
de la plataforma: lado derecho, pdgina 122.

4.13.2 Calibracion del rango de inclinacion de avance y retroceso del embocador

(John Deere Series Sy T)

Este procedimiento se aplica solo al modelo del aifio 2015 y posteriores de las cosechadoras John Deere series Sy T.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

La funcién de inclinacion de avance y retroceso del embocador
se controla con los botones C (C) y D (D) en la parte posterior de
la manija hidraulica.

Figura 4.172: Manija hidraulica de John Deere
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NOTA: ‘omidne - Mlt-Funciion Lever Senyp

. . ., Multi-Function Lever Setup
Los controles de inclinacién de avance y retroceso del

embocador pueden configurarse para que funcionen con los
botones E y F al presionar el icono de la manija hidraulica (A) y
luego seleccionar INCLINACION DE AVANCE Y RETROCESO DEL n 8 B@
EMBOCADOR en el menu desplegable (B) en la pantalla de la )
cosechadora.

[Feeder House Forelaft Tilt

B :T:J:;?;.;I-ll.-:ill_‘ll'l'-'

1. Presione el icono DIAGNOSTICO (A) en la pagina principal

de la pantalla de la cosechadora. Aparece la pagina
CALIBRACION.

2. Seleccione el menu desplegable CALIBRACIONES (A) para
ver la lista de opciones de calibracidn.

Calibrations

Threshing Clearance

Perform calibration when control unit
LE2Z, threshing clearances Sensor or
associated components are replaced
or adjusted

Engine running

[ &

Figura 4.175: Pantalla de la cosechadora John Deere
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3. Presione la flecha (A) para alternar entre las opciones de
calibracién y seleccione RANGO DE INCLINACION DE
AVANCE/RETROCESO DEL EMBOCADOR.

Threshing Clearance

oisture Sensor Tem peratura
Shoe Chaffer Position
Choe Sieve Poasition
hreshing Clearance
nloading Auger Engage

ield

1016123

4. Presione el icono ENTER (A).

Calibrations
[Feader House ForelAft Tilt Range

-
Perform calibration when control unit
LC1. or control unit CAB, or feeder
house tilt forefaft position Sensor, or
associated components are replaced [
adjusted

Combine on level ground,
Engine running at low idle

1016128

5. Siga las instrucciones que aparecen en la pantalla de la —r—prr—r—

cosechadora. eeder House ForelAf
NOTA: =]
Si aparece un cédigo de error durante la calibracién, la Combine must be in fleld mode.

salida de los sensores de altura esta fuera del rango de
tension y debera ajustarse. Para obtener instrucciones,
consulte 4.13.1 Control del rango de tension desde la J0 BT ) )

) . L. Calibration will proceed when combine
cabina de la cosechadora (John Deere Series Sy T), pdgina is in field mode.
199.

7

Figura 4.178: Pantalla de la cosechadora John Deere

1016137
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4.13.3 Calibracion del control automatico de altura de la plataforma (John Deere
serieSyT)

La salida del sensor de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) debe estar calibrada para las cosechadoras
John Deere series Sy T, o la funcién de AHHC no funcionard adecuadamente.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del operador de la cosechadora para obtener las actualizaciones.

1. Presione el icono de DIAGNOSTICO (A) en la pagina
principal del monitor. Aparece la pagina CALIBRACION.

Trigo primavera

17
-

X
S &%

0 aimin *=
-

0 wimin

2. Seleccione SEPARACION DE TRILLA (A). Aparecerd una lista
de opciones de calibracion.

Calibraciones

Calibre:
-5l la unidad de control LC1 ha sido
sustituida
- I: prlm-ra ver que cada cabezal se
0 osech

S8 hulnra en superficie .
. Motar a alto régimen = £

e

Figura 4.180: Pantalla de la cosechadora John Deere
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3. Seleccione VELOCIDAD DEL EMBOCADOR (A) y calibre esta
configuracion.

4. Seleccione PLATAFORMA (B) y calibre esta configuracion.

5. Presione el icono (A) con la opcién VELOCIDAD DEL
EMBOCADOR o PLATAFORMA seleccionada. El icono se
pondra de color verde.

NOTA:

El procedimiento de calibracion de la velocidad del
embocador se debe realizar antes del procedimiento de
calibracién de la plataforma.

6. Haga clic en el botdn (A) y apareceran instrucciones en la
pantalla para guiarlo por los pasos de calibracidn restantes.

NOTA:

Si aparece un cddigo de error durante la calibracion, la
salida de tension de uno o ambos sensores de altura estan
fuera del rango adecuado. Sera necesario ajustar el los
sensores de altura. Para obtener instrucciones, consulte
4.4.2 Ajuste del rango de tension del control de altura de la
plataforma: lado izquierdo, pdgina 122 y 4.4.3 Ajuste del
rango de tension del sensor de altura de la plataforma: lado
derecho, pdgina 122.
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E=scaldn 1
3 === 1
JCalibracion de ajuste de rendimiento
de AHC.

-

Seleccione Siguiente Paso para
continuar

Figura 4.183: Pantalla de la cosechadora John Deere
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4.13.4 Configuracion de la sensibilidad del control automatico de altura de la
plataforma (John Deere Series Sy T)

Configurar la sensibilidad (a veces llamada "ajuste de banda muerta") del sistema de control automatico de altura de la

plataforma (AHHC) en una cosechadora John Deere serie S o T afecta la rapidez con que el sistema AHHC cambia la altura

de la plataforma.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.

1. Presione dos veces el botdn (A). La configuracion de
sensibilidad actual aparecera en la pantalla de la
cosechadora.

Figura 4.184: Centro de comando de la cosechadora
John Deere

2. Presione los iconos — o + (A) para ajustar la sensibilidad.

NOTA:

Los nimeros que se muestran en las pantallas en estas
ilustraciones solo son para propdsitos de referencia; no
pretenden representar las configuraciones especificas para
su equipo.

Figura 4.185: Pantalla de la cosechadora John Deere

4.13.5 Ajuste de la tasa de elevacion/descenso manual de la plataforma (John Deere
SeriesSy T)

La velocidad a la que la plataforma sube o baja en una cosechadora John Deere serie S o T se puede ajustar desde la cabina
de la cosechadora.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.
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1. Presione el botdn (A). La configuracién manual actual de
velocidad de elevacidén/descenso aparecera en el monitor.

Figura 4.186: Centro de comando de la cosechadora
John Deere

2. Presione el icono — o + (A) para configurar la velocidad
manual de elevacién/descenso.

NOTA:

Los niumeros que se muestran en las pantallas en estas
ilustraciones solo son para propdsitos de referencia; no
pretenden representar las configuraciones especificas para
su equipo.

1003759

Figura 4.187: Pantalla de la cosechadora John Deere

4.13.6 Configuracion de la altura de corte predefinida (John Deere Series Sy T)

Debera configurar ambas alturas de plataforma preestablecidas en su cosechadora John Deere series S o T para usar el
sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) con su plataforma.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.
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1. Presione el icono COSECHADORA: CONFIGURACION DE LA
PLATAFORMA (A) en la pagina principal. Aparece la pagina
COSECHADORA: CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA. Esta
pagina se usa para configurar diversos ajustes de la
plataforma, como la velocidad del molinete, el ancho de la
plataforma y la altura del embocador para la utilizacion del
contador de acres.

2. Seleccione el icono COSECHADORA - CONFIGURACION DE
LA PLATAFORMA AHC (A). Aparece la pantalla
COSECHADORA - CONFIGURACION DE LA

PLATAFORMA AHC. Minima velocidad del
G molinete

Anchura

1003955

Figura 4.189: Pantalla de la cosechadora

3. Seleccione los iconos HABILITAR DETECCION DE ALTURA DE
LA PLATAFORMA (A), REANUDAR ALTURA DE LA
PLATAFORMA (B) y REANUDAR POSICION DEL
MOLINETE (C).

I~
0
~
%)
N
=
=

Figura 4.190: Pantalla de la cosechadora
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4. Encienda el interruptor de acoplamiento de la
plataforma (A) y mueva la plataforma a la posicion
preestablecida deseada.

5. La posicion de la plataforma se puede ajustar con el DIAL
DE CONTROL DE PRESION DE LA ALTURA DE LA
PLATAFORMA (B).

®
=
]
(5]
N
(=]

6. Mantenga presionado el botdn 2 (B) del joystick hasta que
el icono AHHC parpadee en el monitor.

7. Para almacenar otro preajuste, repita el Paso 4, pdgina 209
y Paso 6, pdgina 209 para el boton 3 (C).

8. Seleccione una configuracién de presién de suelo adecuada.

e Preajuste el botdén 2 (B) en el joystick para una
configuracion ligera de la presion de suelo. Las
configuraciones mas ligeras son adecuadas para las
condiciones de suelo de lodo o blando.

® Preajuste el botén 3 (C) para una configuracion de la
presién sobre el suelo pesado. Las configuraciones de
presién sobre suelos mas pesados son adecuadas para
condiciones de suelo mas duras y permiten una
velocidad de avance mas rapida.

Figura 4.192: Botones de la palanca de mando

NOTA:

El botdn preestablecido 1 (A) esta reservado para la funcion
de elevacién de la plataforma en la cabecera y no se utiliza
para el corte en el suelo.

NOTA:

Cuando el AHHC estd activado, el icono AHHC (A) aparece
en el monitor. El nimero (B) indica qué botdn se presioné
mas recientemente.

Figura 4.193: Pantalla de la cosechadora
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4.14 Cosechadoras New Holland Serie CX/CR (Serie CR: modelo del aiio
2014 y anteriores)

Para que el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) de su plataforma sea compatible con las

cosechadoras New Holland series CX y CR (modelos CR del afio de modelo 2014 y anteriores), debe verificar el rango de

tensioén del sensor de altura, activar y calibrar el sistema AHHC y ajustar la sensibilidad, las tasas de subida y bajada de la
plataforma y las alturas de corte preconfiguradas.

NOTA:

Para los modelos 6,80, 6,90, 7,90, 8,90, 9,90 y 10,90 de New Holland CR consulte 4.15 Cosechadoras New Holland (Serie CR:
modelo del afio 2015 y posteriores), pdgina 218.

4.14.1 Control del rango de tensidon desde la cabina de la cosechadora (New Holland
serie CX/CR)

Para asegurarse de que el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) en su plataforma funcione
correctamente con su cosechadora New Holland CX o CR, se debe verificar la tension de salida de los sensores de control
de altura de la plataforma.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del operador de la cosechadora para obtener las actualizaciones.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transeunte en el area.

1. Levante la plataforma hasta que las ruedas estén a 150 mm (6 pulg.) sobre el nivel del suelo.

2. Seleccione DIAGNOSTICO (A) en la pagina principal.
Aparece la pagina DIAGNOSTICO.

. , . ' || &§ e
3. Seleccione CONFIGURACION. Aparece la pagina : o
CONFIGURACION. pes) # AT T
? ] P
Pantallas fabajo Awndimisnio Calid aciones
Ti00 &AM *\
Jul 22, 2017
e | | B 4,
Inloim conpchad, ACS Procedmishics

1003672

Figura 4.194: Pantalla de la cosechadora New Holland
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4. Seleccione la flecha GRUPO (A). Aparece el cuadro de
dialogo GRUPO.

"

Mombre 1O Esquema

7:00 AM TS
Jul 22, 2017 Asignacian pin conector i

5. Seleccione ALTURA/INCLINACION DE PLATAFORMA (A).
Aparece la pagina PARAMETRO.

e AFS Hide dusdie

Almentador I';I.I'HI: cabozral

Cabazal /\( Liplza

A
B | coviroscmoraa fLuces
TobD AM
Sul ¥ 3017 Criba Manajo grana
- [ ]
Descarga Modes
Frenos Raesiduas

Figura 4.196: Pantalla de la cosechadora New Holland

6. Seleccione SENSOR DE ALTURA DEL LADO IZQUIERDO DE LA
PLATAFORMA (A) y luego seleccione el botén GRAFICO (B).
La tension de salida del sensor de altura exacta se muestra

. ;. e AFS Hid
en la parte superior de la pagina. = i
m Alimentader nclialt cabezal A
7. Levantey baje la plataforma para ver el rango completo de =
.7 . Lac Cabszal Lisnpia
las lecturas de tension de salida del sensor de altura. ra
. . . H Comvirod cperador Luces
8. Sila tensidn del sensor no esta dentro de los limites alto y e
bajo mostrados en 4.4 Rango de tension de salida del 2023 2007 [ chadde
sensor de altura: requisitos de la cosechadora, pdgina 119, Descarga Motes B
o si el rango entre los limites alto y bajo es insuficiente, [ R
debera realizar ajustes en los sensores de altura. Para

obtener instrucciones, consulte 4.4.2 Ajuste del rango de
tension del control de altura de la plataforma: lado
izquierdo, pdgina 122 y 4.4.3 Ajuste del rango de tensién del Figura 4.197: Pantalla de la cosechadora New Holland
sensor de altura de la plataforma: lado derecho, pdgina

122.
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4.14.2 Activacion del control automatico de altura de la plataforma (New Holland
Serie CR/CX)

Establezca estas opciones de configuracidn inicial en su cosechadora New Holland series CR o CX al configurar el sistema
automatico de control de altura de la plataforma (AHHC).

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

L

pantalla de la cosechadora y presione ENTER.

1. Seleccione FLOTACION LATERAL DE LA PLATAFORMA en la __i:'-_} 1|4> 8.0 r—
g = kn b

Hesder cthreshoeld press.
mma— |

2. Utilice las teclas de navegacién hacia arriba y hacia abajo E @ (5.9 Far ]

Himimumn ree¢]l speed
180 ~min | —

ﬁ%ti:‘“ lAues reelipeed 2lope

4 B | —

para moverse entre las opciones y seleccione INSTALADO.

!Q: ﬁ Header nun;_r_\Floa.r. o
e B | [dnsealled ] W
P e |[Header tupe

H'eﬂi F- I Corn Header B —rv'
Lﬁgx —

,- wopenae |Huydr duliec reel drijuve

| ‘a [Wer insvalled [
| et =

~ge- |Header lateral §loat 1003581

Figura 4.198: Pantalla de la cosechadora New Holland

3. Seleccione FLOTACION AUTOMATICA DE LA PLATAFORMA y {:I- 1120, 0.0 I =

presione ENTER.

Hinimur reel speed

#-h.J-L] e . H
4. Seleccione INSTALADO. E E} laveo ::? wwd "l o I |
; Bt T ,

48 _—

Hesder lacersl Flaok
[(Onseailed

Hesder sype
Grain header

Hudrasulic reesl driwv

LHot installed

H:-’_._ stubble height
199 T

- |Header AutoFloak L 1003582

Figura 4.199: Pantalla de la cosechadora New Holland

4.14.3 Calibracion del control automatico de altura de la plataforma (New Holland
Serie CR/CX)

La salida del sensor de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) debe estar calibrada para las cosechadoras
New Holland CR y CX, o la funcién de AHHC no funcionarad adecuadamente.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacidn actualizada.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningtin transetnte en el area.
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Verifique las siguientes condiciones antes de iniciar el procedimiento de calibracion de la plataforma:

La plataforma esta conectada a la cosechadora.

La cosechadora estd a nivel del suelo, con la plataforma nivelada al suelo.

El motor esta funcionando.

La cosechadora no esta en movimiento.

No se recibieron fallas desde el médulo del controlador de altura de la plataforma (Header Height Controller, HHC).
La plataforma/el embocador no estd conectado.

Los botones de flotacidn lateral NO estan presionados.

La tecla ESC NO esta presionada.

Para calibrar el AHHC, siga estos pasos:

1.

En la pantalla de la cosechadora, seleccione CALIBRACION, y luego presione la tecla de flecha de navegacién hacia la
derecha para ingresar a la casilla de informacion.

Seleccione PLATAFORMA (A) y presione ENTER. Se abre el
cuadro de didlogo CALIBRACION.

Calibrado

i
Icum.u Ind neutral pal

Palares s snci Rator CVT
= e

|::.|¢Md|lcd-m:wn [Oﬂﬂlllﬂﬂ“mlﬁﬂﬂf

e ——

NOTA:

Puede usar las teclas de navegacién hacia arriba y hacia
abajo para moverse entre las opciones.

Critea superion Fos.rusda lrasera
Sensos|ea) da

Coiban lerion Bnackdn

Fatin aut onnekante Boca de descarga

Megado del fubo de [ ]

Veloo! avanc. hidrost, e

Siga los pasos de calibracion en el orden en que aparecen
en el cuadro de didlogo. Mientras avanza por el proceso de
calibracion, la pantalla se actualizard automaticamente para
mostrar el paso siguiente.

uuun . i
|I®{Estacione la cosechadora _@
con motor en marcha y
cabezal en el suelo.
ADVERTENCIA El cabezal
se movera automaticam,

NOTA:

Presionar la tecla ESC durante cualquiera de los pasos, o
dejar que el sistema permanezca inactivo por masde | =
3 minutos, detendra el procedimiento de calibracion. Lijangent manténgase alejado

[ite) OF8 Pulse OK para continuar,
s,

I. | . ki E‘ | ESMF

NOTA:

Para leer una explicacion de los codigos de error
encontrados, consulte el Manual del Operario de la
cosechadora. . M :

Figura 4.201: Pantalla de la cosechadora New Holland

Cuando se hayan completado todos los pasos, se mostrara el mensaje CALIBRACION EXITOSA en la pagina. Para salir
del menu de CALIBRACION, presione la tecla ENTER o ESC.
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NOTA:

Si la flotacidn se ajustd en una configuracidn mas pesada para completar el procedimiento de calibracion, recuerde
ajustarla de nuevo a la flotacidon de operacion recomendada una vez finalizado el procedimiento de calibracién.

5. Si el sistema AHHC aun no funciona correctamente, realice la calibracién de altura maxima de rastrojo: Calibracion de

la altura mdxima del rastrojo, pdgina 214.

Calibracion de la altura mdxima del rastrojo

Es posible que sea necesario calibrar la altura a la que el contador de area cosechada de la cosechadora se detiene o
comienza a contar para que el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) funcione correctamente.

Establezca la altura maxima de rastrojo a un valor que nunca se alcanzara durante el corte. El contador de area dejara de
contar el area cosechada cuando la plataforma esté arriba de la altura programada, y comenzard a contar cuando la

plataforma esté debajo de la altura programada.

IMPORTANTE:

¢ Si el valor esta configurado demasiado bajo, posiblemente NO se pueda contar el drea cosechada, ya que la plataforma
se puede elevar por encima de este umbral mientras que la cosechadora todavia esté cosechando.

e Si el valor se establece demasiado alto, el contador de area seguira contando incluso cuando se levante la plataforma y
la cosechadora ya no esté cosechando, si la altura de la plataforma todavia esta por debajo del umbral de altura.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ninglin transetnte en el area.

1. Seleccione el cuadro de didlogo de calibracién de ALTURA
MAXIMA DE RASTROJO. Mientras avanza por el proceso de
calibracidn, la pantalla se actualizard automaticamente para
mostrar el paso siguiente.

215668 214

[+ Set header to desired maximum stubble height
* Then press ENTER

ENTER = Continue
ESC = Eat

1003774

Figura 4.202: Cuadro de dialogo de calibracion de
New Holland
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2. Mueva la plataforma a la posicidn correcta usando el

interruptor del control de la plataforma hacia arriba o abajo TR T N T
.o . . il ]

en la manija multifuncién. | — —
* Calibraction successful

3. Presione ENTER para continuar.

4. Presione ENTER o ESC para cerrar la pagina de calibracion.

1003775

Figura 4.203: Cuadro de dialogo de calibracion de
New Holland

4.14.4 Ajuste de la tasa de elevacion de la plataforma (New Holland Serie CR/CX)

La velocidad a la que la plataforma sube en una cosechadora New Holland series CR o CX se puede ajustar desde la cabina
de la cosechadora.
NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.

1. Seleccione TASA DE ELEVACION DE LA PLATAFORMA en la [ {} 1 2.0 - 1
pantalla de la cosechadora. ' iy beoh :
A= ader usage =
2. Utilice los botones + o — para cambiar el valor. ss"‘ Ij -
. ) . e s ]
3. Presione ENTER para guardar la nueva configuracion. t“} II: e re—
NOTA: —1
La tasa de elevacion se puede modificar de 32 a 236 en !
incrementos de 34. La configuracion de fabrica es 100. E Fo ;‘..*_:!i stance
| H - W - TR

Hesader r&ifté ricé
e —— =
-g:'?‘pi Lese | —

Header lower rabe
|Q @:}0 145 —

|~ g |Header S

1003628

B
L= 01T

Figura 4.204: Pantalla de la cosechadora New Holland

4.14.5 Configuracion de la tasa de descenso de la plataforma (New Holland series
CR/CX)

La velocidad a la que la plataforma baja en una cosechadora New Holland serie CR o CX se puede ajustar desde la cabina
de la cosechadora. La tasa de descenso de la plataforma recomendada para estas cosechadoras es 50.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicd este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.
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1. Seleccione TASA DE DESCENSO DE LA PLATAFORMA en la ' i} 1 l‘""'f B.0,...

pantalla de la cosechadora. — S TTTYTT: —
2. Uso + o — para cambiar la configuracién a 50. srf E' H[‘ . : : :_rhl
3. Presione ENTER para guardar la nueva configuracion. fu}m .I: ‘[M__ﬁm —_?

NOTA: [_t_'f =

La tasa de descenso de la plataforma se puede modificar .
de 2 a 247 en incrementos de 7. La configuracion de fabrica E ‘E{-'t."_”-ﬂ-’ stance

| ' r s ! L. I |
es 100. ey pt,. |Header raize rate 1
_E'.?l,# 2= | |
| x Heade :.\Jﬂ-r raLe X
Q@f l:--w 1 — J
[ " ___EB
|- g |Header |_':‘:|_.‘_

Figura 4.205: Pantalla de la cosechadora New Holland

4.14.6 Configuracion de la sensibilidad del control automatico de altura de la
plataforma a 200 (New Holland serie CR/CX)

Configurar la sensibilidad del sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) en una cosechadora New

Holland series CR o CX afecta la rapidez con que el sistema AHHC cambia la altura de la plataforma. El valor recomendado

para estas cosechadoras es 200.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.

A\ PELIGRO
Controle que no haya ningln transeunte en el area.
1. Accione la funcién de trilla y el embocador. ﬁ} 1 & B. 5
2. Seleccione SENSIBILIDAD DE LA ALTURA en la pantalla de la . [Reel fore-back v =t
cosechadora. Lin=tailed '
Verctical knives
. 4 H i alle
3. Utilice los botones + o — para cambiar la configuracion LHet anzb 4 hd

i |[Reel verwical posicion
s {[Hot inskalled "]
gf |Pesl horizontal position

I |[[Hot inscalled

EReel speed sensor
([ Imskalled

a 200.

4. Presione ENTER para guardar la nueva configuracion.

NOTA:

La sensibilidad se puede modificar de 10 a 250 en
incrementos de 10. La configuracion de fabrica es 100.

Tile sensieiviey
188

g (Height sensitiviky 1003627

Figura 4.206: Pantalla de la cosechadora New Holland

4.14.7 Configuracion de la altura de corte preestablecida (New Holland Serie CR/CX)

Debera configurar ambas alturas de corte preestablecidas en su cosechadora New Holland series CR o CX para usar el
sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) con su plataforma.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del Operario de la cosechadora para obtener informacion actualizada.
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1. Active el mecanismo de trilla y el alimentador con los
interruptores (A) y (B).

2. Ajuste el interruptor oscilante MEMORIA DE LA
PLATAFORMA (D) en ALTURA DE RASTROJO/MODO DE
FLOTACION AUTOMATICA.

3. Baje la plataforma a la altura de corte deseada con el
interruptor oscilante ALTURA DE LA PLATAFORMA Y
FLOTACION LATERAL DE LA PLATAFORMA (C).

4. Presione el botéon CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE
LA PLATAFORMA (E) durante un minimo de 2 segundos
para almacenar la posicidén de altura deseada. Un pitido
confirmard que se ha guardado la configuracién.

NOTA:

Es posible almacenar dos valores diferentes de altura de la
plataforma con el interruptor oscilante MEMORIA DE LA
PLATAFORMA (D) en la posicion de ALTURA DE RASTROJO/
MODO DE FLOTACION AUTOMATICA.

5. Para cambiar uno de los puntos de ajuste de altura de la
plataforma guardados mientras la cosechadora esta en uso,
use el interruptor oscilante de ALTURA DE LA PLATAFORMA
Y FLOTACION LATERAL DE LA PLATAFORMA (A)
(elevacidn/descenso lentos) para subir o bajar la plataforma
a la altura deseada. Presione el botén CONTROL
AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA (B) durante
un minimo de 2 segundos para almacenar la nueva posicién
de altura. Un pitido confirmara la configuracion.

NOTA:

NO presione demasiado fuerte el boton de CONTROL
AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA (B), o el
modo de flotacién se desactivara.

NOTA:

No es necesario presionar el interruptor oscilante (C)
nuevamente después de ajustar la altura de la plataforma.

215668 217

Figura 4.207: Controles de la cosechadora
New Holland
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Figura 4.208: Controles de la cosechadora
New Holland
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4.15 Cosechadoras New Holland (Serie CR: modelo del afio 2015 y
posteriores)

Para que el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) de su plataforma sea compatible con las
cosechadoras New Holland serie CR del afio de modelo 2015 y posteriores (6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 y10.90), debe
verificar el rango de tension del sensor de altura, activar y calibre el sistema AHHC, y ajustar la sensibilidad, las alturas de
corte preconfiguradas y las funciones de inclinacion.

4.15.1 Activacion del control automatico de altura de la plataforma (New Holland
Serie CR)

Establezca estas opciones de configuracion inicial en su cosechadora New Holland serie CR (afio de modelo 2015 o
posterior) cuando configure el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC).

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacién actualizada.

1. Seleccione CAJA DE HERRAMIENTAS (A) en la pagina
principal. Aparece la pagina CAJA DE HERRAMIENTAS.

o1

| s . 3

JM \@)‘ e s
0 o 72

Cadibiid®srs

BL06 e s 11, 0L i d ! - L
*?éf}é Combins Infa ACE Prcaniue

-4

S5 mm - e 1A PG

1016056

Figura 4.209: Pantalla de la cosechadora New Holland

NOTA:

En algunos modelos de cosechadoras mas antiguos, es
posible que el tenga que presionar simultdneamente los
botones DESCARGAR (A) y REANUDAR (B) en el controlador
hidrdulico para acceder a la pagina CAJA DE
HERRAMIENTAS.

1015005

Figura 4.210: Controles de la cosechadora
New Holland
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2. Seleccione PLATAFORMA 1 (A). Aparece la pagina 'Ill
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA 1. El campo TIPO DE :
PLATAFORMA se registrarad automaticamente como i | .
RECOLECCION (B). = =) No Hyde Condral
NOTA: Header Width

0 13.72

El menu SUBTIPO DE PLATAFORMA (C) no se aplica a las 2 lemin 'T T
plataformas recolectoras MacDon. Las dos opciones 14% { 1'::2 =
seleccionables del menu (SIIN CONTROL HIDRAULICO y | [Tewe—
RECAMBIO) no tienen ningun efecto en el rendimiento de =
la plataforma.

3. Seleccione PLATAFORMA 2 (A). Aparece la pagina ;
CONFIGURACION DE LA PLATAFORMA 2. z Autolioa

Mol installed
. HedghiTill Response
(2)
Normal

120 Prossurs Owemide Thaeshola
0.0 20 20.0 b
n Aulio Header Lift

Mat installed

L) ” | Manuial HHC Raise Rate

51 e Jun 13, R | B0

N~
e}
o
©
-
o

4. Seleccione la flecha desplegable FLOTACION AUTOMATICA

y configure FLOTACION AUTOMATICA en INSTALADO (A). %1 autofioni
. . ; — Hﬁi 1rl5lﬂ||t!d_®
5. Seleccione la flecha desplegable ELEVACIQN AUTOMATICA M I,.,.,g,,”;_“ s,
DE LA PLATAFORMA vy configure ELEVACION AUTOMATICA - Normal
DE LA PLATAFORMA en INSTALADO (B). 120 | | |Pressurs override Threshold
D'G kmih [ 20.0 bay
NOTA: - ML b | Aulo Hosder Lile
Con la funcién de ELEVACION AUTOMATICA DE LA = % l "“'“”"’_.
PLATAFORMA instalada y AHHC activado, la plataforma se sl @ fovfgy et s At Rty
levantara automaticamente cada vez que vuelva a accionar .“P:T@pé-é'é ==

.. . . L‘ il HHIC Lower FRate
la manija hidraulica. i 110 —(:)

6. Establezca valores para la TASA DE ELEVACION DE HHC
MANUAL (C) y TASA DE DESCENSO DE HHC MANUAL (D)
segun las condiciones de cosecha. Figura 4.213: Pantalla de la cosechadora New Holland

1016062
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7. Establezca los valores de SENSIBILIDAD DE ALTURA DE
HHC (A) y SENSIBILIDAD DE INCLINACION DE HHC (B) segln A B g e gt Seriity
las condiciones de cosecha. N ——— ] 150

HHIT Telt Sariall iy

100

Fydraulic Feal

Installed

sEnel Speoi Senaor
Mol installed

&) ,-' il Speeid Minimmm

Qi am - dun 13, UK 3.5 kmih

| | Feonl Speed Glinel
'l 1.8 kmih

o « 23 29 - B ) >

Figura 4.214: Pantalla de la cosechadora New Holland

4.15.2 Control del rango de tensidn desde la cabina de la cosechadora (New Holland
Serie CR)

Para asegurarse de que el sistema de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) en su plataforma funcione

correctamente con su cosechadora New Holland serie CR (afio de modelo 2015 o posterior), se debe verificar la tensién de
salida de los sensores de control de altura de la plataforma.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Consulte el Manual del operador de la cosechadora para obtener las actualizaciones.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningln transeunte en el area.

1. Coloque la plataforma a 150 mm (6 pulg.) sobre el suelo.

2. Seleccione DIAGNOSTICO (A) en la pégina principal.
Aparece la pagina DIAGNOSTICO.

-

w2

Dl i gamnni

s 11, 30TA

diEs 8 comtine Infe = Prcaniue
e =

515 am - Jan 1A PG

1016049

Figura 4.215: Pantalla de la cosechadora New Holland
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3. Seleccione CONFIGURACION (A). Aparece la pagina
CONFIGURACION.

Parmmeinr

| Modube

1016050

4. Seleccione ALTURA/INCLINACION DE LA PLATAFORMA (A)

en el menu desplegable GRUPO. — B ...:.....
- —— | Header Helght/Tile —@
5. Seleccione SENSOR DE ALTURA DE LA PLATAFORMA L (B) M .

del ment desplegable PARAMETRO. Header Height Sens. L

120 shoiuibe SPM
0.0 ., | fucm 57

Selwmatic 10 Nama

L o% |IAN 59

g Connecior and [n

L] I("l."! lan 11 BHIR x W1C3B~12

& -l J}J “:-5 Elocirical componenl
B-3101

6. Seleccione GRAFICO (A). La tensién de la salida del sensor
de altura (B) se muestra en la parte superior de la pagina.

7. Levante y baje la plataforma para ver el rango completo de
las lecturas de voltaje.

8. Sila tensidn del sensor no esta dentro de los limites alto y
bajo mostrados en 4.4 Rango de tension de salida del
sensor de altura: requisitos de la cosechadora, pdgina 119,
o si el rango entre los limites alto y bajo es insuficiente,
debera realizar ajustes en los sensores de altura. Para
obtener instrucciones, consulte 4.4.2 Ajuste del rango de L::mge
tension del control de altura de la plataforma: lado

izquierdo, pdgina 122 y 4.4.3 Ajuste del rango de tension del : m m m | E.ﬂrﬂ_

sensor de altura de la plataforma: lado derecho, pdgina
122. Figura 4.218: Pantalla de la cosechadora New Holland

1016055
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

4.15.3 Calibracion del control automatico de altura de la plataforma (New Holland
Serie CR)

La salida del sensor de control automatico de altura de la plataforma (AHHC) debe estar calibrada para las cosechadoras
New Holland CR (afio de modelo 2015 o posterior), o la funcion AHHC no funcionara adecuadamente.

NOTA:

Es posible que se hayan producido cambios en los controles o las pantallas de la cosechadora desde que se publicé este
documento. Para obtener instrucciones, consulte el Manual del Operario de la cosechadora con informacion actualizada.

A\ PELIGRO

Controle que no haya ningun transeunte en el area.

Verifique las siguientes condiciones antes de iniciar el procedimiento de calibracion de la plataforma:

La plataforma estd conectada a la cosechadora.

La cosechadora estd a nivel del suelo, con la plataforma nivelada al suelo.

¢ El motor esta funcionando.

¢ La cosechadora NO estd en movimiento.

* No se recibieron fallas desde el médulo del Controlador de altura de la plataforma (HHC).
¢ La plataforma/el embocador no esta conectado.

e Los botones de flotacion lateral NO estan presionados.

¢ Latecla ESC NO esta presionada.

1. Seleccione CALIBRACIONES (A) en la pagina principal.
Aparece la pagina CALIBRACION.

Pacoaiuies

515 am - Jan 1A PG

1016108

Figura 4.219: Pantalla de la cosechadora New Holland

215668 222 Revisién A



2.

3.

215668

CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

Seleccione la flecha CALIBRACION (A).

Seleccione PLATAFORMA (A) en la lista de opciones de
calibracién.

Siga los pasos de calibracién en el orden en que aparecen
en la pantalla. Mientras avanza por el proceso de
calibracidn, la pantalla se actualizard automaticamente para
mostrar el paso siguiente.

NOTA:

Presionar la tecla ESC durante la programacion, o dejar que
el sistema permanezca inactivo por mas de 3 minutos,
detendra el procedimiento de calibracion.

NOTA:

Para leer una explicacion de los codigos de error (si ocurre
alguno), consulte el Manual del Operario de la cosechadora.
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Figura 4.221: Pantalla de la cosechadora New Holland
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

5. Cuando se hayan completado todos los pasos de
calibracién, se mostrara el mensaje CALIBRACION
COMPLETADA en la pantalla.

NOTA:

Si la flotacién se ajustd en una configuracién mdas pesada
para completar el procedimiento de calibracién en el suelo,
recuerde ajustarla de nuevo a la flotacién de operacién
recomendada una vez finalizado el procedimiento de
calibracion.

Boiwture

Figura 4.223: Pantalla de la cosechadora New Holland

4.15.4 Configuracion de altura automatica (New Holland Serie CR)

Debera configurar ambas alturas de corte preestablecidas en su cosechadora New Holland serie CR (del afio de modelo
2015 o posterior [6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90, y 10.90]) para usar el sistema de control automatico de altura de la
plataforma (AHHC) con su plataforma.

La consola tiene dos botones que se usan para
preconfiguraciones de altura automadtica. El interruptor de
conmutacién utilizado en los modelos anteriores para
preconfiguraciones de altura automatica ahora se configura
como se muestra a la derecha. Las plataformas MacDon solo
requieren los botones (A) y (B). No es necesario configurar el
botdn (C).

1015008

Figura 4.224: Controles de la cosechadora
New Holland
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CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

1. Conecte el separador y la plataforma.

2. Seleccione EJECUTAR PANTALLAS (A) en la pagina principal.

-

.

Dl i gamnni

s 11, 30TA

diEs 8 comtine Infe = Prcaniue
e =

515 am - Jan 1A PG

1016150

Figura 4.225: Pantalla de la cosechadora New Holland

3. Seleccione la pestafia EJECUTAR que muestra la ALTURA —= =
MANUAL. S Wiork Consdilson . Enpine Spesd
. I—T‘ Detault 1000 1|
NOTA: 'w Rotos Speed Fan spoed
: 5 Dot
El campo ALTURA MANUAL puede aparecer en cualquiera —— - e i
de las pestafias EJECUTAR. Cuando se presiona un botén de 0.0 ° & o s
valor de consigna de altura automatica, la pantalla - =i g
cambiara a ALTURA AUTOMATICA (A), como se muestra. L F ! =18
A, . soder Speed sleve Angle
4. Baje la plataforma al suelo. Bauili O (v g rza; 08 ;_u i
5. Seleccione uno de los botones de valor de consigna de e e *‘E‘:‘ - ;"Iu“-'n'--—@ P-;;hmﬂd Til

altura automatica que se muestran en la Figura 4.224,
pdgina 224.

1016152

* Presione el boton SET 1 para una posicién mas baja. Figura 4.226: Pantalla de la cosechadora New Holland

e Presione el boton SET 2 para una posicién mas alta.

4.15.5 Configuracion de la altura maxima de trabajo (New Holland Serie CR)
Este procedimiento se aplica solo a los modelos CR de 2015 y posteriores (6.80, 6.90, 7.90, 8.90, 9.90 y 10.90).

1. Seleccione TOOLBOX (A) en la pagina principal. Aparece la
pagina CAJA DE HERRAMIENTAS.

-

~ (1

o o

s 11, 30TA

diEs 8 comtine Infe = Prcaniue
e =

515 am - Jan 1A PG

1016056

Figura 4.227: Pantalla de la cosechadora New Holland
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2.

3.

4.

5.

CONTROL AUTOMATICO DE ALTURA DE LA PLATAFORMA

Seleccione EMBOCADOR (A). Aparece la pagina
FEEDER SETUP.

Seleccione el campo ALTURA MAXIMA DE TRABAJO (B).

Configure el valor deseado de ALTURA MAXIMA DE
TRABAJO.

Presione CONFIGURAR vy luego presione ENTER.

215668
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Capitulo 5: Mantenimiento y servicio

Las siguientes instrucciones brindan informacién sobre el mantenimiento de rutina y el mantenimiento de su plataforma
recolectora. Para obtener mantenimiento detallado e informacidn de servicio, contacte a su concesionario. Se proporciona
un catdlogo de piezas con su plataforma para solicitar piezas de repuesto.

Registre las horas de operacidén y utilice la programacion o el registro de mantenimiento suministrado para conservar un
registro del mantenimiento programado. Para obtener mas informacion, consulte 5.2.1 Programacion/registro de
mantenimiento, pdgina 228.

5.1 Preparacion de la plataforma para el mantenimiento

Observe todas las precauciones de seguridad antes de comenzar el servicio en la plataforma recolectora.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones personales, antes de dar servicio a la plataforma o abrir las cubiertas del mando, siga los siguientes
procedimientos:

e Baje la plataforma completamente. Si intenta trabajar en la posicion elevada de la plataforma, siempre enganche
las trabas de seguridad del cilindro de elevacion de la plataforma en la cosechadora.

e Apague el motor y retire la llave.
e Ponga el freno de mano.

e Espere a que se detengan todas las piezas en movimiento.
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MANTENIMIENTO Y SERVICIO

5.2 Requisitos de mantenimiento

El programa de mantenimiento se organiza segun las horas de funcionamiento de la plataforma recolectora. Este sistema
depende de mantener registros operativos precisos.

Los requisitos de mantenimiento periddico se organizan de acuerdo con los intervalos de servicio.

Un mantenimiento regular es la mejor prevencion contra el desgaste temprano y las averias inoportunas. Seguir el
programa de mantenimiento aumentara la vida util de la maquina.

Cuando realice el mantenimiento de la maquina, consulte los titulos especificos en esta seccién y use solo los liquidos y los
lubricantes especificados en la contraportada de este libro.

Si un intervalo de servicio especifica mas de un periodo de tiempo, p. ej., “100 horas o anualmente”, de servicio a la
magquina en funcidn del intervalo que se cumpla primero.

IMPORTANTE:

Los intervalos recomendados se basan en condiciones de funcionamiento tipicas. Dé servicio a la maquina con mayor
frecuencia si se esta usando bajo condiciones adversas (p. ej., polvo excesivo, carga pesada, etc.).

A\ PRECAUCION

Siga cuidadosamente todos los mensajes de seguridad. Consulte 1 Seguridad, pdgina 1 para obtener mas informacion
de seguridad.

5.2.1 Programacion/registro de mantenimiento

Utilice este programa para registrar los procedimientos de mantenimiento realizados en su plataforma recolectora. Los
registros precisos ayudan a garantizar una larga vida util de la maquina.
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MANTENIMIENTO Y SERVICIO

Tabla 5.1 Programacién/registro de mantenimiento

ACCION: v': Verificar

é: Lubricar A : Cambiar

Lectura de contador de horas

Fecha de mantenimiento

NAAY

Servicio realizado por

Lubrique la cadena de mando del sinfin; consulte
5.3.3 Lubricacion de la cadena de mando del sinfin,
pdgina 235

Revise la tensidon de la cadena de mando del sinfin;
consulte Ajuste de la tension de la cadena del mando
del sinfin, pdgina 256.

Revise las mangueras hidraulicas para ver si hay
fugas; consulte 5.9.5 Mangueras y lineas hidrdulicas,
pdgina 317.

Lubrique la plataforma de la lona y los rodamientos
del sinfin; consulte 5.3.2 Puntos de engrase, pdgina
233.

Revise la tensidon de la cadena de mando del sinfin;

v’ | consulte Ajuste de la tension de la cadena del mando
del sinfin, pdgina 256.
Revise las mangueras hidraulicas para ver si hay

v | fugas; consulte 5.9.5 Mangueras y lineas hidrdulicas,
pdgina 317.

v Revise la condicion de la correa de la lona; consulte
5.7.1 Lonas, pdgina 273.

v Revise el desgaste de las guias de plastico de la lona;

consulte 5.7.1 Lonas, pdgina 273.
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MANTENIMIENTO Y SERVICIO

Tabla 5.1 Programacién/registro de mantenimiento (continda)

ACCION: v': Verificar é: Lubricar A : Cambiar

100 horas

Limpie y engrase ranuras del eje de mando; consulte
Limpieza del eje ranurado del carddn, pdgina 245.

Lubrique la junta deslizante y el embrague del cardan
é | para cosechadora; consulte 5.3 Lubricacion, pdgina
232.

Lubrique la cadena de mando y rodamiento; consulte
5.3 Lubricacion, pdgina 232.

Lubrique las ruedas giratorias opcionales (si estan
¢ | instaladas) en el punto de engrase. Consulte las
instrucciones en 5.3 Lubricacion, pdgina 232.

Revise la presién de llanta; consulte 5.11.3 Inflado de

v s L.
un neumdticos, pdgina 329.

v Revise el torque de los tornillos de las ruedas;
consulte 5.11.2 Instalacion de las ruedas, pdgina 328.

v Revise los sujetadores sueltos; consulte 8.1
Especificaciones del par de torsion, pdgina 345.

v Revise rodamientos y sellos; consulte 5.7.3
Rodamientos del rodillo de la lona, pdgina 282.

v Revise el desgaste de los dedos de recoleccién;

consulte 5.7.2 Dedos y guias de la lona, pdgina 280.

Revise los puntos de pivote del sensor de control de
v | altura; consulte 4.3 Sensores de la altura de la
plataforma, pdgina 113.

Fi

de la temporada

Limpie y retoque puntos de pintura gastados.

Limpie la plataforma.

v | Revise el desgaste de la plataforma.

5.2.2 Servicio anual/de pretemporada

Realice estos procedimientos después de sacar la plataforma recolectora del almacenamiento.

A\ PRECAUCION

e Revise el Manual del Operario para refrescar su conocimiento en cuanto a los procedimientos de seguridad y
funcionamiento.

e Revise todas las sefales de seguridad y otras calcomanias en la plataforma, y tome nota de cualquier area
peligrosa.

e Aseglrese de que todos los blindajes y los protectores estén instalados y asegurados correctamente. Nunca altere o
retire el equipo de seguridad.

e Aseglrese de comprender y practicar el uso seguro de todos los controles. Identifique las caracteristicas de
funcionamiento y las capacidades de la maquina.

Realice los siguientes procedimientos al inicio de cada temporada de funcionamiento.
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1. Lubrique la maquina por completo. Para obtener mas informacién, consulte 5.3 Lubricacion, pdgina 232.

2. Realice todo el mantenimiento anual. Para obtener mas informacion, consulte 5.2.1 Programacion/registro de
mantenimiento, pdgina 228.

5.2.3 Servicio al fin de la temporada
Realice estos procedimientos cuando almacene la plataforma recolectora al final de la temporada de cosecha.

Consulte 3.15 Almacenamiento de la plataforma, pdgina 110 para obtener informacion de servicio de fin de temporada.
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5.3 Lubricacion

La lubricacién adecuada es esencial para garantizar la vida util de la plataforma recolectora.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones personales, antes de dar servicio a la plataforma o abrir las cubiertas del mando, siga los siguientes
procedimientos:

e Baje la plataforma completamente. Si intenta trabajar en la posicidn elevada de la plataforma, siempre enganche
las trabas de seguridad del cilindro de elevacion de la plataforma en la cosechadora.

e Apague el motor y retire la llave.
e Ponga el freno de mano.

e Espere a que se detengan todas las piezas en movimiento.

Registre las horas de operacién y utilice la programacién de mantenimiento suministrada para conservar un registro del
mantenimiento programado. Para obtener mas informacidn, consulte 5.2.1 Programacién/registro de mantenimiento,
pdgina 228.

5.3.1 Procedimiento de engrase

Realice este procedimiento segun sea necesario segun el programa de mantenimiento. Utilice el registro de mantenimiento
de este manual para registrar el desempefio del procedimiento.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por el arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y
quite la llave antes de ajustar la maquina.

1. Use los lubricantes recomendados que se especifican en la contraportada de este libro.
2. Limpie los accesorios de engrase con un pafo limpio antes del engrase para evitar la inyeccién de suciedad o polvo.

3. Inyecte la grasa a través del accesorio con una pistola de engrase hasta que la grasa desborde el accesorio, SALVO que
se indique lo contrario.

4. Deje el exceso de grasa en el accesorio para mantener la suciedad fuera de la parte engrasada.
5. Reemplace todo accesorio de engrase flojo o roto de inmediato.

6. Siel accesorio no se debe engrasar, retire el accesorio y limpielo exhaustivamente. También limpie la trayectoria del
lubricante. Reemplace el accesorio, si es necesario.
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5.3.2 Puntos de engrase

Agregue grasa a estos puntos de engrase de acuerdo con el programa de mantenimiento. Aseglrese de dejar una pequefia
gota de grasa en la parte superior de cada accesorio para evitar la contaminacion.

Cada 25 horas

¢ (A) Rodamiento de tensor frontal de la plataforma de lona
(debajo de la placa de soporte de la rueda)

e (B) Rodamiento de tensor trasero de la plataforma de lona

¢ (C) Rodamiento de mando frontal de la plataforma de lona

¢ (A) Rodamiento de tensor frontal de la plataforma de lona
(debajo de la placa de soporte de la rueda)

e (B) Rodamiento de tensor trasero de la plataforma de lona

¢ (C) Rodamiento de mando frontal de la plataforma de lona
(detras del motor hidraulico)

NOTA:

Los puntos de engrase de los rodamientos (A) y (B) se pueden

alcanzar al retirar las cubiertas de acceso en el tambor del sinfin.

Consulte 5.6 Mantenimiento del sinfin, pdgina 263 para obtener
instrucciones sobre cdmo retirar las cubiertas de acceso. Se
puede acceder al rodamiento (C) desde el exterior del sinfin.

215668 233

1036348

Figura 5.1: Rodamientos con accesorios de engrase:
lado derecho de la plataforma

1036349

Figura 5.2: Rodamientos con accesorios de engrase:
lado izquierdo de la plataforma

1036358

Figura 5.3: Rodamientos con accesorios de engrase en
el sinfin: vista desde el lado derecho
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Cada 100 horas

Figura 5.4: Puntos de engrase

A: Juntas deslizantes del cardan B: Protector del cardan (ambos extremos)
C: Embrague del cardan D: Rueda giratoria opcional (dos lugares)
NOTA:

La ilustracion de la plataforma muestra las ruedas fijas equipadas de fabrica. Las ruedas giratorias (D) estan disponibles
como un kit opcional y deben engrasarse si estan equipadas.
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5.3.3 Lubricacion de la cadena de mando del sinfin

La cadena de mando del sinfin debe lubricarse con frecuencia con aceite de motor SAE 30 para una vida util maxima.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma completamente.
2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Abra la tapa lateral izquierda (A). Consulte las instrucciones
en 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina 33.

4. Aplique una cantidad generosa de aceite de motor SAE 30 a
la cadena (A) luego de 10 horas del funcionamiento de la
plataforma recolectora.

5. Cierre la tapa lateral. Para obtener instrucciones, consulte
3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.
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Figura 5.6: Cadena de mando del sinfin
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5.4 Instalacion de rodamiento sellado

Este es un procedimiento general para instalar rodamientos que no se pueden reparar en la plataforma recolectora.

1.

Limpie el eje y aplique un recubrimiento para evitar la
oxidacion.

Instale la brida (A), el rodamiento (B), la segunda brida (C) y
el collarin de bloqueo (D).

NOTA:
La leva de bloqueo estd solo a un lado del rodamiento.

Instale y ajuste los pernos de la brida (E).

Ajuste el collarin de bloqueo (D) con un golpe y un martillo
de bola una vez que el eje esté correctamente posicionado.

NOTA:
Bloquee el collarin en la misma direccion en que gira el eje.

Ajuste el tornillo de fijacidn en el collarin de bloqueo.

Afloje los pernos de la brida (E) en el rodamiento de
acoplamiento con un giro y luego vuelva a ajustar los
pernos.
NOTA:

Este paso alinea el rodamiento con el eje.
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Figura 5.7: Rodamiento sellado

Revision A



MANTENIMIENTO Y SERVICIO

5.5 Mandos

Esta seccidn cubre los procedimientos de mantenimiento para la plataforma, la lona y los mandos del sinfin. Consulte el
programa de mantenimiento para conocer los intervalos de mantenimiento especificos.

5.5.1 Eje de mando de la plataforma

Realice este procedimiento con regularidad para prolongar la vida util del eje de mando. Asegurese de que las ranuras
estén libres de polvo y suciedad.

Limpie y engrase las ranuras del eje de mando de la
plataforma (A) con regularidad para reducir la corrosion y el
desgaste. Consulte 5.2.1 Programacion/registro de
mantenimiento, pdgina 228 para obtener informacion sobre la
frecuencia con la que se debe realizar este procedimiento.

NOTA:

Retire el extremo de la plataforma del cardan a fin de acceder a
las ranuras. Para obtener instrucciones, consulte Extraccion del
carddn de la plataforma, pdgina 237.

Figura 5.8: Ranuras del eje de mando de la plataforma

5.5.2 Cardan de la plataforma

El cardan conecta la plataforma a la toma de fuerza (PTO) de la cosechadora. Se puede retirar para realizar un reemplazo o
mantenimiento.

Extraccion del carddn de la plataforma

Se puede retirar el cardan al desconectarlo de la cosechadora y la plataforma.

4\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.
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3. Desconecte las ataduras (A) que sujetan la proteccién del
cardan a la plataforma.

4. Tire del protector (B) para dejar al descubierto el
collarin (C) en el extremo de la cosechadora del cardan.

A\ PRECAUCION

Para evitar lesiones o dainos al cardan, sostenga el cardan a fin
de que no caiga al piso.

5. Tire del collarin (C) y tire el cardan (D) del eje del
embocador mientras sostiene el extremo del cardan.

1007067

Figura 5.9: Extremo del mando de la cosechadora

6. Tire del protector (A) para dejar al descubierto el
collarin (B) en el extremo de la plataforma del cardan. Si es
necesario, afloje el perno (C) y mueva la placa (D) para
liberar el protector.

7. Tire del collarin (B) y tire el cardan del eje del mando de la
plataforma.

Figura 5.10: Extremo de la plataforma del cardan

Instalacion del carddn de la plataforma

Asegurese de que el eje de mando de la plataforma esté bien engrasado antes de instalar el cardan. Verifique que la bota
del cardan esté asegurada con la atadura de cadena.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre detenga el motor y retire la llave
del arranque antes de retirarse del asiento del operario por cualquier motivo.

A\ PRECAUCION

Para evitar lesiones o dafnos al cardan, sostenga el cardan para cosechadora a fin de que no caiga al piso.

1. Baje la plataforma hasta el suelo, apague la cosechadora y retire la llave del arranque.
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2. Tire del proteccidén (A) para dejar al descubierto el
collarin (B) en el extremo de la plataforma (muesca) del
cardan.

NOTA:

El cardan se puede separar si no se admite en
ambos extremos.

3. Tire del collarin (B). Deslice el acoplador en el eje de
entrada ranurado (C) hasta que se bloquee. Libere el
collarin (B).

4. Afloje el perno (D) y mueva la placa (E) (si es hecesario)
para proporcionar suficiente separacion para la proteccién
del carddn para cosechadora.

5. Alinee la muesca (A) en el fuelle de goma del cardan con el
tornillo (B) para que la muesca se ajuste alrededor de la
pieza fundida (C) dentro del compartimiento del mando del
sinfin.

1007790

6. Coloque el borde (A) en el fuelle del cardan entre el orificio
del parte final y la pieza fundida (B).

7. Ajuste el tornillo (C).

Figura 5.13: Escudo del cardan para cosechadora
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8. Tire del protector (B) para dejar al descubierto el
collarin (C) en el extremo de la cosechadora del cardan (D).

9. Tire del collarin (C) y empuje el cardan (D) hacia el eje del
embocador hasta que el collarin se bloquee.

10. Conecte las ataduras (A) que sujetan la proteccion del
cardan a la plataforma.

1007067

Figura 5.14: Mando

Reemplazo del embrague del carddn

Repare o reemplace el embrague del cardan si ya no puede generar el torque necesario para controlar la plataforma.
Consulte su catdlogo de piezas de la plataforma recolectora PW8 para obtener los nimeros de pieza de reemplazo.

1. Extraiga el cardan de la plataforma. Consulte las instrucciones en Extraccion del carddn de la plataforma, pdgina 237.

2. Extraiga la proteccién del cardan. Consulte las instrucciones en Extraccion de la proteccion del mando, pdgina 241.

3. Retire la cruceta y los rodamientos (A) que conectan el
embrague (B) a la unién del cardan (C).

4. Instale una nueva cruceta y rodamientos (A) y un nuevo
embrague (B) en la unién del cardan existente (C).

5. Reinstale la proteccién del cardan. Para obtener
instrucciones, consulte Instalacion de la proteccion del
mando, pdgina 243.

6. Reinstale el cardan. Para obtener instrucciones, consulte
Instalacion del carddn de la plataforma, pdgina 238.

Figura 5.15: Embrague del cardan para cosechadora
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Extraccion de la proteccion del mando

La proteccidn del mando debe permanecer conectada al mando durante el funcionamiento de la plataforma recolectora,
pero se puede retirar para darle mantenimiento.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

NOTA:

NO es necesario quitar el cardan de la plataforma para poder quitar la proteccion del cardan.

1. Apague el motor y retire la llave del arranque.

2. Desconecte las ataduras (no se muestran) en cada extremo
del cardan.

3. Siel cardan estd en la posicion de almacenamiento, gire el
disco (B) en el gancho de almacenamiento del cardan (A) y
retirelo del gancho.

1006676

Figura 5.16: Extremo de la cosechadora del cardan en
posicidn de almacenamiento

4. Siel cardan esta conectado a la cosechadora, retirelo de la
cosechadora al tirar del collarin (A) de desconexion rapida
para liberar la unién del carddn del eje de la cosechadora.
Consulte las instrucciones detalladas en Extraccion del
carddn de la plataforma, pdgina 237.

Figura 5.17: Extremo de la cosechadora del cardan
conectado a la cosechadora
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5. Eleve el extremo de la cosechadora del cardan (A) del
gancho y extienda el carddn hasta que se separe. Sostenga
el extremo de la plataforma del cardan (B) para evitar que
se golpee con el suelo.

1014179

Figura 5.18: Mando separado

6. Use un destornillador ranurado para liberar el
engrasador/bloqueo (A).

Figura 5.19: Proteccion del mando
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7. Gire el anillo de fijacion de la proteccion del cardan (A)
hacia la izquierda con un destornillador ranurado hasta que
las lenguetas (B) estén alineadas con las ranuras en la
proteccion.

8. Tire de la proteccién del cardan.

Figura 5.20: Proteccion del mando

Instalacidn de la proteccion del mando

La proteccion del cardan protege los extremos del cardan de la plataforma recolectora del polvo y la suciedad. También es
una funcion de seguridad que no debe quitarse, salvo con fines de mantenimiento.

1. Deslice la proteccion del cardan sobre el cardan y alinee la
agarradera ranurada en el anillo de fijacién (A) con la
flecha (B) en la proteccion.

1001398

Figura 5.21: Proteccion del mando
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2. Presione la proteccién del cardan sobre el anillo hasta que
se vea el anillo de fijacidn en las ranuras (A).

3. Use un destornillador ranurado para girar el anillo (A) hacia
la derecha a fin de trabar el anillo en la proteccion.

4. Presione el accesorio de engrase (A) nuevamente en la
proteccion.

Figura 5.24: Proteccion del mando
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5. Vuelva a ensamblar el cardan.

NOTA:

Las ranuras estan codificadas para garantizar la alineacion
adecuada de las uniones universales. Alinee la soldadura (A)
con la ranura faltante (B) al volver a ensamblar el cardan.

NOTA:

Si falta una soldadura de la ranura, se debe reemplazar el
eje del mando. Se puede producir una vibracién excesiva si
las uniones universales no estan en fase.

6. Deslice el cardan en el gancho (A) en la plataforma y gire el
disco (B) para asegurar el cardan para O conecte el cardan
a la cosechadora.

7. Conecte las ataduras (no se muestran) a la plataforma.

Limpieza del eje ranurado del carddn

1001404

>

Figura 5.26: Extremo de la cosechadora del cardan en
posicidn de almacenamiento

1006676

Mantener limpio el eje ranurado del cardan prolongara la vida util de esta pieza.

1. Extraiga la proteccion del cardan. Consulte las instrucciones en Extraccion de la proteccion del mando, pdgina 241.

2. Limpie las ranuras internas y externas.

3. Instale la proteccién del carddn. Para obtener instrucciones, consulte Instalacion de la proteccion del mando, pdgina

243.
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5.5.3 Mandos de la lona

Los dos motores de mando hidraulico en el ensamblaje de lona no requieren ningin mantenimiento. Si se requieren
reparaciones (ademas de reemplazar los kits de sellos del motor), su concesionario debe retirar y reparar los motores.

Extraccion del motor hidrdulico delantero

Asegurese de que las conexiones al motor hidrdulico delantero se mantengan completamente limpias mientras se retira el
motor.

A4\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

3. Desconecte las mangueras hidrdulicas (A) del motor
delantero en el lado izquierdo de la plataforma. Instale
tapas en los extremos de la manguera o envuelva los
extremos de la manguera con plastico, y aleje las
mangueras del area de trabajo.

IMPORTANTE:

Mantenga limpios los conectores y las puntas del acoplador =

hidraulico. Permitir que la suciedad, el polvo, el agua y los ﬂ

materiales extrafos ingresen al sistema es la causa principal -

de los dafios en el sistema hidraulico. NO intente dar =

servicio a los sistemas hidraulicos en el campo. Las /L;&_') "g
= | '8

revisiones deben realizarse en un entorno completamente \
libre de polvo y suciedad, de lo contrario se puede dafiar en
el sistema hidraulico. Figura 5.27: Motor hidraulico delantero; lado
izquierdo

4. Retire dos tuercas de brida hexagonales M8 (B).

5. Tire el motor hidraulico (A) del eje del rodillo.

1012450

Figura 5.28: Motor hidraulico delantero; lado
izquierdo
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Instalacion del motor hidrdulico delantero

El motor hidraulico delantero estd disefiado para moverse ligeramente durante el funcionamiento. Asegurese de no ajustar
demasiado las tuercas que sujetan el motor a la plataforma.

1. Aplique grasa a las ranuras del eje del
motor hidraulico delantero (A).

2. Instale el motor hidraulico (A) en el eje del rodillo (B) e
instale los tornillos acodados (C).

Figura 5.29: Motor hidraulico delantero; lado
izquierdo

3. Asegure el motor hidraulico con dos tuercas con brida
hexagonales M8 (A). Ajuste las tuercas a 50 Nm (37 Ibf pie).

IMPORTANTE:

Se debe poder mover ligeramente el motor hidraulico
durante la operacion. Ajuste las tuercas (A) solo al valor de
par requerido; NO use arandelas o calzas entre la tuerca y
el soporte del motor. Es normal que el motor se sienta algo
flojo después del ajuste de torque.

Figura 5.30: Motor hidraulico delantero; lado
izquierdo

4. Siestd instalando un motor nuevo, reutilice las conexiones @ O
hidraulicas (A) del motor original.

Figura 5.31: Accesorios hidraulicos
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5. Vuelva a conectar las mangueras hidraulicas (A) al motor.

Figura 5.32: Mangueras hidraulicas

Extraccion del motor hidraulico trasero

Asegurese de que las conexiones al motor hidrdulico trasero se mantengan completamente limpias mientras se retira el
motor.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

3. Abra la tapa lateral izquierda (A). Consulte las instrucciones
en 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina 33.

Figura 5.33: Tapa lateral izquierda
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4. Desconecte las mangueras hidraulicas (A) del motor. Instale
tapones en los extremos de la manguera o envuelva los
extremos con plastico, y aleje las mangueras del area de
trabajo. Afloje o retire las bandas de sujecion en las
mangueras si es necesario.

IMPORTANTE:

Mantenga limpios los conectores y las puntas del acoplador
hidraulico. Permitir que la suciedad, el polvo, el agua y los
materiales extrafos ingresen al sistema es la causa principal
de los dafos en el sistema hidraulico. NO intente dar
servicio a los sistemas hidraulicos en el campo. Las
revisiones deben realizarse en un entorno completamente
libre de polvo y suciedad, de lo contrario se puede danar en
el sistema hidrdulico. Figura 5.34: Motor hidraulico trasero; lado izquierdo

5. Retire los dos tornillos acodados de 10 mm (B).

6. Tire el motor hidraulico (C) del eje del rodillo.

Instalacion del motor hidrdulico trasero

El motor hidraulico trasero esta disefiado para moverse ligeramente durante el funcionamiento. Aseglrese de no ajustar
demasiado las tuercas que sujetan el motor a la plataforma.

1. Aplique grasa a las ranuras del eje del motor (A) hidraulico.

2. Instale el motor hidraulico (B) en el eje del rodillo y
asegurelo con dos tornillos acodados de 10 mm (C).

3. Ajuste los tornillos a 50 Nm (37 Ibf pie).

IMPORTANTE:

Se debe poder mover ligeramente el motor hidraulico
durante la operacion. Ajuste las tuercas (A) solo al torque
requerido; NO use arandelas o calzas entre la tuerca y el
soporte del motor. Es normal que el motor y el herramental
se sientan algo flojos después del ajuste de torque.

4. Si esta instalando un motor nuevo, reutilice las conexiones
hidraulicas (D) del motor original.

5. Vuelva a conectar las mangueras hidraulicas (A) al motor.
6. Instale las bandas de sujecién retiradas previamente.

7. Cierre la tapa lateral. Consulte las instrucciones en 3.3.2
Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.

1007072

Figura 5.36: Motor hidraulico trasero; lado izquierdo

215668 249 Revisién A



MANTENIMIENTO Y SERVICIO

Extraccion de mangueras del motor hidrdulico

Asegurese de tapar o proteger los extremos de las mangueras para evitar la contaminacién por polvo o suciedad mientras
se quitan las mangueras.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo y baje el sujetador por completo.

2. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

3. Abra la tapa lateral izquierda (A). Consulte 3.3.1 Apertura
de la tapa lateral izquierda, pdgina 33 para conocer las
instrucciones.

1006516

4. Retire los clips de la manguera (A) y las bandas de
sujecion (B).
NOTA:

Se han retirado piezas de la ilustracién para que se puedan
ver las mangueras hidraulicas.

o
1029573 E\\j ‘

Figura 5.38: Lado izquierdo de la plataforma:
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5. Desconecte y retire las mangueras hidraulicas (A), (B) y (C)
de los motores de mando (D) y (E). Instale tapas en los
extremos de la manguera o envuelva los extremos con
plastico para evitar la contaminacion con polvo y suciedad.

IMPORTANTE:

Mantenga limpios los conectores y las puntas del acoplador
hidraulico. Permitir que la suciedad, el polvo, el agua y los
materiales extrafios ingresen al sistema es la causa principal
de los dafios en el sistema hidraulico. NO intente dar
servicio a los sistemas hidraulicos en el campo. Las
revisiones deben realizarse en un entorno completamente
libre de polvo y suciedad, de lo contrario se puede dafiar en
el sistema hidrdulico.

1029574

NOTA:

Se han retirado piezas de la ilustracion para que se puedan
ver las mangueras hidraulicas.

6. Retire las correas de sujecion (A) de las mangueras
desconectadas y tapadas.

1029614

7. Retire la banda de sujecion (A).

8. Desconecte las mangueras (B) y (C) del acoplamiento
multiple (D).

Figura 5.41: Multiacoplador en la parte posterior de la
plataforma
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9. Afloje tres tuercas de brida hexagonales M12 (A) y retire la
cubierta de la viga inferior (B).

10. Tire las mangueras de la cubierta de la viga inferior (B).

11. Tire de la manguera (A) a través del orificio (B) en la parte
final y a través del orificio (C) en el bastidor.

AL Y

1029576

Figura 5.43: Lado izquierdo de la plataforma:

Instalacion de mangueras del motor hidrdulico

Las mangueras hidraulicas varian en longitud. Asegurese de conectar la manguera correcta al puerto correcto. Tome nota
de los sujetacables de colores para hacer coincidir las mangueras con sus respectivos puertos.

1. Coloque las dos mangueras mas largas (A) y (B) a través del
orificio (C) en la parte final y el orificio (D) en el bastidor de
la plataforma.

NOTA:

Los accesorios de angulo de la manguera (B) se conectan al
motor de accionamiento posterior del recolector (E). La
manguera (A) (marcado con sujetacables amarillos) tiene
conexiones idénticas en ambos extremos y se acopla a los
accesorios del motor de mando delanteros equipados con
un sujetacables amarillo correspondiente.

Figura 5.44: Lado izquierdo de la plataforma:
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2. Dirija las mangueras (A) y (B) a través del ojal (C) en la
cubierta de la viga inferior. Haga coincidir los sujetacables
de colores y conecte las mangueras (A) y (B) al
acoplamiento multiple. Si faltan sujetacables de color,
conecte las mangueras de la siguiente manera:

a. Conecte la manguera mas larga (A) al puerto de avance
en el motor de mando delantero y al conector (E) en el
acoplamiento multiple.

b. Conecte la manguera mas corta (B) al puerto de
retroceso en el motor de mando trasero y al
conector (F) en el acoplamiento multiple.

c. Asegure las mangueras con la banda de sujecién (D).

3. Conecte la manguera (A) al motor hidraulico delantero (B).
Conecte la manguera mas corta (C) al motor hidraulico
delantero (B) y al motor hidrdaulico trasero (D).

NOTA:

El extremo de la manguera (C) (que tiene un accesorio en
angulo) se conecta al motor trasero (B).

4. Conecte la manguera (A) al motor hidraulico delantero (B) y
al motor hidraulico trasero (C).

5. Asegure las mangueras con bandas de sujecion (D).

215668 253

Figura 5.45: Multiacoplador en la parte posterior de la
plataforma

1029608

Figura 5.47: Lado izquierdo de la plataforma:
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6. Asegure las mangueras con clips (A) y bandas de
sujecion (B).

o
1029573 E\j

Figura 5.48: Lado izquierdo de la plataforma:

7. Instale la cubierta de la viga inferior (B) y ajuste tres tuercas
de brida hexagonal M12 (A) a lo largo del borde inferior de
la tapa.

8. Cierre la tapa lateral. Para obtener instrucciones, consulte
3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.

Figura 5.49: Cubierta de viga inferior

5.5.4 Mando del sinfin

El sinfin accionado por cadena esta impulsado mediante un eje del mando conectado directamente al embocador de la
cosechadora. Por lo tanto, la velocidad del sinfin depende de la velocidad del embocador. Puede ajustar las velocidades del
sinfin desde la cosechadora para adaptarse a las condiciones de cosecha.

Comuniquese con su distribuidor para conocer las opciones de pifiones de mando de sinfin disponibles. Consulte Pifiones
de mando del sinfin, pdgina 257 para los procedimientos de extraccidn e instalacion del pifién.

Cadena de mando del sinfin
La cadena de mando del sinfin infinito es impulsada por un eje conectado directamente al embocador de la cosechadora.

Extraccion de la cadena de mando del sinfin

La cadena de mando del sinfin se puede retirar de los pifiones de mando al liberar la tensién de la cadena.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma hasta el suelo, apague la cosechadora y retire la llave del arranque.
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2. Abra la tapa lateral izquierda (A). Consulte las instrucciones
en 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina 33.

1006516

3. Gire el tornillo tensor (A) para liberar la tensidn de la
cadena (B) hasta que la cadena se pueda retirar del pifidon
de mando (D). Para obtener instrucciones, consulte Ajuste
de la tension de la cadena del mando del sinfin, pdgina 256.

4. Retire la cadena del pifion de mando (C).

1018286

Figura 5.51: Cadena de mando del sinfin

Instalacion de la cadena del mando del sinfin

Asegurese de lubricar la cadena cuando se reinstale.

1. Instale la cadena (A) en el pifidn de mando (B) y luego en el
pifion de mando (C).

2. Ajuste la cadena. Para obtener instrucciones, consulte
Ajuste de la tension de la cadena del mando del sinfin,
pdgina 256.

3. Aplique una cantidad generosa de aceite de motor SAE 30 a
la cadena (A).

4. Cierre la tapa lateral. Para obtener instrucciones, consulte
3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.

1018287

Figura 5.52: Cadena de mando del sinfin
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Ajuste de la tension de la cadena del mando del sinfin

Ajuste la tension de la cadena de mando del sinfin hasta que la desviacion de la mitad del tramo coincida con el valor

especificado.

1. Afloje las dos tuercas hexagonales M16 (A).

2. Para acceder al tornillo tensor (B), retire el tapdn del

orificio de acceso en la parte final.

3. Gire el tornillo tensor (B) para ajustar la tensién de la

cadena.

4. Gire la cadena hasta que el punto mas ajustado esté en el

medio, y asegurese de que haya una desviacion de

11-15 mm (7/16-9/16 pulg.) (sefialado por la distancia [A])

cuando se aplique una fuerza de 44,5 N (10 Ibf) en
el medio.

5. Ajuste los tornillos (A) a 217 Nm (160 libra pie).

215668
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1006539

\

1021244

Figura 5.55: Cadena de mando del sinfin
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Pifiones de mando del sinfin

La relacion entre el nimero de dientes en el pifidn de mando de sinfin y los del pifidn de mando determina la velocidad
base del sinfin. Los pifiones se pueden reemplazar para que la plataforma recolectora sea compatible con una marca y
modelo diferente de cosechadora.

Extraccion del pindn de mando

Instale pernos en los orificios roscados en el buje del pifidon para empujar el pifidén fuera del eje de mando.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

3. Abra la tapa lateral izquierda (A). Para obtener
instrucciones, consulte 3.3.1 Apertura de la tapa lateral
izquierda, pdgina 33. Si se requiere mas acceso, retire la
tapa lateral. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.3
Extraccion de la tapa lateral izquierda, pdgina 35.

4. Retire la cadena del mando. Para obtener instrucciones,
consulte Extraccion de la cadena de mando del sinfin,
pdgina 254.

1006516

5. Retire tres pernos hexagonales M10 (A) del buje cénico (D)
en el pifidn (C).

6. Vuelva a instalar dos tornillos hexagonales M10 (A) en los
orificios roscados (B) en el buje cénico (D).

7. Ajuste alternativamente cada uno de los pernos con media
vuelta a la vez. Haga esto hasta que se afloje el buje
conico (D).

8. Retire el buje conico (D) y el pifién (C) del eje.
9. Retenga las chavetas del eje de mando y el buje coénico.

10. Limpie e inspeccione los componentes. Reemplace las
piezas gastadas o dafiadas.
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Instalacion del pifion de mando

Asegurese de que los pifilones de mando y los pifiones accionados estén correctamente alineados antes de volver a instalar
la cadena de mando.

1.

Aplique el compuesto antiadherente a las superficies de
acoplamiento del eje de mando (A), el buje cénico (B) y el
pifién (C).

Instale las chavetas en el eje de mando (A) y el buje
conico (B).

Inserte el buje cénico (B) en el pifién (C) mientras alinea la
llave con la ranura en el pinén.

Alinee la llave en el eje de mando (A) con la ranura en el
buje cénico (B), y deslice el buje y el pifidn (C) en el eje de
mando.

Retire los dos tornillos hexagonales M10 de los orificios
roscados (B) en el buje cénico (D).

Vuelva a instalar tres tornillos hexagonales M10 (A) a través
del buje cénico (D) y en el pifidn (C). Aun NO ajuste los
pernos.

Alinee el pifidn de mando (A) con el pifién de mando (B)
con un borde recto. Los pifiones estan alineados cuando las
dos caras estdan a menos de 1 mm (3/64 pulg.) la una de

la otra.
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Figura 5.60: Pifiones
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8. Ajuste tres tornillos hexagonales M10 (A) en incrementos
iguales a 44 Nm (32 Ibf pie) mientras mantiene la alineacion
entre los pifiones.

9. Golpee el buje (B) con un martillo y vuelva a ajustar los
pernos. Repita este paso tres veces o hasta que los pernos
ya no giren a 44 Nm (32 Ibf pie).

10. Vuelva a verificar la alineacidn de los pifiones. Si la
alineacidén estd desviada por mas de 1 mm (3/64 pulg.), siga
estos pasos:

a. Miday registre la posicién del buje cénico (D) con
relacion al eje de mando.

b. Quite tres pernos hexagonales M10 (A) del buje
conico (D).

c. Vuelva a instalar dos tornillos hexagonales M10 (A) en
los orificios roscados (B) en el buje cénico (D).

d. Gire alternativamente los tornillos hexagonales
M10 (A) en el buje cénico (D) en incrementos de media
vuelta hasta que el buje conico y el pifién (C) se
puedan mover.

e. Vuelva a colocar el buje cdnico (D) para tener en
cuenta la desalineacidn.

f.  Repita el Paso 5, pdgina 258 al Paso 10, pdgina 259.
g. Compruebe la alineacién del pifion.

Repita el Paso 10, pdgina 259 hasta que los pifiones
estén alineados.

11. Instale y tense la cadena. Para obtener instrucciones, consulte Instalacion de la cadena del mando del sinfin, pdgina
255.

12. Cierre la tapa lateral. Consulte las instrucciones en 3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.
Extraccion del piiion del mando

Si la plataforma no estad conectada a la cosechadora, tendra que bloquear la rotacion del pifién accionado para retirar el
pifién accionado.

4\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.
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3. Abra la tapa lateral izquierda (A). Consulte las instrucciones
en 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina 33.

4. Sila plataforma no esta conectada a la cosechadora,
coloque una palanca o su equivalente a través de un orificio
en el pifidn accionado (A) y contra el bastidor para evitar
que el eje de mando gire.

5. Retire la clavija pasadora (B).

6. Retire la tuerca almenada M20 (C) y la arandela (D) del eje
de mando.

7. Retire la cadena (A). Consulte las instrucciones en
Extraccion de la cadena de mando del sinfin, pdgina 254.
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8. Retire el pifidn de mando (A), con un extractor si es
necesario.

9. Limpie e inspeccione los componentes. Reemplace las
piezas gastadas o dafiadas.

1022299

Figura 5.66: Pindn de mando

Instalacion del pifién del mando

No tense la cadena hasta que el pifién de mando accionado esté completamente instalado en el eje de mando.

1. Apligue compuesto antiadherente al eje de mando (B) y las e
ranuras del pifién de mando (A).

G
& |1 &)

1018294

Figura 5.67: Piiidn de mando

2. Instale el pifién de mando (A), la arandela (B) y la tuerca

Imenada (C) en el eje d do. Q@ )
almenada (C) en el eje de mando o @6‘@

3. Vuelva a instalar la cadena de mando, pero aun NO la |\5}( Y/
tensione completamente. Para obtener instrucciones, .
consulte Instalacion de la cadena del mando del sinfin, (
pdgina 255.

1018295

Figura 5.68: Piidn de mando
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4. Sila plataforma no esta conectada a la cosechadora,
coloque una palanca o su equivalente a través de un orificio
en el pifidn accionado (A) y contra el bastidor para evitar
que el eje de mando gire.

1018292

5. Ajuste la tuerca almenada (A) a 68 Nm (50 Ibf pie). Si la
ranura en la tuerca almenada vy el orificio en el eje de
mando no estan alineados, continule ajustando la tuerca
almenada a 81 Nm (60 Ibf pie). Si el orificio de la tuerca
almenada y el orificio del eje de mando aun no estan
alineados, retire la tuerca almenada hasta que sea posible
instalar la clavija pasadora (B).

6. Instale la clavija pasadora (B) en el orificio del eje de
mando. Doble los extremos de la clavija pasadora alrededor
de la tuerca almenada (A). @

7. Establezca la tension de la cadena de mando (C). Para
obtener instrucciones, consulte Ajuste de la tension de la
cadena del mando del sinfin, pdgina 256.

1018296

Figura 5.70: Pifidn de mando
8. Cierre la tapa lateral. Para obtener instrucciones, consulte

3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.
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5.6 Mantenimiento del sinfin

Es posible que de vez en cuando se deban reemplazar los dedos del sinfin, las guias para los dedos, los sujetadores de los
dedos, las placas de alimentacién y las extensiones de las alas.

5.6.1 Reemplazo de dedos de sinfin

Revise los dedos de sinfin perdidos, doblados o severamente gastados periédicamente. Reemplace las piezas rotas lo antes
posible.

4\ PELIGRO

Para evitar lesiones en el cuerpo o la muerte, a causa de un arranque inesperado o la caida de una maquina elevada,
siempre detenga el motor y quite la llave antes de retirarse del asiento del operario, y siempre conecte las trabas de
seguridad antes de colocarse debajo de la maquina por cualquier motivo.

1.
2.
3.

Levante el sujetador completamente y enganche las trabas de seguridad del cilindro de elevacion.

Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

Retire los dos tornillos (A) de la cubierta de acceso (B) mas
cercana al dedo del sinfin (por ejemplo, el dedo del

sinfin [C]) que se estd revisando. Retire la cubierta de
acceso.

Alcance la parte interna del sinfin, retire el pasador de
cabello (A) y saque los dedos del sinfin (B) del buje (C).

Alcance la parte interna del sinfin, gire el dedo del sinfin (B)
hacia fuera del soporte (C), tire del dedo de la guia de
plastico (D) y retire el dedo del sinfin por el orificio de
acceso.

Desde el interior del sinfin, inserte el nuevo dedo del
sinfin (B) a través de la guia de plastico (D).

Inserte el dedo del sinfin (B) en el sujetador (C) y asegure el
dedo del sinfin en el sujetador con el pasador de

cabello (A). Instale el pasador de cabello con el extremo
cerrado posicionado hacia la direccidn de rotacion hacia
adelante del sinfin.
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Figura 5.72: Dedos del sinfin
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8. Instale la cubierta de acceso (B) con dos tornillos (A)
recubiertos con un fijador de roscas de resistencia media
(Loctite® 243 o equivalente). Ajuste los tornillos a 9 Nm | —
(80 Ibf pulg). '

NOTA:

Si reutiliza cualquier herramental, aplique fijador de roscas
de resistencia media (Loctite® 243 o equivalente) a las
roscas de los pernos o tornillos.

1006501

Figura 5.73: Cubierta de acceso

5.6.2 Reemplazo de las guias de los dedos del sinfin

Si el orificio en la guia del dedo se ha alargado hasta la longitud maxima de 24 mm (15/16 pulg.), reemplace la
guia del dedo.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones en el cuerpo o la muerte, a causa de un arranque inesperado o la caida de una maquina elevada,
siempre detenga el motor y quite la llave antes de retirarse del asiento del operario, y siempre conecte las trabas de
seguridad antes de colocarse debajo de la maquina por cualquier motivo.

1. Levante el sujetador completamente y enganche las trabas de seguridad del cilindro de elevacion.

2. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

3. Retire dos tornillos (A) de la cubierta de acceso mas
cercana a la guia del dedo que se esta reemplazando, y
retire la cubierta de acceso.

4. Retire el dedo del sinfin (C). Consulte las instrucciones
en 5.6.1 Reemplazo de dedos de sinfin, pdgina 263.

Figura 5.74: Cubierta de acceso
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5. Retire dos tornillos (A) de la guia del dedo (B) y retire la
guia del dedo a través del orificio de acceso.

Figura 5.75: Guia de dedos del sinfin

6. Alcance el interior del sinfin e instale una nueva guia para el
dedo (A) con los tornillos existentes (B) y las tuercas en
T (C) como se muestra. Ajuste los tornillos a 9 Nm
(80 Ibf pulg.).

7. Reinstale el dedo del sinfin. Para obtener instrucciones,
consulte 5.6.1 Reemplazo de dedos de sinfin, pdgina 263.

8. Instale la cubierta de acceso (B) con dos tornillos (A)
recubiertos con un fijador de roscas de resistencia media
(Loctite® 243 o equivalente). Ajuste los tornillos a 9 Nm
(80 Ibf pulg.).

NOTA:

Si reutiliza cualquier herramental, aplique fijador de roscas
de resistencia media (Loctite® 243 o equivalente) a las
roscas de los pernos o tornillos.

Figura 5.77: Cubierta de acceso
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5.6.3 Reemplazo del sujetador de los dedos del sinfin

Revise peridédicamente sinfin para encontrar sujetadores de dedos perdidos o severamente gastados. Reemplace las piezas
rotas lo antes posible.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones en el cuerpo o la muerte, a causa de un arranque inesperado o la caida de una maquina elevada,
siempre detenga el motor y quite la llave antes de retirarse del asiento del operario, y siempre conecte las trabas de
seguridad antes de colocarse debajo de la maquina por cualquier motivo.

1. Levante el sujetador completamente y enganche las trabas de seguridad del cilindro de elevacion.

2. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

3. Quite dos tornillos (A) y quite la tapa de acceso del
centro (B).

4. Si el sujetador de dedos que requiere reemplazo esta
ubicado en el lado derecho del sinfin: retire dos
tornillos (A) y retire la cubierta de acceso derecha (B).

5. Si el sujetador de dedos que requiere reemplazo esta
ubicado en el lado izquierdo del sinfin: retire dos
tornillos (C) y retire la cubierta de acceso derecha (D).

Figura 5.79: Cubiertas de acceso izquierda y derecha
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Alcance el interior del sinfin, retire el pasador de cabello (A)
del dedo de sinfin (B) que requiera el reemplazo del
sujetador de dedo, y saque el dedo del sinfin del sujetador
de dedo (C).

Alcance la parte interna del sinfin, gire el dedo del sinfin (B)
hacia fuera del sujetador de dedo (C), tire del dedo de la
guia de plastico (D) y retire el dedo del sinfin.

NOTA:

Segun la cantidad de dedos del sinfin (B) instalados en el
sinfin, puede haber sujetadores de repuesto (C) en el eje.
Mire dentro del tambor para ver si hay algun sujetador de
repuesto. Si ya hay sujetadores de repuesto instalados,
retire completamente el sujetador dafiado. Para acceder al
sujetador de repuesto, retire los dedos del sinfin.

IMPORTANTE:

Siempre debe haber 24 sujetadores de dedo (C) en el eje;
de lo contrario, los sujetadores se pueden deslizar y hacer
que los dedos del sinfin (B) caigan dentro del tambor
durante la operacion.

Si el dedo del sinfin retirado en el paso 6, pdgina 267 esta
en el lado derecho del sinfin, alcance el interior y retire
todos los dedos entre el sujetador de dedo dafiado (A) y la
abrazadera derecha del sujetador de dedos (B) como se
describe en los siguientes pasos.

Si el dedo del sinfin retirado en el paso 6, pdgina 267 esta
en el lado derecho del sinfin, retire todos los dedos entre el
sujetador de dedo dafiado (C) y la abrazadera izquierda del
sujetador de dedos (D) como se describe en los

siguientes pasos.

NOTA:

La placa media del sinfin se ha quitado de las ilustraciones
para mayor claridad.

Alcance el interior del sinfin, retire dos tornillos de cabeza
hexagonal M10, tuercas y arandelas (A) y retire la
abrazadera de soporte de los dedos (B) del eje.
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Figura 5.80: Dedos del sinfin

Figura 5.82: Abrazadera izquierda de sujetador de
dedos de sinfin: se muestra la imagen del corte
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11. Alcance el interior del sinfin y deslice los sujetadores de los

MANTENIMIENTO Y SERVICIO

dedos del sinfin (A) del extremo del eje (B).

NOTA:

La placa media del sinfin se ha quitado de las ilustraciones
para mayor claridad.

12. Alcance el interior del sinfin y deslice los sujetadores

13.

215668

nuevos de los dedos del sinfin (A) en el eje (B).

NOTA:

La placa media del sinfin se ha quitado de las ilustraciones
para mayor claridad.

Alcance el interior del sinfin, coloque la abrazadera de
sujetador de los dedos (B) en los ejes y asegure la
abrazadera con dos tornillos de cabeza hexagonal M10,
tuercas y arandelas (A). Ajuste los pernos a 54-61 Nm
(40-45 Ibf pie).
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Figura 5.83: Sujetadores de dedos de sinfin del lado
izquierdo

Figura 5.84: Sujetadores de dedos de sinfin del lado
izquierdo

Figura 5.85: Lado de la abrazadera de sujetador de
dedos de sinfin: se muestra la imagen del corte
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14. Alcance el interior del sinfin y vuelva a instalar los dedos del
sinfin (B) a través de las guias de plastico (D) desde el
interior.

NOTA:

Reemplace cualquier dedo del sinfin que esté desgastado o
dafiado.

15. Inserte los dedos del sinfin (B) en los sujetadores para los
dedos (C). Asegure los dedos del sinfin en sus sujetadores
para los dedos con pasadores de cabello (A). Instale los
pasadores de cabello con el extremo cerrado hacia la
rotacion hacia adelante del sinfin.

16. Instale las cubiertas de acceso (B) con dos tornillos (A)
recubiertos con un fijador de roscas de resistencia media
(Loctite® 243 o equivalente). Ajuste los tornillos a 9 Nm
(80 Ibf pulg.).

NOTA:

Si reutiliza cualquier herramental, aplique fijador de roscas
de resistencia media (Loctite® 243 o equivalente) a las
roscas de los pernos o tornillos.

Figura 5.87: Cubiertas de acceso

5.6.4 Reemplazo de placas de alimentacion

Reemplace cualquier placa de alimentacién y los sujetadores faltantes o dafiados si no se puede mantener la separacidn
especificada entre la placa de alimentacion y el ala del sinfin.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.

2. Apague la plataforma y retire la llave del arranque.
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3. Quite cuatro pernos y tuercas (A) de la placa de
alimentacion (B).

NOTA:
Acceda al drea de la placa del sinfin/alimentacién desde la

parte superior de la plataforma.

4. Reemplace la placa de alimentacién (B), y asegurela con
cuatro tornillos y tuercas (A), pero aiin NO ajuste
completamente el herramental.

5. Ajuste la placa de alimentacidn (B) para lograr una
separacion de 3-8 mm (1/8-5/16 pulg.) (C) del ala del sinfin.

6. Ajuste las tuercas (A).

7. Verifique la separacion entre la placa de alimentacién y el Figura 5.88: Separacion de la placa de alimentacion

ala del sinfin. Para obtener instrucciones, consulte Control
de la separacion de la placa de alimentacion, pdgina 94.

5.6.5 Reemplazo de extensiones de las alas
Asegurese de que las extensiones del ala del sinfin no interfieran con la rotacién del tambor del sinfin.

1. Retire la plataforma de la cosechadora. Consulte 3.10
Acoplamiento o desacoplamiento de la plataforma, pdgina
46 para obtener instrucciones.

2. Retire dos cubiertas de acceso (A) de ambos lados del
centro del sinfin.

1006481

Figura 5.89: Cubiertas de acceso del sinfin
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3. Retire el herramental (A) que sujeta las extensiones O
existentes de las alas del sinfin (B) y retire las extensiones.
Conserve el herramental.

1007495

4. Coloque la nueva extension del ala (A) en el sinfin y
asegurese de que se coloque una nueva ala en el lado
exterior de la ala existente (B).

5. Asegure la extensidn del ala (A) al sinfin con el herramental
existente (C).

NOTA:
Instale los tornillos (C) con sus cabezas orientadas hacia el
interior y las tuercas hacia afuera.

6. Repita los pasos 3, pdgina 271 a 5, pdgina 271 en el lado
opuesto del sinfin.

IMPORTANTE:

Para evitar que se produzcan dafios en el sinfin, retire todo
el herramental y las herramientas sueltos del interior del
sinfin.

7. Instale las cubiertas de acceso (B) con dos tornillos (A)
recubiertos con un fijador de roscas de resistencia media
(Loctite® 243 o equivalente). Ajuste los tornillos a
9 Nm (80 Ibf pulg.).

Figura 5.92: Cubierta de acceso
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8. Gire manualmente el sinfin para verificar la interferencia y
para verificar la separacion entre el ala del sinfin y las
placas de alimentacién (B). Asegurese de que la
separacién (C) sea de 3-8 mm (1/8-5/16 pulg.) y ajuste las
tuercas (A) si es necesario. Para obtener instrucciones,
consulte Ajuste de la separacion de la placa de
alimentacion, pdgina 95.

Figura 5.93: Separacion de la placa de alimentacion
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5.7 Camas

Las lonas, sus dedos y guias adjuntos, y sus rodamientos de rodillos pueden requerir reemplazo o mantenimiento de vez en
cuando.

5.7.1 Lonas

Controle periddicamente las lonas para detectar signos de desgaste y dafios. Reemplace las correas de lona que se hayan
estirado, tengan cortes o rasgaduras, o que tengan tablillas desgastadas. Reemplace los sujetadores faltantes o dafiados,
las barras de conexién dafiadas y las correas dafadas.

Extraccion de la lona delantera

No es necesario retirar los pernos de elevador si no se reemplaza la lona delantera.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones en el cuerpo o la muerte, a causa de un arranque inesperado o la caida de una maquina elevada,
siempre detenga el motor y quite la llave antes de retirarse del asiento del operario, y siempre conecte las trabas de
seguridad antes de colocarse debajo de la maquina por cualquier motivo.

1. Levante el sujetador completamente y enganche las trabas de seguridad del cilindro de elevacion. Consulte las
instrucciones en 3.5 Acoplamiento de las trabas de seguridad del cilindro de elevacidn del sujetador, pdgina 41.

2. Levante la plataforma completamente y enganche las trabas de seguridad de los cilindros de elevacion de la
cosechadora.

3. Detenga el motor y retire la llave del arranque.

4. Libere por completo la tensién en la lona delantera.

5. Gire la lona (A) hasta que el protector de borde de la
correa (B) esté arriba de la plataforma de lona. Retire y
conserve el siguiente herramental:

e Tuerca M6 (C)

e Protector de borde de la correa (B)

e Retén (D) (entre la superposicion de la lona)
e Guia (E)

e Perno de elevador con aletas (F)

NOTA:

Retire los pernos de elevador solo si esta reemplazando
la lona.

NOTA:

Se han retirado piezas de la ilustracion para mostrar
claramente el orden de extraccion de los herramentales y el
interior de la lona.

Figura 5.94: Extremo de la lona delantera
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6. Retire las tuercas de brida M6 (A) que queden, la barra de
conexion (B) y los pernos de elevador con aletas (C) de la
lona (D).

NOTA:

Retire los pernos de elevador solo si esta reemplazando
la lona.
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7. Retire las tuercas M6 (A), los dedos (B) y las correas (C) que
conectan las correas adyacentes.

8. Retire la lona (D).

Figura 5.96: Lonas delanteras

Instalacion de la lona delantera

Si reemplaza mas de una lona, puede ser mas facil retirar todas las lonas y montarlas en el suelo antes de instalarlas.

1. Enrolle la nueva lona (A) alrededor de los rodillos con los
listones hacia afuera. u

IMPORTANTE:

La flecha en la correa debe apuntar en la direccidn de
rotacién.

Figura 5.97: Correa de lona delantera
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2. Superponga y conecte los extremos de la lona (A) utilizando
un perno de elevador con aletas M6 x 15 1/2 (F) y una
guia (E). Coloque el retén (D) en el perno (F) entre las capas
de la lona donde se superponen.

NOTA:

Se han retirado piezas de la ilustracion para mostrar
claramente el orden de extraccién de los herramentales y el
interior de la lona.

3. Alinee el protector de borde (B) sobre los pernos (F) en la
superposicién de la correa y asegurelo con tuercas de brida
M6 (C).

4. Apriete las tuercas de la brida M6 (C) a 4-5,6 Nm
(37-50 libras pulgada).

5. Instale las barras de conectores (A) en la lona al usar
pernos de elevador y asegurelos con las tuercas de brida
M6 (B).

6. Ajuste la tuerca de brida (B) M6 a 4-5,6 Nm (37—
50 Ibf pulgadas).

<
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Figura 5.99: Correa de lona delantera
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Conecte la lona al instalar pernos de elevador de cuello
cuadrado M6 x 16 (A) en las ubicaciones centrales, y pernos
de elevador de cuello cuadrado M6 x 23 (B) en las
ubicaciones de los dedos (D).

Instale las correas (C) y los dedos (D) en los pernos, y
asegurelos con las tuercas de brida M6 (E).

Ajuste las tuercas M6 (E) a 4-5,6 Nm (37-50 Ibf pulgadas).

Figura 5.100: Lonas delanteras

Extraccion de la lona trasera

No es necesario retirar los pernos de elevador si no se reemplaza la lona trasera.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones en el cuerpo o la muerte, a causa de un arranque inesperado o la caida de una maquina elevada,
siempre detenga el motor y quite la llave antes de retirarse del asiento del operario, y siempre conecte las trabas de
seguridad antes de colocarse debajo de la maquina por cualquier motivo.

1.

Levante el sujetador completamente y enganche las trabas de seguridad del cilindro de elevacién. Para obtener
instrucciones, consulte 3.5 Acoplamiento de las trabas de seguridad del cilindro de elevacion del sujetador, pagina 41.

Levante la plataforma completamente y enganche las trabas de seguridad del cilindro de elevacién de la cosechadora.
Detenga el motor y retire la llave del arranque.

Libere por completo la tensién en la lona trasera.
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5. Gire lalona (A) hasta que el protector de borde de la
correa (B) esté arriba de la plataforma de lona, y retire y
conserve el siguiente herramental:

e Tuerca con brida M6 (F)

e Protector de borde de la correa (E)

e Retén (D) (entre la superposicién de la lona)
e Guia (C)

e Perno de elevador con aletas (B)

NOTA:

Retire los pernos de elevador solo si esta reemplazando
la lona.

NOTA:

Se han retirado piezas de la ilustracion para mostrar
claramente el orden de extraccion de los herramentales y el
interior de la lona.

1033308

6. Retire las tuercas de brida M6 (A) que queden, las barras de
conexion (B) y los pernos de elevador con aletas (C) de la
lona (D).

NOTA:

Retire los pernos de elevador solo si esta reemplazando
la lona.

(=]
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Figura 5.102: Correa de lona trasera

215668 277 Revisién A



MANTENIMIENTO Y SERVICIO

7. Retire las tuercas de brida M6 (A) y las correas (B) que
conectan las correas adyacentes.

8. Quite el perno de elevador (C).

9. Retire la lona (D).

Figura 5.103: Lonas traseras

Instalacion de la lona trasera

Si reemplaza mas de una lona, puede ser mas facil retirar todas las lonas y montarlas en el suelo antes de instalarlas.

1. Enrolle la lona (A) alrededor de los rodillos con las varillas
hacia afuera. u

IMPORTANTE:

La flecha en la lona (A) debe apuntar en la direccién de
rotacion.

Figura 5.104: Correa de la lona trasera
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2. Superponga y conecte los extremos de la lona (A) usando
un perno de elevador con aletas M6 x 15 1/2 (B) y una
guia (C). Coloque el retén (D) en el perno (B) entre las capas
de la lona donde se superponen.

NOTA:

Se han retirado piezas de la ilustracion para mostrar
claramente el orden de extraccion de los herramentales y el
interior de la lona.

3. Alinee el protector de borde (E) sobre los pernos (B) donde
se superpone la correa y asegurelo con tuercas de brida
M6 (F).

4. Ajuste las tuercas de brida M6 (E) a 4-5,6 Nm T -
(37-50 Ibf pulg.).

1033308

5. Instale los pernos de elevador con aletas (C) a lo largo del
borde de la lona y asegurelos con el protector de bordes (A)
y las tuercas de brida M6 (B).

6. Apriete las tuercas M6 (B) a 4-5,6 Nm
(37-50 libras pulgada).

Figura 5.106: Correa de lona trasera

215668 279 Revisién A



MANTENIMIENTO Y SERVICIO

7. Instale las lonas (B) en los pernos y asegurelas con tuercas
de brida M6 (A).

8. Apriete las tuercas de la brida M6 (A) a 4-5,6 Nm
(37-50 libras pulgada).

Figura 5.107: Lonas

5.7.2 Dedos y guias de la lona

Reemplace cualquier dedo roto o desgastado para mantener el desempefio de la maquina. Los dedos excesivamente
desgastados reducirdn la eficacia de la recoleccion, lo que resulta en pérdidas que exceden con creces el costo de los dedos
nuevos.

Las guias, que mantienen el seguimiento de la lona, estan ubicadas a lo largo del borde exterior en el interior de la lona en
ambas plataformas. Si alguna guia esta desgastada lo suficiente como para causar grandes cantidades de desplazamiento/
movimiento de la lona, reemplace la guia. Verifique para asegurarse de que las guias estén alineadas de forma
perpendicular a la direccién del recorrido de la lona. Las guias excesivamente gastadas o desalineadas pueden hacer que
las lonas se muevan y se suban sobre el bastidor, lo que causa un desgaste prematuro de los bordes de las lonas y
rasgaduras de las lonas.

NOTA:

Es posible que sea necesario quitar la correa de la lona al reemplazar los dedos/las guias. Consulte las instrucciones en
Extraccion de la lona delantera, pdgina 273 o Extraccion de la lona trasera, pdgina 276.

Reemplazo de los dedos de la lona

Para reemplazar los dedos de la lona se requieren solo unos pocos pasos. Asegurese de que el nuevo dedo esté
correctamente alineado con los dedos existentes.

A\ PELIGRO

Para evitar lesiones en el cuerpo o la muerte, a causa de un arranque inesperado o la caida de una maquina elevada,
siempre detenga el motor y quite la llave antes de retirarse del asiento del operario, y siempre conecte las trabas de
seguridad antes de colocarse debajo de la maquina por cualquier motivo.

1. Levante el sujetador completamente y enganche las trabas de seguridad del cilindro de elevacion.

2. Levante la plataforma completamente y enganche las trabas de seguridad de los cilindros de elevacion de la
cosechadora.

3. Detenga el motor y retire la llave del arranque.
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4. Retire la tuerca M6 (A) que sujeta el dedo (B) a la correa de

la lona.
5. Retire el dedo (B) y reemplace con un dedo nuevo.

6. Asegure el dedo con una tuerca M6 (A).

7. Apriete las tuercas (A) a 4-5,6 Nm (37-50 libras pulgada).

NOTA:

Presione el dedo para evitar que gire mientras aprieta la
tuerca.

Reemplazo de la guia de la lona

Se puede acceder a las guias de la lona desde debajo de la lona.

A\ PELIGRO

1006580

Figura 5.108: Dedos de la lona

Para evitar lesiones en el cuerpo o la muerte, a causa de un arranque inesperado o la caida de una maquina elevada,
siempre detenga el motor y quite la llave antes de retirarse del asiento del operario, y siempre conecte las trabas de
seguridad antes de colocarse debajo de la maquina por cualquier motivo.

NOTA:

Las ilustraciones de este procedimiento muestran la vista desde el lado inferior izquierdo de la plataforma recolectora.

1. Levante el sujetador completamente y enganche las trabas de seguridad del cilindro de elevacion.

2. Levante la plataforma completamente y enganche las trabas de seguridad de los cilindros de elevacion de la

cosechadora.
3. Detenga el motor y retire la llave del arranque.
4. Libere por completo la tensidn de la lona (D).

5. Tire de la lona (D) fuera del bastidor por debajo de la
plataforma para exponer la guia (C).

6. Retire la tuerca de brida M6 (A) y la guia (C) de fijacion de

la arandela (B) a la lona (D). Si la guia esta debajo de un
dedo (por ejemplo, el dedo [E]), retire el dedo.

7. Retire la guia (C) y el perno de elevador (F). Descarte la guia

anterior.

8. Coloque la nueva guia (C) en el perno de elevador M6 x
26 (F) e instélela en la lona (D).

9. Instale la arandela M6 (B) y la tuerca (A).
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Figura 5.109: Guias de la lona
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10. Use un perno de elevador M6 x 30 (A) si la guia (D) esta en
la ubicacion de un dedo, e instale el dedo (B) ANTES de
instalar una tuerca con brida (C).

11. Ajuste la tuerca de brida (C) a 4-5,6 Nm (37-50 Ibf pulg.).
Presione el dedo (B) o la guia (D) para evitar que giren
mientras ajusta la tuerca de brida.

IMPORTANTE:
Asegurese de que las guias (D) sean perpendiculares a la
direccion del recorrido de la lona.

12. Gire la lona manualmente para acceder a todas las
guias (D).

5.7.3 Rodamientos del rodillo de la lona

Figura 5.110: Guias de la lona

Cada plataforma de lona se sostiene con dos rodamientos, para un total de ocho rodamientos de plataforma de lona. Seis

de ellos estdn equipados con accesorios de engrase.

Cada rodillo de plataforma de lona se sostiene con dos
rodamientos de rodillos autoalineantes. Reemplace los
rodamientos del rodillo si estdan muy gastados o dafiados.

NOTA:

Los rodamientos (A), (B) y (C) estan equipados con accesorios de
engrase. El rodamiento (D) no tiene un accesorio de engrase. Se
puede acceder al rodamiento (A) por debajo de la placa de
soporte derecha.

NOTA:

Los rodamientos (A), (B) y (C) estan equipados con accesorios de
engrase. El rodamiento (D) (detrds del motor de mando) no tiene
un accesorio de engrase. Se puede acceder al rodamiento (A) por
debajo de la placa de soporte izquierda.
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Figura 5.111: Rodamientos de rodillos de lona: lado
derecho

Figura 5.112: Rodamientos de rodillos de lona: lado
izquierdo
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Reemplazo del rodamiento del rodillo de mando en el lado izquierdo de la cama posterior

El rodamiento del rodillo impulsor en el lado izquierdo de la plataforma trasera es de tipo no engrasable y se puede
encontrar detras del motor hidrdulico de la plataforma trasera. Es posible que desee reemplazar el buje de soporte del
rodamiento al mismo tiempo.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1.

2
3
4.
5

6.

Baje el sujetador hacia abajo por completo.
Baje la plataforma hasta el suelo hasta que los dos resortes de flotacion estén flojos.
Detenga el motor y retire la llave del arranque.

Libere completamente la tensidn de la lona.

Apoye la plataforma en ambos extremos colocando un
bloque de madera (p. €j., el bloque [A]) debajo del bastidor
cerca del rodamiento.

1006588

Abra la tapa lateral izquierda (A). Consulte 3.3.1 Apertura
de la tapa lateral izquierda, pdgina 33 para conocer las
instrucciones.

Figura 5.114: Tapa lateral izquierda
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7. Quite el motor hidraulico trasero (A). Consulte Extraccion
del motor hidrdulico trasero, pdgina 248 para conocer las
instrucciones.

8. Gire el rodillo manualmente hasta que el tornillo de
fijacidn (A) en el collarin de bloqueo (B) se alinee con el
rebaje en el soporte del rodamiento (C).

9. Afloje el tornillo de fijacién (A) en el collarin de bloqueo (B).
Gire el collarin hacia la izquierda para aflojarlo. Retire el
collarin.

10. Asegurese de que la plataforma sea totalmente compatible
y verifique que el conjunto del resorte de flotacidn esté
flojo. Es posible que deba elevar ligeramente la plataforma
para aflojar el conjunto.

11. Retire las cuatro tuercas (A) que sujetan el soporte del
rodamiento (B) al bastidor.
NOTA:

Asegurese de que el controlador de altura no esté dafiado
al retirar los pernos.

12. Tire del soporte del rodamiento (B) fuera del eje del rodillo.

Figura 5.117: Plataforma trasera de la izquierda
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13. Gire el rodamiento (A) 90 grados en el soporte hasta que la
linea exterior quede alineada con las ranuras del soporte
del rodamiento.

14. Empuje hacia fuera el rodamiento (A).

15. Alinee el nuevo rodamiento (A) con las ranuras del soporte
del rodamiento y empuje el rodamiento hacia el soporte
del rodamiento.

16. Gire el rodamiento 90 grados y deslicelo en la ranura
dentro del soporte del rodamiento.

17. Reemplace el buje (A), si es necesario.

Figura 5.120: Plataforma trasera de la izquierda
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18.

19.

20.

21.

22.

23.

24,

25.

26.
27.

MANTENIMIENTO Y SERVICIO

Coloque el soporte del rodamiento (B) en el eje del
rodillo (A).

Coloque la base del conjunto de rodamiento contra el
bastidor y alinee los orificios de montaje.

Instale dos pernos cabeza redonda M12 x 30 (A) en los
orificios superiores y dos pernos cabeza redonda de

M12 x 40 (B) en los orificios inferiores. Las cabezas de los
pernos deben mirar hacia atrds. Asegure los pernos con
tuercas de bloqueo M12.

NOTA:

Asegurese de que el controlador de altura no esté dafiado
al instalar los pernos.

Instale el collarin de bloqueo (B) en el rodamiento y
asegurelo al girarlo hacia la derecha.

Gire el rodillo manualmente hasta que el tornillo de
fijacion (A) en el collarin de bloqueo (B) se alinee con el
rebaje en el soporte del rodamiento (C).

Ajuste el tornillo de fijacion (A).

Alinee los rodillos de la lona. Consulte Alinee los rodillos de
la lona trasera, pdgina 293 para conocer las instrucciones.

Instale el motor hidraulico. Consulte Instalacion del motor
hidraulico trasero, pdgina 249 para conocer las
instrucciones.

Tensione la lona.

Cierre la tapa lateral. Consulte las instrucciones en 3.3.2
Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.
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Figura 5.123: Plataforma trasera de la izquierda
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Reemplazo del rodamiento del rodillo de mando en el lado derecho de la cama posterior

El rodamiento del rodillo impulsor en el lado derecho de la plataforma trasera es de tipo no engrasable. Es posible que
desee reemplazar el buje al mismo tiempo.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1.

2
3
4.
5

8.

Baje el sujetador hacia abajo por completo.
Baje la plataforma hasta el suelo hasta que los dos resortes de flotacion estén flojos.
Detenga el motor y retire la llave del arranque.

Libere por completo la tension en la lona.

Apoye la plataforma en ambos extremos colocando un
bloque de madera (p. €j., el bloque de madera [A]) debajo
del bastidor cerca del rodamiento.

Verifique que los resortes de flotacidn estén sueltos.

Retire la tapa lateral derecha. Para obtener instrucciones,
consulte 3.3.5 Extraccion de la tapa lateral derecha, pdgina
38.

1006588

Afloje tuercas (A) en el soporte del rodamiento (B) en el
lado derecho de la plataforma. Retire el conjunto del
sensor de velocidad de lona y retirelo del area de trabajo.

A
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Figura 5.125: Plataforma trasera de la derecha
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9. Retire los tornillos (A) y retire la cubierta (B) del lado
interno de la parte final derecha para acceder a los pernos
de montaje del rodamiento.

10. Retire el perno (A) y retire el disco del sensor de
velocidad (B).

11. Gire el rodillo manualmente hasta que el tornillo de
fijacién (A) en el collarin de bloqueo (B) se alinee con el
rebaje en el soporte del rodamiento (C).

12. Afloje el tornillo de fijacidn (A) en el collarin de bloqueo (B).
Gire el collarin hacia la derecha para aflojarlo. Retire el
collarin.

Figura 5.128: Plataforma trasera de la derecha
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13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

MANTENIMIENTO Y SERVICIO

Asegurese de que la plataforma sea totalmente compatible
y verifique que el conjunto del resorte de flotacidn esté
flojo. Es posible que deba elevar ligeramente la plataforma
para aflojar el conjunto.

Retire las cuatro tuercas (A) que sujetan el soporte del
rodamiento (B) al bastidor.
NOTA:

Asegurese de que el controlador de altura no esté dafiado
al retirar los pernos.

Tire del soporte del rodamiento (B) fuera del eje del rodillo.

Gire el rodamiento (A) 90 grados en el soporte hasta que la
linea exterior quede alineada con las ranuras del soporte
del rodamiento.

Empuje hacia fuera el rodamiento (A).

Alinee el nuevo rodamiento (A) con las ranuras del soporte
del rodamiento y empuje el rodamiento hacia el soporte
del rodamiento.

Gire el rodamiento 90 grados y deslicelo en la ranura
dentro del soporte del rodamiento.
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Figura 5.131: Soporte de rodamiento
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20.

21.

22.

23.

24,

MANTENIMIENTO Y SERVICIO

Reemplace el buje (A), si es necesario.

Coloque el soporte del rodamiento (B) en el eje del
rodillo (A).

Coloque la base del soporte de rodamiento contra el
bastidor y alinee los orificios de montaje.

Instale dos tornillos cabeza redonda M12 x 30 (C) en los
orificios superiores y dos tornillos cabeza redonda de

M12 x 40 (D) en los orificios inferiores. Asegure los pernos
con tuercas de bloqueo.

NOTA:

Asegurese de que el controlador de altura no esté dafiado
al instalar los pernos.

Instale el collarin de bloqueo (A) en el rodamiento. Bloquee
el collarin en la direccién de rotacion del eje con un punzén
y un martillo, luego ajuste el tornillo de fijacién (B).

A\ PRECAUCION

Nunca encienda o mueva la maquina hasta asegurarse de que los transetintes se hayan retirado completamente
del area.
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Figura 5.132: Se muestra el lado izquierdo; lado
derecho opuesto.

Figura 5.133: Plataforma trasera de la derecha

Figura 5.134: Plataforma trasera de la derecha
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25.
26.
27.
28.
29.
30.

MANTENIMIENTO Y SERVICIO

Encienda la cosechadora y levante la plataforma completamente. Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

Retire el bloque de madera.

Conecte las trabas de seguridad del cilindro de elevacién de la plataforma de la cosechadora.

Alinee los rodillos de la lona.

Tense las lonas.

Instalacién de la tapa lateral derecha. Consulte las instrucciones en 3.3.6 Instalacion de la tapa lateral derecha, pdgina

38.

Reemplazo del rodamiento del rodillo de tensor en el lado izquierdo de la cama posterior

El rodamiento de rodillo tensor izquierdo en la plataforma trasera es de tipo engrasable.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1.
2.
3.

10.
11.

12.

Baje el sujetador hacia abajo por completo.

Baje la plataforma hasta el suelo hasta que los dos resortes de flotacion estén flojos.

Detenga el motor y retire la llave del arranque.

Abra la tapa lateral izquierda (A). Consulte las instrucciones
en 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina 33.

Libere por completo la tensién en la lona.

Afloje el tornillo de fijacidon en el collarin de bloqueo (A).

Afloje el collarin de bloqueo (A) al girar el collarin hacia la
izquierda.

Apoye el rodillo con un bloque de madera y afloje los
pernos (B) y (C) que sujetan el rodamiento al bastidor.

Retire las tuercas de los pernos (B) y (C).
Tire del rodamiento del eje del rodillo.

Coloque el rodamiento nuevo en el eje del rodillo y alinee
los orificios de montaje.

Instale el perno de cabeza redonda M12 x 45 (B) en el
orificio delantero y el perno de cabeza redonda M12 x
40 (C) en el orificio de retroceso. Asegurese de que las
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Figura 5.136: Rodamiento de tensor izquierdo
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13.

14.
15.
16.
17.

MANTENIMIENTO Y SERVICIO

cabezas de los pernos miran hacia adentro. Asegure los
pernos con tuercas de bloqueo, pero aun NO ajuste
completamente las tuercas.

Instale el collarin de bloqueo (A) en el rodamiento. Bloquee

el collarin en la direccién de rotacidn con un punzén y un
martillo.

Ajuste el tornillo de fijacidn.

Tense las lonas.

Cierre la tapa lateral. Consulte las instrucciones en 3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.

Alinee los rodillos de la lona. Consulte las instrucciones en Alinee los rodillos de la lona trasera, pdgina 293.

Reemplazo del rodamiento del rodillo de tensor en el lado derecho de la cama posterior

El rodamiento de rodillo tensor derecho en la plataforma trasera es de tipo engrasable.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1.
2.

10.
11.

12.

13.

Baje el sujetador hacia abajo por completo.

Baje la plataforma hasta el suelo hasta que los dos resortes de flotacién estén flojos.

Apague el motor y quite la llave del arranque.

Retire la tapa lateral derecha si es necesario. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.5 Extraccion de la tapa lateral

derecha, pdgina 38.
Libere por completo la tension en la lona.
Afloje el tornillo de fijacion en el collarin de bloqueo (A).

Gire el collarin de bloqueo (A) hacia la derecha para aflojar
y retirar el collarin.

Apoye el rodillo con un bloque de madera y afloje los
pernos (B) y (C) que sujetan el rodamiento al bastidor.

Retire las tuercas y los pernos (B) y (C).
Tire del rodamiento del eje del rodillo.

Coloque el rodamiento nuevo en el eje del rodillo y alinee
los orificios de montaje.

Instale el perno de cabeza redonda M12 x 45 (B) en el
orificio delantero y el perno de cabeza redonda M12 x
40 (C) en el orificio de retroceso. Asegurese de que las
cabezas de los pernos miran hacia adentro. Asegure los
pernos con las tuercas de bloqueo, pero aun NO ajuste
completamente las tuercas.

Instale el collarin de bloqueo (A) en el rodamiento. Gire el
collarin de bloqueo hacia la izquierda hasta que quede
ajustado con un martillo y un punzon.

215668 292

Figura 5.137: Rodamiento de tensor derecho
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14.
15.
16.
17.

MANTENIMIENTO Y SERVICIO

Ajuste el tornillo de fijacién en el collarin de bloqueo.
Alinee los rodillos de la lona. Consulte las instrucciones en Alinee los rodillos de la lona trasera, pdgina 293.
Tense las lonas.

Reemplace la tapa lateral derecha si esta se retird previamente. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.6 Instalacion
de la tapa lateral derecha, pdgina 38.

Alinee los rodillos de la lona trasera

La alineacion de los rodillos de la lona es necesaria para el correcto seguimiento de la lona. Realice este procedimiento
después de reemplazar un rodamiento de rodillo en la plataforma de lona trasera.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1.
2.
3.

6.

Baje la plataforma al suelo.
Apague la cosechadora y quite la llave del arranque.

Abra la tapa lateral izquierda. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina
33.

Retire el motor hidrdulico delantero (A). Consulte las
instrucciones en Extraccion del motor hidrdulico delantero,
pdgina 246.

Libere la tension en la lona.

Afloje el collarin de bloqueo (A) y las tres tuercas (B) que
sujetan la brida del rodamiento al bastidor en el lado
izquierdo de la plataforma.

1011976

Figura 5.139: Rodillo tensor de la plataforma trasera
izquierda
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MANTENIMIENTO Y SERVICIO

7. Afloje el collarin de bloqueo (A) y las tres tuercas (B) que
sujetan la brida del rodamiento al bastidor en el lado
derecho de la plataforma.

8. Afloje los pernos de bloqueo(C).

1012117

Figura 5.140: Rodillo tensor de la plataforma frontal
derecha

9. Gire la tuerca de ajuste (A) y dibuje el conjunto del rodillo
de la plataforma posterior en la plataforma hasta que el
borde anterior de la placa de soporte del rodamiento (B)
quede alineado con el centro del corte individual (C) a cada
lado de la plataforma.

1022192

Figura 5.141: Indicador de alineacién de la plataforma
trasera de la izquierda

10. Mida desde el centro del rodillo impulsor trasero hasta el
centro del rodillo impulsor delantero (distancia [A]).
Asegurese de que la distancia (A) sea de 490 mm
(19 5/16 pulg.) en cada lado de la plataforma antes de
ajustar el herramental en las bridas del rodamiento.

1036433

Figura 5.142: Muestra de la plataforma trasera de la
izquierda: lado derecho opuesto
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11.

12.

13.
14.

15.
16.

17.

MANTENIMIENTO Y SERVICIO

Ajuste el collarin de bloqueo (A) y las tres tuercas (B) que
sujetan la brida del rodamiento al bastidor en el lado
izquierdo de la plataforma.

1011976

Figura 5.143: Rodillo tensor de la plataforma trasera
izquierda

Ajuste el collarin de bloqueo (A) y las tres tuercas (B) que
sujetan la brida del rodamiento al bastidor en el lado
derecho de la plataforma.

Ajuste el bol de bloqueo (C).

Vuelva a verificar la medicién en el paso 10, pdgina 294
para asegurar que nada se movid mientras se ajustaron las
tuercas a cada lado de la plataforma.

Apriete la correa de la lona.

Vuelva a instalar el motor hidraulico delantero (A). Consulte
las instrucciones en Instalacion del motor hidrdulico
delantero, pdgina 247.

1012117

Cierre la tapa lateral. Consulte las instrucciones en 3.3.2 Figura 5.144: Rodillo tensor de la plataforma frontal
Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34. derecha

Reemplazo del rodamiento del rodillo de mando en el lado izquierdo de la cama delantera

Reemplazar el rodamiento del rodillo de mando de la plataforma frontal izquierda requiere retirar el motor hidrdulico de la
plataforma delantera y retirar el soporte del motor.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1.
2.
3.

Baje el sujetador hacia abajo por completo.
Baje la plataforma hasta el suelo hasta que los dos resortes de flotacion estén flojos.
Apague el motor y quite la llave del arranque.

Abra la tapa lateral izquierda. Consulte 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina 33 para conocer las
instrucciones.

Libere por completo la tensién en la lona.
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MANTENIMIENTO Y SERVICIO

6. Retire el motor hidraulico delantero (A). Consulte
Extraccion del motor hidrdulico delantero, pdgina 246 para
conocer las instrucciones.

7. Gire el rodillo de lona manualmente hasta que se pueda
acceder al tornillo de fijacidn en el collarin de bloqueo (A).

8. Afloje el tornillo de fijacidn y afloje el collarin de
blogueo (A) al girarlo hacia la izquierda con un martillo y un
punzon. Retire el collarin.

9. Apoye el rodillo con un bloque de madera y retire cuatro
tuercas M12 de los pernos (B) que sujetan el soporte del
motor (C) al bastidor.

10. Retire el soporte del motor (A) junto con el rodamiento (B)
del eje (C) en la direccién indicada por la flecha.

215668 296

Figura 5.145: Motor hidraulico de la plataforma
delantera

.'.I

1006607

Figura 5.146: Soporte del motor asegurado a la
plataforma

Figura 5.147: Soporte del motor retirado de la
plataforma
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11.

12.

13.
14.

15.

16.
17.

18.
19.

20.

21.

22

MANTENIMIENTO Y SERVICIO

Retire dos pernos M12 (B) que sujetan el rodamiento (A) al
soporte del motor (C). Extraccién del rodamiento (A)

Con dos pernos de cabeza redonda M12 x 40 y tuercas de
blogueo (B), instale el rodamiento nuevo (A) en el soporte
del motor (C).

Coloque el soporte del motor (A) en el eje del rodillo (B).

Asegure la carcasa (A) con cuatro pernos M12 x 35 (C) (las
cabezas de los pernos deben mirar hacia adentro) y tuercas
de bloqueo (D). Ajuste las tuercas de bloqueo.

Instale el collarin de bloqueo (A) en el eje del rodillo, y
girelo hacia la derecha hasta que quede ajustado.

Retire el soporte de debajo del rodillo impulsor.

Gire el rodillo manualmente hasta que se pueda acceder al
tornillo de fijacion en el collarin de bloqueo (A).

Ajuste el tornillo de fijacion.

Retire el bloque de madera.

delantero, pdgina 247.

instrucciones.

. Tense las lonas.

215668 297

@[]

1036376

Figura 5.149: Soporte de motor con el nuevo
rodamiento instalado

Figura 5.150: Plataforma delantera izquierda

Vuelva a instalar el motor hidraulico delantero (A). Consulte las instrucciones en Instalacion del motor hidrdulico

Alinee los rodillos de la lona. Consulte Alineacién de rodillos de cama de la lona frontal, pdgina 301 para conocer las
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MANTENIMIENTO Y SERVICIO

23. Cierre la tapa lateral. Consulte 3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34 para conocer las instrucciones.

Reemplazo del rodamiento del rodillo impulsor en el lado derecho de la cubierta delantera

El rodamiento de mando frontal derecho es de tipo engrasable.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje el sujetador hacia abajo por completo.

2. Baje la plataforma hasta el suelo hasta que los dos resortes de flotacion estén flojos.

3. Apague el motor y quite la llave del arranque.
4. Libere por completo la tensidn en la lona.
5. Apoye el rodillo de lona con bloques de madera.

6. Afloje el tornillo de fijacidén en el collarin de bloqueo (A).

7. Afloje el collarin de bloqueo (A) con un martillo y un
punzon para girarlo hacia la derecha. Retire el collarin.

8. Afloje dos pernos (B) que sostienen el rodamiento al
bastidor.

9. Retire el rodamiento del eje del rodillo y deséchelo.

10. Coloque el nuevo rodamiento en el eje del rodillo y alinee
los orificios de montaje con los orificios en el bastidor de la
plataforma.

11. Instale dos pernos de montaje M12 x 40 (B) con las cabezas
orientadas hacia el interior y asegurelos con dos tuercas de
bloqueo M12. Ajuste las tuercas de bloqueo. Figura 5.151: Rodamiento de mando delantero

derecho

12. Instale el collarin de bloqueo (A) en el rodamiento. Ajuste el
collarin al girarlo hacia la izquierda con un martillo y un
punzon.

13. Ajuste el tornillo de fijacidn en el collarin de bloqueo.
14. Retire el bloque de madera.

15. Alinee los rodillos de la lona. Consulte las instrucciones en Alineacion de rodillos de cama de la lona frontal, pdgina
301.

16. Tense las lonas.

Reemplazo de los rodamientos del rodillo tensor de la cama frontal

Los rodamientos de rodillos tensores para la plataforma delantera se pueden encontrar debajo de los soportes de las
ruedas en cada lado de la plataforma. Son de tipos engrasables.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.
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MANTENIMIENTO Y SERVICIO

NOTA:

A continuacidn, se describe el procedimiento de reemplazo del rodamiento para el tensor frontal izquierdo; el
procedimiento para el lado derecho es similar.

Figura 5.153: Rodamiento tensor de la plataforma
frontal izquierda

1. Apague el motor y quite la llave del arranque.
2. Libere por completo la tensién en las lonas.
3. Apoye el rodillo de la plataforma frontal con un bloque de madera.
4. Localice el rodamiento de tensor frontal izquierdo de la
plataforma de lona debajo del soporte de la rueda
izquierda (A).
2
8
3
5. Afloje el tornillo de fijacién en el collarin de bloqueo (A).
Gire el collarin de bloqueo (A) hacia la izquierda con un
martillo y un punzdn para aflojarlo. Retire el collarin.
NOTA:
Gire el collarin de bloqueo hacia la derecha cuando retire el
rodamiento tensor de la plataforma frontal derecha.
6. Retire dos tuercas de los pernos (B). Deje los pernos (B) en
su lugar entre el rodamiento y el bastidor.
215668 299
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10.

11.
12.

13.
14.
15.

MANTENIMIENTO Y SERVICIO

Tire del conjunto del rodamiento (A) fuera del eje del
rodillo y retirelo del bastidor.

Coloque el nuevo conjunto de rodamientos (A) en el eje del
rodillo y sobre los pernos (B).

Coloque el rodamiento contra el bastidor.

Instale el perno (A) (si se retird previamente) y asegurese
de que el blindaje (B) esté en su lugar.

Asegure el rodamiento (A) con las tuercas de bloqueo (B).

Instale el collarin de bloqueo (C) en el rodamiento y gire el
collarin de bloqueo hacia la derecha con un martillo y un
punzon hasta que quede ajustado.

NOTA:

Gire el collarin de bloqueo hacia la izquierda cuando instale
el rodamiento tensor de la plataforma frontal derecha.
Ajuste el tornillo de fijacidn en el collarin de bloqueo.

Retire los bloques de madera que sostienen el rodillo.

Alinee los rodillos de la lona. Consulte Alineacion de rodillos
de cama de la lona frontal, pdgina 301 para obtener
instrucciones.

215668 300

Figura 5.154: Plataforma delantera izquierda; lado
derecho opuesto

1006615

Figura 5.155: Plataforma delantera izquierda; lado
derecho opuesto

Figura 5.156: Plataforma delantera izquierda; lado
derecho opuesto
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Alineacion de rodillos de cama de la lona frontal

Alinee los rodillos de lona en la plataforma delantera para asegurarse de que la lona se desliza correctamente. Realice este
procedimiento después de reemplazar un rodamiento de rodillo.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1.
2.
3.

6.

Baje la plataforma al suelo.
Apague el motor y quite la llave del arranque.

Abra la tapa lateral izquierda. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina
33.

Retire el motor hidrdulico delantero (A). Consulte las
instrucciones en Extraccion del motor hidrdulico delantero,
pdgina 246.

Libere por completo la tensidn en las lonas.

En cada rodamiento tensor de la plataforma frontal, afloje
el collarin de bloqueo (A) y dos tuercas (B) que sujetan la
brida del rodamiento al bastidor.

Figura 5.158: Rodillo tensor de la cama frontal
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MANTENIMIENTO Y SERVICIO

7. En el rodamiento tensor de la plataforma frontal izquierda,
afloje el collarin de bloqueo (A) y dos tuercas (B) que
sujetan la brida del rodamiento al soporte del motor.

Figura 5.159: Rodillo de mando de la plataforma

frontal izquierda
8. En el rodamiento tensor de la plataforma frontal derecha,
. , P e O & [
afloje el collarin de bloqueo (A) y dos tuercas (B) que

sujetan la brida del rodamiento al bastidor. @

Figura 5.160: Rodillo de mando de la plataforma
frontal derecha

9. Gire la tuerca de ajuste (A) y dibuje el conjunto del rodillo
de la plataforma delantera en la plataforma hasta que el
borde del bastidor de la plataforma se alinee con la mitad
de la segunda ranura (C) sobre el corte del indicador de
tensién de la lona.

10. Ajuste tres pernos de sujecion (B) en cada lado de
la plataforma.

Figura 5.161: Tuerca de ajuste de la lona: lado
izquierdo
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11. Mida desde el centro del rodillo impulsor trasero hasta el
centro del rodillo impulsor delantero (distancia [A]).
Asegurese de que la distancia (A) sea de 490 mm
(19 5/16 pulg.) en cada lado de la plataforma antes de
ajustar el herramental en las bridas del rodamiento.

12. Si no puede establecer una distancia (A) de 490 mm
(19 5/16 pulg.) con el bastidor en el medio de la segunda
ranura, ajuste el bastidor seglin sea necesario para lograr la
medicion correcta.

1011966

Figura 5.162: Distancia de alineacion del rodamiento:
lado izquierdo de la plataforma

13. Mida la distancia (A) entre el bastidor y la ranura mas
cercana. Repita este paso en el lado derecho.
NOTA:

Estas medidas se utilizaran mas adelante en este
procedimiento para verificar la alineacion de la lona.

\\V
/&?
.

Figura 5.163: Distancia de la ranura de la plataforma
frontal izquierda
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14.

15.

16.

17.

18.
19.

20.

215668

MANTENIMIENTO Y SERVICIO

En el rodillo tensor de la plataforma frontal izquierda,
ajuste el collarin de bloqueo (A) y dos tuercas (B). Repita
este procedimiento en el rodillo tensor de la plataforma
frontal derecha.

En el rodillo de mando de la plataforma frontal derecha,
ajuste el collarin de bloqueo (A) y dos tuercas (B).

En el rodillo de mando de la plataforma frontal izquierda,
ajuste el collarin de bloqueo (A) y dos tuercas (B).

Vuelva a comprobar las medidas realizadas en el paso 13,
pdgina 303 para asegurarse de que la lona aun esté
alineada después de asegurar los rodamientos de la
plataforma frontal.

Apriete la correa de la lona.

Vuelva a instalar el motor hidraulico delantero (A). Consulte
las instrucciones en Instalacion del motor hidrdulico
delantero, pdgina 247.

Cierre la tapa lateral. Consulte las instrucciones en 3.3.2
Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.

304

Figura 5.164: Rodillo tensor de la plataforma frontal
izquierda

e O éﬂ@ﬁ@

Figura 5.165: Rodillo de mando de la plataforma
frontal derecha

o)
o
N
—

Figura 5.166: Rodillo de mando de la plataforma
frontal izquierda

|
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MANTENIMIENTO Y SERVICIO

5.8 Ensamble del resorte de flotacion de la plataforma

El ensamble de flotacidn de resorte de plataforma permite que la plataforma se mueva verticalmente para responder a los
contornos del campo que se estd cosechando. Tome nota de la posicion de tensidn del ensamble de flotacién de resorte de
la plataforma cuando retire o instale estos ensambles.

5.8.1 Extraccion del ensamble del resorte de flotacion de la plataforma

Asegurese de que se haya liberado toda la tension del resorte antes de trabajar en el ensamble de flotacion.

4\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Acople la plataforma al embocador de la cosechadora y asegurese de que esté bien enganchada. No es necesario
conectar el cardan o los hidraulicos. Para obtener instrucciones, consulte 3.10 Acoplamiento o desacoplamiento de la
plataforma, pdgina 46.

2. Baje el embocador de la cosechadora de modo que la plataforma de la lona frontal gire hacia arriba hasta la posicién
de flotacidon completa. El bastidor de la plataforma estara cerca del suelo y el resorte espiral se colapsara por
completo.

NOTA:

La tensidn del resorte viene ajustada de fabrica en el segundo orificio desde la parte inferior del anclaje de flotacién.

3. Apague el motor y quite la llave del arranque.

4. Abra la tapa lateral izquierda (A). Para obtener
instrucciones, consulte 3.3.1 Apertura de la tapa lateral
izquierda, pdgina 33.

NOTA:

El ensamble de flotacidn de resorte derecho se puede
retirar o ajustar sin retirar la tapa lateral derecha. Para
mejorar la accesibilidad, retire la tapa lateral derecha.
Consulte 3.3.5 Extraccion de la tapa lateral derecha, pdgina
38 para obtener instrucciones.

1006516

Figura 5.167: Tapa lateral izquierda
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5. Verifique que toda la tension del resorte se libere del
ensamble de flotacion de resorte izquierdo (A). Retire la
clavija pasadora (B), el pasador de horquilla (C) y las tres
arandelas planas (D).

NOTA:

Cuando la tensién del resorte se libera por completo, los
resortes espirales deben colapsar por completo y el
ensamble de flotacién de resorte se debe balancear de lado
a lado si se lo mueve con la mano. Si la presion en el
pasador de horquilla persiste, suba o baje ligeramente la
plataforma.

Figura 5.168: Ensamble de flotacion de resorte
izquierdo

IMPORTANTE:

Observe la posicién del ensamble de flotacion de resorte en
el anclaje. Para evitar dafios en la plataforma de lona,
asegurese de que los ensambles izquierdo y derecho estén
colocados en la misma posicion del orificio de anclaje
durante la instalacién.

6. Retire el pasador de chaveta (B), el pasador de horquilla (C)
y las tres arandelas planas (D) del ensamble de flotacién de
resorte (A) en el anclaje delantero.

7. Retire el ensamble del resorte de flotacién (A).

8 51012244

8. Repita los pasos 4, pdgina 305 a 7, pdgina 306 para retirar
el ensamble de flotacion de resorte derecho.

Figura 5.169: Anclaje delantero izquierdo

5.8.2 Instalacion del ensamble del resorte de flotacion de la plataforma

Asegurese de que el ensamble de flotacién de resorte esté instalado a la misma altura en ambos lados de la plataforma.
Asegurese de que el extremo con el amortiguador esté instalado en la orientacion correcta.

NOTA:
La tension del resorte viene ajustada de fabrica en el segundo orificio desde la parte inferior del anclaje.
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1. Coloque el extremo de la varilla (D) del ensamble de
flotacion de resorte (A) en el anclaje (B) mientras coloca el
ensamble en el anclaje delantero (C).

IMPORTANTE:

La palabra VARILLA se estampa en el molde del ensamble
para indicar qué lado del ensamble de flotacion de

resorte (A) contiene el extremo de varilla (D) del
amortiguador. Asegurese de que el extremo de la varilla (D)
del amortiguador esté instalado en el anclaje (B) como

se muestra.

Figura 5.170: Se muestran los anclajes izquierdos;
lado derecho opuesto

2. Inserte el pasador de horquilla (A) desde el lado interno a il 1
través del ensamble de flotacidn de resorte (B), junto con —
tres arandelas planas (C) y el anclaje delantero (D) como se
muestra. Asegure el pasador de horquilla con la clavija .
pasadora (E). -

Figura 5.171: Se muestra el ensamble de flotacién de
resorte izquierdo; lado derecho opuesto

1012247

i

3. Alinee el ensamble de flotacidon de resorte (A) con el orificio
de anclaje de la flotacion (B). Consulte 3.12.4 Ajuste de la
flotacion de la plataforma, pdgina 101 para obtener
instrucciones sobre como cambiar la configuracién de
flotacion de la plataforma.

IMPORTANTE:

Los ensambles de flotacion de resorte izquierdo y derecho
se deben colocar en la misma posicién del orificio de
anclaje, o se podria dafiar la plataforma de la lona.

NOTA:

Si el orificio del ensamble de flotacidn de resorte (A) no se
alinea con el orificio de anclaje (B), levante o baje la
plataforma seglin sea necesario.

Figura 5.172: Se muestra el anclaje izquierdo; lado
derecho opuesto
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4. Inserte el pasador de horquilla (A) desde el lado interno a
través del extremo de la varilla del ensamble de flotacidn
de resorte (B), junto con tres arandelas planas (C) y un
anclaje (D), como se muestra. Asegure el pasador de
horquilla con la clavija pasadora (E).

1012220

5. Repita los pasos 1, pdgina 307 a 4, pdgina 308 para instalar
el ensamble de flotacion de resorte restante, asegurandose
de que ambos ensambles de flotacién de resorte estén
colocados en la misma posicion del orificio de anclaje.

Figura 5.173: Ensamble de flotacion de resorte
izquierdo

6. Cierre la tapa lateral (A). Para obtener instrucciones,
consulte 3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.

7. Instalacidén de la tapa lateral derecha. Consulte las
instrucciones en 3.3.6 Instalacion de la tapa lateral derecha,
pdgina 38.

Figura 5.174: Tapa lateral izquierda
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5.9 Sujetadores

Los sujetadores ayudan a que el cultivo pase sin problemas de las lonas al sinfin. Se pueden ajustar para adaptarse a
diversas condiciones de cosecha.

5.9.1 Reemplazo de varillas de fibra de vidrio

Las barras de fibra de vidrio pueden desgastarse con el tiempo, por lo que es necesario reemplazarlas.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje el sujetador y baje la plataforma al suelo.

2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Afloje las tuercas de brida (B) que sujetan la barra del
sujetador a los brazos del sujetador en la varilla
exterior (A). Afloje la tuerca (C) junto a la varilla.

1007250

Figura 5.175: Conjunto sujetador

4. Deslice la varilla hacia afuera del ensamble del sujetador y
reempldcela con una varilla nueva. Asegurese de que la
varilla nueva (A) se extienda 10 mm (3/8 pulg.) (distancia
sefialada por [B]) mas alla del manguito de plastico (C).

1012230

Figura 5.176: Varilla del sujetador y manguito de
plastico
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5. Ajuste los tornillos (A) y (B).

6. Afloje las tuercas adyacentes (B) en las varillas restantes (A)
y repita el paso 4, pdgina 309 para cada varilla que requiera
reemplazo.

7. Ajuste los tornillos (B).

Figura 5.178: Varilla retirada del sujetador

5.9.2 Reemplazo del cilindro maestro del sujetador

El sujetador se eleva y se baja mediante cilindro hidraulicos maestros y secundarios de accién simple. El cilindro maestro
estd ubicado en el extremo izquierdo del sujetador.

La operacidn del cilindro se ve afectada negativamente si hay aire en el sistema o si falla el sello del cilindro. Si hay aire en
el sistema, consulte 5.9.4 Purga de cilindros y lineas, pdgina 316 para obtener instrucciones sobre cémo purgar el circuito.
Si los sellos de los cilindros fallaron, reemplace los cilindros.

Extraccion del cilindro maestro

Retire toda la presion del sistema hidraulico antes de intentar desconectar las conexiones hidraulicas maestras del cilindro.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma y el sujetador por completo. Continde presionando el interruptor inferior del sujetador en la cabina
de la cosechadora durante 5 a 10 segundos para eliminar cualquier presion en el sistema hidraulico.

2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Abra la tapa lateral izquierda. Consulte las instrucciones en 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina 33.
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4. Retire los pasadores de chaveta y las arandelas de los
pasadores de horquilla (B) y (D).

5. Levante el sujetador (C) con la mano y use un dispositivo de
apoyo para sostener el sujetador. Esto quitara el peso del
cilindro maestro (A).

6. Extraiga la clavija (D) del extremo del barril del cilindro
maestro. El cilindro maestro caera del brazo de sujecién.

7. Inserte un bloque de madera (A) entre el brazo de
sujecion (B) y la plataforma (C) para mantener el sujetador
elevado y alejado del area de trabajo.

8. Retire el pasador de horquilla (A) en el extremo de la varilla
del cilindro maestro, y retire el cilindro y las trabas de
seguridad (B).

215668 311

Figura 5.179: Cilindro maestro: lado izquierdo de la
plataforma

1014392
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Figura 5.181: Cilindro maestro: lado izquierdo de la
plataforma
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Corte los sujetacables en las mangueras (A) y (B) y
desconecte las mangueras del cilindro maestro. Instale
tapas en los extremos de la manguera o envuelva los
extremos con plastico para evitar la contaminacion.

Instalacion del cilindro maestro

Figura 5.182: Cilindro maestro: lado izquierdo de la
plataforma

Necesitard los empalmes de codo de 90° del cilindro maestro de sujecion que se retird anteriormente para completar este
procedimiento.

1.

Retire los dos empalmes de codo de 90° (A) y (B) del
cilindro maestro que se retiré previamente.

NOTA:

Si no se retird el cilindro maestro, consulte Extraccion del
cilindro maestro, pdgina 310 para obtener instrucciones de
extraccion.

Retire los tapones de los puertos del nuevo cilindro
maestro.

Instale los codos (A) y (B) en el nuevo cilindro maestro
como se muestra. Alinee el codo (B) en el angulo (C) como
se muestra. Ajuste las contratuercas en los codos.

Conecte la manguera (A) del cilindro secundario al codo (C)
en el extremo de la varilla (retroceso) del cilindro maestro.

Conecte la manguera (B) de la plataforma al codo (D) en el
extremo del barril (delantero) del cilindro maestro.

Ajuste las conexiones asegurandose de que la manguera (B)
siga dirigiéndose paralelamente al cilindro maestro.

215668 312
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Figura 5.184: Cilindro maestro: lado izquierdo de la
plataforma
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7. Coloque el extremo de la varilla del cilindro maestro (A) y la
traba de seguridad en el soporte del cilindro maestro.

8. Asegure el extremo de la varilla del cilindro maestro con un
pasador de horquilla mas corto (B). Asegurese de que la
cabeza del pasador de horquilla mire hacia el exterior.

9. Asegure el pasador de horquilla (B) con una arandela y una
clavija pasadora (no se muestra).

10. Levante el brazo sujetador (C) hasta que el pasador de
horquilla (D) pueda instalarse a través del brazo de
elevacion y el extremo del cilindro maestro. Asegurese de
que la cabeza del pasador de horquilla mire hacia el
exterior.

Figura 5.185: Cilindro maestro: lado izquierdo de la
plataforma

11. Asegure el pasador de horquilla (D) con una arandela y una
clavija pasadora (no se muestra).

12. Asegure las mangueras hidraulicas con sujetacables (no se
muestran).

13. Retire el bloque de madera que se insertd previamente.

14. Purgue los cilindros y las lineas hidraulicos. Para obtener instrucciones, consulte 5.9.4 Purga de cilindros y lineas,
pdgina 316.

15. Cierre la tapa lateral. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.

5.9.3 Reemplazo del cilindro secundario del sujetador

El sujetador se eleva y se baja mediante cilindro hidraulicos maestros y secundarios de accién simple. El cilindro secundario
esta ubicado en el extremo derecho del sujetador y esta conectado al cilindro maestro mediante una manguera que pasa a
través de la barra de sujecion.

Extraccion del cilindro secundario

Retire toda la presion del sistema hidraulico antes de intentar desconectar las conexiones hidraulicas secundarias del
cilindro.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma.
2. Baje el sujetador hacia abajo por completo.

3. Continde presionando el interruptor inferior del sujetador durante 5-10 segundos para eliminar cualquier presion en el
sistema.
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4. Detenga el motor y retire la llave del arranque.

5. Retire los pasadores de chaveta y las arandelas de los
pasadores de horquilla (B) y (D).

6. Levante el sujetador (C) a mano y use un dispositivo de
apoyo para sostener el sujetador hacia abajo y quitar el
peso del cilindro secundario (A).

7. Extraiga el pasador de horquilla (D) del extremo del barril
del cilindro secundario. El cilindro secundario girara hacia
abajo del brazo sujetador.

Figura 5.186: Cilindro secundario: lado derecho de la
plataforma

8. Use un dispositivo de elevacion para levantar y sostener
el brazo sujetador (A).

11006560

Figura 5.187: Brazo de sujecidn: lado derecho de la

plataforma

9. Extraiga el pasador de horquilla (A) de la traba de seguridad
del extremo de la varilla del cilindro secundario. Retire el
cilindro secundario de la traba de seguridad (B).

Figura 5.188: Conexion de traba de seguridad del
cilindro secundario: lado derecho de la plataforma
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10. Desconecte la manguera hidrdaulica (A) del cilindro
secundario. Instale una tapa en el extremo de la manguera
o envuelva el extremo con pldstico para evitar la
contaminacién.

Instalacion del cilindro secundario

l@P)

Figura 5.189: Conexion de manguera al cilindro
secundario: lado derecho de la plataforma

Necesitard el accesorio hidraulico de 45° del sujetador del cilindro secundario que se quitd anteriormente para completar

este procedimiento.

1. Retire el accesorio de 45° (A) del cilindro secundario
previamente retirado.

NOTA:

Si no se retird el cilindro secundario, consulte Extraccion del
cilindro secundario, pdgina 313 para obtener instrucciones
de extraccion.

2. Retire el tapdn del puerto del nuevo cilindro secundario.

3. Instale el accesorio (A) en el nuevo cilindro secundario
como se muestra. Asegurese de que el accesorio esté
alineado con el cilindro y ajuste la contratuerca en el
accesorio.

4. Conecte la manguera (A) del cilindro maestro al
accesorio (B) y ajuste el accesorio.

215668 315
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Figura 5.190: Cilindro secundario: lado derecho de la
plataforma

(B)

o
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Figura 5.191: Cilindro secundario: lado derecho de la
plataforma
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Coloque el extremo de la varilla del cilindro (A) y la traba de

seguridad en el soporte del cilindro. Asegure la varilla con
un pasador de horquilla mas corto (B). Asegurese de que la
cabeza del pasador de horquilla mire hacia el exterior.

Asegure el pasador de horquilla (B) con una arandela y una
clavija pasadora (no se muestra).

Levante el brazo sujetador (C) hasta que el pasador de
horquilla (D) pueda instalarse a través del brazo de
elevacion y el extremo del cilindro. Asegurese de que la
cabeza del pasador de horquilla mire hacia el exterior.

Asegure el pasador de horquilla (D) con una arandela y una
clavija pasadora (no se muestra).

Retire el bloque de madera insertado en Extraccion del
cilindro secundario, pdgina 313.

Purgue los cilindros y las lineas hidraulicos. Para obtener
instrucciones, consulte 5.9.4 Purga de cilindros y lineas,
pdgina 316.

5.9.4 Purga de cilindros y lineas

Figura 5.192: Cilindro secundario: lado derecho de la
plataforma

No debe haber aire en el sistema hidraulico para que funcione correctamente. Purgue el sistema hidraulico después de la
instalacién de un nuevo accesorio si la plataforma recolectora ha estado inactiva durante un periodo de tiempo
significativo, o si el sistema hidraulico requiere mantenimiento.

A\ PRECAUCION

El aceite hidraulico a alta presion puede causar lesiones graves, como quemaduras, cortes y dafos en los tejidos.
Siempre tome precauciones cuando trabaje con aceite hidraulico. Use gafas de seguridad, guantes y ropa gruesa.
Obtenga atencion médica de inmediata si se quema o se corta.

A —

1. Levante el sujetador por completo utilizando el control de elevacién del molinete combinado.
2. Enganche las trabas de seguridad del sujetador (A) en

ambos lados de la plataforma. Aseglrese de que las trabas

de seguridad roten completamente sobre el centro de

modo que permanezcan enganchadas.
3. Baje el sujetador hacia las trabas de seguridad (A) para

aliviar la presion hidrdulica en las lineas.

ar LE N
C— o G \
Figura 5.193: Puntal de seguridad del sujetador
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4. Retire por completo el tapdn del puerto de purga (no se
muestra).

IMPORTANTE:

Retire por completo el tapon del puerto de purga antes de
aplicar presién hidraulica. Si el tapdn del puerto de purga
solo se afloja de forma parcial, la presidn del aceite
hidraulico dafiara la arandela térica del tapdn.

5. Sostenga un recipiente de plastico en el puerto de purga
para recoger el aceite hidraulico.

6. Active el control de elevacidn del molinete de la
cosechadora para aplicar presion hidrdulica al sistema. El
fluido hidrdulico comenzara a fluir por el puerto de purga.
Cualquier aire atrapado en las lineas aparecera como Figura 5.194: Purga del cilindro
burbujas en el fluido hidraulico. Continte haciendo esto
hasta que las burbujas de aire desaparezcan y un flujo
constante de aceite fluya desde el puerto de purga. Suelte
el control de elevacién para aliviar la presidn hidraulica.

7. Reemplace el tapdn del puerto de purga y ajustelo a
0,8 Nm (7 Ibf pulg.).

8. Levante el sujetador por completo y desenganche las trabas de seguridad del sujetador.

9. Haga mover el cilindro 5-10 veces al extender completamente y retraer completamente el cilindro. Aseglrese de que
el sujetador esté nivelado al subir y bajarlo, y que los cilindros secundario y maestro funcionen. Repita el proceso de
purga si es necesario.

10. Baje el sujetador.

5.9.5 Mangueras y lineas hidraulicas

Verifique diariamente que las lineas y las mangueras hidraulicas no tengan signos de pérdidas. Reemplace las mangueras
gastadas o dafiadas.

Para sistemas hidraulicos de sujecidn, consulte lo siguiente:

e Extraccion de la manguera del cilindro maestro, pdgina 318

e Instalacion de la manguera del cilindro maestro, pdgina 321
Para sistemas hidraulicos de mando de lona, consulte lo siguiente:
e Extraccion de mangueras del motor hidrdulico, pdgina 250

e Instalacidon de mangueras del motor hidrdulico, pdgina 252
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A\ ADVERTENCIA

e Evite los liquidos de alta presion. El liquido derramado
podria penetrar en la piel y provocar lesiones graves.

e Libere la presion antes de desconectar las lineas hidraulicas.

e Ajuste todas las conexiones antes de aplicar presion.
Mantenga las manos y el cuerpo lejos de las boquillas y los
orificios pequenos que pueden expulsar fluidos a alta
presion.

e Si cualquier liquido penetra en la piel, este debera ser
extraido quirdrgicamente en pocas horas por un médico que
esté familiarizado con este tipo de lesidn; de lo contrario,
podria formarse una gangrena.

Figura 5.195: Peligro de presion hidraulica

4\ ADVERTENCIA

Utilice una pieza de carton o papel para detectar pérdidas.

IMPORTANTE:

Mantenga limpios los conectores y las puntas del acoplador
hidraulico. Permitir que la suciedad, el polvo, el agua y los
materiales extranos ingresen al sistema hidraulico es la causa
principal de los dafios en el sistema hidraulico. NO intente dar
servicio a los sistemas hidrdulicos en el campo. Las revisiones
deben realizarse en un entorno completamente libre de polvo y
suciedad.

1000010
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Figura 5.196: Verificacion de pérdidas hidraulicas

Extraccion de la manguera del cilindro maestro

Asegurese de que los extremos de la manguera hidraulica se mantengan limpios cuando se retire.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo.
2. Baje el sujetador por completo para liberar toda la presién hidraulica en el sistema.

3. Detenga el motor y retire la llave del arranque.
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4. Abra la tapa lateral izquierda (A). Consulte las instrucciones
en 3.3.1 Apertura de la tapa lateral izquierda, pdgina 33.

5. Desconecte la manguera hidraulica (A) del cilindro de
elevacion maestro (B). Instale tapas en los extremos de la
manguera o envuelva los extremos con plastico para evitar
la contaminacién.

i

D) _
—_—

6. Afloje o retire los clips de la manguera (A) y retire las A .
., e i =
bandas de sujecion (B).
g ; )
7. Tire de la manguera hidrdulica a través del ojal (C). A

1006810

Figura 5.199: Cilindro maestro: lado izquierdo de la
plataforma
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8. Desconecte la manguera hidraulica (A) del multiacoplador.

Figura 5.200: Hoja posterior izquierda

9. Afloje los tres pernos (A) y retire la cubierta (B).

10. Tire de la manguera hidraulica fuera de la tapa (B).

11. Retire el ojal (A) para quitar la manguera hidraulica (si es
necesario).

Figura 5.202: Hoja posterior izquierda
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12. Tire de la manguera hidraulica a través del ojal (A) en la
parte final.

Figura 5.203: Parte final izquierda

Instalacion de la manguera del cilindro maestro

Asegurese de que los extremos de la manguera hidraulica se mantengan libres de contaminacion mientras se instala la
manguera.

1. Pase la manguera (A) a través del ojal (B) en la parte final.

2. Pase la manguera a través de los clips (C) y la arandela (D)
hasta el cilindro maestro.

3. Pase la manguera (A) a través del ojal (B).

4. Conecte la manguera (A) al multiacoplador.

Figura 5.205: Hoja posterior izquierda
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5. Conecte la manguera (A) al cilindro maestro (B). Asegure la
manguera al cilindro maestro con un sujetacables (C).

6. Asegure la manguera con clips (A) y bandas de sujecién (B).

7. Instale la cubierta inferior de la viga (B) y ajuste los
pernos (A).

8. Cierre la tapa lateral. Para obtener instrucciones,
consulte 3.3.2 Cierre de la tapa lateral izquierda, pdgina 34.

9. Purgue los cilindros y las lineas hidraulicos. Para obtener
instrucciones, consulte 5.9.4 Purga de cilindros y lineas,
pdgina 316.

Figura 5.208: Cubierta de viga inferior
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5.10 Sensor de velocidad de lonas

El sensor de velocidad de lonas esta montado en un soporte en el lado derecho de la plataforma. Lee la velocidad del
rodillo impulsado en la plataforma trasera.

Esta seccion NO se aplica a las cosechadoras Case IH y New Holland. Para las cosechadoras Case IH y New Holland, consulte
el Manual del Operario de su cosechadora para obtener mas informacion.

5.10.1 Comprobacion de la posicion del sensor de velocidad de lonas

La posicidn del sensor de velocidad de lonas viene ajustada de fabrica, pero puede requerir ajustes si ocurren problemas
con el sistema de velocidad de lonas o cuando se reemplazan los componentes del sensor. Verifique la posicion del sensor
de velocidad de lonas antes de hacer cualquier ajuste.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Apague el motor y quite la llave del arranque.

2. Retire la tapa lateral derecha. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.5 Extraccion de la tapa lateral derecha, pdgina
38.

3. Verifique la separacién (A) entre el sensor de velocidad y el
disco. Si va a conectar la plataforma recolectora a una
cosechadora que no es de AGCO, la separacion
recomendada es de 3 mm (1/8 pulg.). Si va a conectar la
plataforma recolectora a una cosechadora AGCO, la
separacién recomendada es de 0,5-1,5 mm
(1/64-3/64 pulg.). Si la separacidn requiere ajuste, consulte
5.10.2 Ajuste del sensor de velocidad de las lonas, pdgina
324.

Figura 5.209: Separacion de disco
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4. Verifique la alineacién vertical (A) del sensor (B) y el disco
del sensor (C). Si es necesario, ajuste el soporte (D) dentro
o fuera del tablero para ajustar la alineacion vertical.

Figura 5.210: Alineacion de disco y sensor:
cosechadoras que no son de AGCO

Figura 5.211: Alineacion de disco y sensor:
cosechadoras AGCO

5. Vuelva a instalar la tapa lateral derecha. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.6 Instalacion de la tapa lateral
derecha, pdgina 38.

5.10.2 Ajuste del sensor de velocidad de las lonas

La posicion del sensor de velocidad de lonas viene ajustada de fabrica, pero puede requerir ajustes si ocurren problemas
con el sistema de velocidad de lonas o cuando se reemplazan los componentes del sensor. Verifique la posicion del sensor
de velocidad de lonas antes de hacer cualquier ajuste. Consulte 5.10.1 Comprobacion de la posicion del sensor de velocidad
de lonas, pdgina 323 para obtener instrucciones.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma al suelo y baje el sujetador por completo.
2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Retire la tapa lateral derecha. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.5 Extraccion de la tapa lateral derecha, pdgina
38.
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Si su plataforma recolectora esta configurada para una
cosechadora AGCO: Afloje las tuercas (A) y ajuste el
sensor (B) hasta lograr la separacion requerida.

Ajuste las tuercas (A).

Si su plataforma recolectora esta configurada para una
cosechadora que no es de AGCO: Sostenga el sensor (B)
con una llave y afloje la contratuerca (C).

Gire las tuercas de seguridad (C) y (A) para lograr la
separacién requerida entre el sensor y el disco.

Ajuste las contratuercas (C) y (A).

Instalacién de la tapa lateral derecha. Consulte las
instrucciones en 3.3.6 Instalacion de la tapa lateral derecha,
pdgina 38.

A\ ADVERTENCIA

Baje la plataforma al suelo y baje el sujetador por completo.

Apague el motor y quite la llave del arranque.

>4

Figura 5.212: Sensor de velocidad de lona:
cosechadoras AGCO

Figura 5.213: Sensor de velocidad de lona:
cosechadoras que no son de AGCO

5.10.3 Reemplazo del sensor de velocidad de lonas

El sensor de velocidad puede requerir reemplazo si no funciona bien o si se esta prestando servicio a componentes
adyacentes.

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

Retire la tapa lateral derecha. Para obtener instrucciones, consulte 3.3.5 Extraccion de la tapa lateral derecha, pdgina

38.
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4. Sisu plataforma recolectora esta configurada para una
cosechadora AGCO: Retire los pernos y las tuercas (A) y
retire el sensor (B) del soporte (C).

5. Desconecte el cable del sensor del arnés en el conector (D).

6. Conecte el conector (D) en el nuevo sensor (B) al arnés.

7. Coloque el sensor (B) en el soporte (C) y asegurelo con
pernos y tuercas (A).

8. Ajuste la separacion entre el sensor y el disco del sensor.
Consulte 5.10.2 Ajuste del sensor de velocidad de las lonas,
pdgina 324 para conocer las instrucciones.

9. Sisu plataforma recolectora esta configurada para una
cosechadora que no es de AGCO: Retire la contratuerca
inferior (A) y tire del sensor (B) del soporte (C).

10. Desconecte el sensor (B) del arnés y retire la contratuerca
superior (D).

11. Conecte el nuevo sensor (B) al arnés e instale la
contratuerca superior (D) en el sensor.

12. Coloque el sensor (B) en el soporte (C) y asegurelo con la
contratuerca inferior (A).

13. Ajuste la separacion entre el sensor y el disco del sensor.
Consulte 5.10.2 Ajuste del sensor de velocidad de las lonas,
pdgina 324 para conocer las instrucciones.

14. Instalacion de la tapa lateral derecha. Consulte las
instrucciones en 3.3.6 Instalacion de la tapa lateral derecha,
pdgina 38.
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5.11 Ruedas y neumaticos

Hay dos ruedas y neumaticos en la plataforma recolectora, una a cada lado.

A\ PELIGRO

Nunca instale un tubo en una llanta agrietada.
Nunca suelde una llanta.
Asegurese de que todo el aire se haya eliminado del neumatico antes de extraerlo de la llanta.

Nunca use la fuerza en un neumatico inflado o parcialmente inflado. Asegurese de que el neumatico esté colocado
correctamente antes de inflarlo hasta la presion de operacidn.

NO retire, instale o repare un neumatico en la llanta a menos que tenga el equipo adecuado y la experiencia para
realizar el trabajo. Lleve el neumatico y la llanta a un taller de reparacion de neumaticos calificado.

Si el neumatico esta demasiado inflado o esta posicionado incorrectamente en la llanta, el talon del neumatico
puede aflojarse por un lado, y el aire puede escapar a alta velocidad y con gran fuerza. Una fuga de aire de esta
naturaleza puede impulsar el neumatico en cualquier direccion y poner en peligro a cualquier persona en el area.

NO supere la presion de inflado maxima especificada en la etiqueta/pared lateral del neumatico.

Reemplace el neumatico si esta gastado o dafiado sin posibilidad de reparacion.

5.11.1 Extraccion de ruedas

La rueda estd conectada al eje con una sola tuerca grande.

4\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1.
2.

Baje la plataforma sobre bloques con ruedas levantadas ligeramente sobre el suelo.

Apague el motor y quite la llave del arranque.

Retire la tuerca de la rueda (B).

Tire de la rueda (A) fuera del eje.

1006636

Figura 5.216: Rueda: lado izquierdo de la plataforma
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5. Sies necesario, retire el espaciador (A) del eje.

1026213

Figura 5.217: Husillo de la rueda: lado izquierdo de la
plataforma

5.11.2 Instalacidn de las ruedas
Asegurese de ajustar correctamente la tuerca de la rueda después de su instalacion.

NOTA:

El siguiente procedimiento se aplica al lado izquierdo de la plataforma. El lado derecho es similar.

1. Asegurese de que el espaciador (A) esté instalado en el eje.

1026213

Figura 5.218: Husillo de la rueda: lado izquierdo de la
plataforma
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2. Instale la rueda (A) en el eje y asegurela con la tuerca de la
rueda (B). Ajuste el perno a 136 Nm (100 Ibf pie).

1006636

Figura 5.219: Rueda: lado izquierdo de la plataforma

5.11.3 Inflado de un neumaticos

Mantenga la presion correcta de los neumaticos para lograr la altura de recoleccion deseada. Verifique la presién de los
neumaticos diariamente.

Tabla 5.2 Neumatico (MD n.2 152724)

Neumatico Presion
18,50 x 8,50-8 240 a 310 kPa (35 a 45 psi)?

1. Use el extremo inferior de este rango si opera en condiciones de terreno dificiles.
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5.12 Luces

Las luces de transporte, ubicadas en cada extremo de la plataforma, se utilizan al conducir la cosechadora en la carretera
con la plataforma adjunta.

e Utilice cinta eléctrica y clips de alambre para evitar que los cables se arrastren o rocen.
e Mantenga las luces limpias. Reemplace las bombillas defectuosas.

e Reemplace la carcasa de la luz si esta agrietada o rota.

5.12.1 Ajuste de las luces de transporte
A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma completamente.
2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Sise requiere reposicionamiento, gire las luces manualmente.

4. Sila pieza giratoria esta demasiado suelta o demasiado
apretada, ajuste la contratuerca (A) y gire la tuerca (B) para
que la luz mantenga su posicién y se pueda mover
manualmente.

5. Ajuste la contratuerca (A). NO ajuste demasiado la
contratuerca.

1007025

Figura 5.220: Luces de transporte

5.12.2 Reemplazo de las bombillas de luces de transporte

Las luces de transporte son una funcién de seguridad importante. Mantenga las luces limpias. Reemplace las bombillas
defectuosas.

4\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma completamente.

2. Apague el motor y quite la llave del arranque.
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3. Retire los dos tornillos (A) con un destornillador Phillips.
4. Retire la lente (B).

5. Empuje la bombilla y girela hacia la izquierda. Retire la
bombilla.

6. Coloque la nueva bombilla en el conector, presione y girela
hacia la derecha hasta que no se pueda girar mas la
bombilla.

7. Reemplace la lente (B) y asegurela con dos tornillos (A).

1006783

Figura 5.221: Luces de transporte

5.12.3 Reemplazo de la lente

Para asegurar la vida util de la bombilla, reemplace la lente si esta rajada o rota.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.

1. Baje la plataforma completamente.

Apague el motor y quite la llave del arranque.

2

3. Retire los dos tornillos (A) con un destornillador Phillips.
4. Retire la lente (B).
5

Instale nuevas lentes (B) y asegurelas con dos tornillos (A).

CE Nt

1006783

Figura 5.222: Luces de transporte

5.12.4 Reemplazo de la carcasa de la lampara

Las luces de transporte son una funcién de seguridad importante. Reemplace el bastidor de la lampara si estd agrietado
o roto.

A\ ADVERTENCIA

Para evitar lesiones corporales o la muerte por un arranque inesperado de la maquina, siempre apague el motor y
quite la llave del arranque antes de retirarse del asiento del operador por cualquier motivo.
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1. Baje la plataforma completamente.

2. Apague el motor y quite la llave del arranque.

3. Saque el arnés de cableado (A) del soporte de la [dmpara y
ubique los conectores dentro del arnés de cableado.

4. Desconecte el cableado de luces del arnés.
5. Retire cuatro tuercas (B) y retire la ldmpara (C) del soporte.

6. Instale la [ldmpara nueva (C) en el soporte y asegurela con
cuatro tuercas (B).

7. Conecte el cableado de la ldmpara al arnés (A) y coloque los
cables dentro de la cubierta de plastico. Selle el cableado
con cinta aislante.

1006785

8. Asegurese de que el arnés de cableado no esté dafiado y
asegure el arnés dentro del soporte de la lampara.

Figura 5.223: Luces de transporte

9. Verifique el funcionamiento de la nueva lampara.
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Capitulo 6: Opciones y accesorios

Hay varios kits opcionales disponibles para su plataforma recolectora, segln sus necesidades especificas de desempefio.

6.1 Kits de rendimiento de sujetador

El kit de rendimiento del sujetador ayuda con la entrega de cultivos liviano en la plataforma recolectora. Este kit es util

cuando los dedos tienen dificultades para recolectar el cultivo y tienen tendencia a lanzar el cultivo hacia adelante.

Este kit se conecta a la barra del sujetador. Consiste en una

serie de alambres de resorte que giran o se bloquean al mover

la tuerca central. Los cables se proyectan hacia adelante y hacia

abajo en el cultivo.

Las instrucciones de instalacion y el herramental de fijacion
vienen con el kit.

MD n.2 B5475
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Figura 6.1: Kits de rendimiento de sujetador
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6.2 Kit de rendimiento de ahorro de semillas

El kit de rendimiento de ahorro de semillas se recomienda para los cultivos de granos mas livianos, como la canola.

Las instrucciones de instalacion y el herramental de fijacion
vienen con el kit.

MD n.2 B6429
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Figura 6.2: Kit de rendimiento de ahorro de semillas
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6.3 Kit de reparacion de abolladuras del sinfin

Este kit permite a los operadores reparar abolladuras cerca del area de dientes/guia que el sinfin de alimentacidn puede

haber sufrido durante el uso regular.

Las instrucciones de instalacion y accesorios de hardware
vienen con el kit.

MD n.2 237563
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Figura 6.3: Kit de reparacion de abolladuras del sinfin
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6.4 Kits de complecion de la cosechadora

Las plataformas recolectoras vienen configurados de fabrica para marcas de cosechadora, modelos y tamafio de
embocador en particular. Si se configura la plataforma para una marca diferente de cosechadora o no esta configurada de
fabrica para ninguna cosechadora, se requiere un kit de complecion para cosechadora.

Figura 6.4: Kits de complecidn de la cosechadora: Case IH y New Holland
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Figura 6.5: Kits de complecién de la cosechadora: John Deere
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Figura 6.6: Kits de complecién de la cosechadora - AGCO Axial (Massey Ferguson® y Challenger®)
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1012235

Figura 6.7: Kit de complecion de la cosechadora: Gleaner®

1029448

Figura 6.8: Kit de complecién de la cosechadora: AGCO IDEAL™
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Figura 6.9: Kit de la cosechadora: Versatile

Los kits de complecién de la cosechadora proporcionan las piezas y el herramental necesarios para modificar las
plataformas de modo que se adapten a diferentes modelos de cosechadoras con diferentes tamafios de embocadores.
Consulte 3.9 Cambio de la apertura de la plataforma, pdgina 45 para obtener una lista detallada de los modelos de
cosechadoras compatibles y los tamafos de embocadores.

Las instrucciones de instalacion y el herramental de fijacion vienen con el kit.
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Marca de la cosechadora Paquete n.2
Serie Case IH 10/20/30/40, serie Case IH 5/6/7088, y New .
Holland CR/CX2 MD n.” B6971
John Deere .
serie 60/70/S3 MD n.” B6805
Versatile MD n.2 B6806
Marca de la cosechadora Paquete n.2
AGCO Axial (Massey Ferguson® y Challenger®)4 MD n.2 B6796
Gleaner® R/S solamente> MD n.° B9038
AGCO IDEAL™ MD n.° B9039
2. Debe comprar ya sea MD n.2 B6361 (cardan de 6 estrias) o MD n.2 B6362 (cardan de 21 estrias).
3. El modelo no interactia con ninguna serie JD 50, Maximizer 9600/9610/CTS/II.
4.  Para convertir una configuracion de plataforma para Axial a IDEAL™, orden MD n.° B6597.
5. Las cosechadoras Gleaner anteriores a mayo de 2016 requieren un sensor de velocidad de carrete MD n.2 184440. El

repuesto se debe pedir por separado.
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6.5 Kit de ruedas giratorias

El kit de ruedas giratorias proporciona un mejor seguimiento al remolcar la plataforma.

Las instrucciones de instalacion y el herramental de fijacion
vienen con el kit.

MD n.2 B6315
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Figura 6.10: Kit de ruedas giratorias
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Capitulo 7:

Consulte esta tabla si tiene problemas al

Resolucion de problemas

operar su plataforma recolectora.

Sintoma: el material del cultivo sobrepasa el sinfin.

La velocidad de la lona es
demasiado alta.

Reduzca la velocidad de la lona hasta
que la plataforma recolectora solo
empuje la hilera ligeramente hacia
adelante.

Ajuste de la velocidad de la lona,
pdgina 88

La altura de la plataforma es
incorrecta.

Ajuste la altura de la plataforma a
305 mm (12 pulg.). La altura de la
plataforma se mide desde el centro
del rodillo para lonas traseras hasta
el suelo.

Altura de la plataforma, pdgina 98

Las varillas del sujetador estan mal
ajustadas.

Ajuste el tubo de la varilla para que las
puntas de las varillas estén lo
suficientemente cerca de las lonas
para evitar el sobreimpulso.

Ajuste del dngulo de la barra del
sujetador, pdgina 104

Sintoma: la hilera forma una bola y rue
final de la plataforma recolectora.

da hacia la derecha o hacia la izquierda,

donde eventualmente se pierde al

La velocidad de la lona es
demasiado alta.

Reduzca la velocidad de la lona hasta
que la plataforma recolectora solo
empuje la hilera ligeramente hacia
adelante.

Ajuste de la velocidad de la lona,
pdgina 88

El cultivo liviano fluye hacia delante y
los dedos no pueden mover la hilera
hacia atras.

Instale el kit de rendimiento del
sujetador MD n.2 B5475.

e Consulte con su concesionario.

e 6.1 Kits de rendimiento de

sujetador, pdgina 333

Sintoma: Descascarillado en cultivos delicados

La velocidad de la lona es demasiado
alta.

Reduzca la velocidad de la lona hasta
que la plataforma recolectora solo
empuje la hilera ligeramente hacia
adelante.

Ajuste de la velocidad de la lona,
pdgina 88

Las varillas del sujetador estan mal
ajustadas.

Levante el conjunto de sujecion lo
suficientemente alto como para
despejar la varilla.

Posicidn del sujetador, pdgina 103

Sintoma: La plataforma deja material en el campo.

Los dedos de la plataforma
recolectora estan demasiado altos.

Levante las ruedas para bajar la altura
de recoleccidn.

Altura de recoleccién, pagina 99

La velocidad de la lona es
demasiado baja.

Aumente la velocidad de la lona.

Ajuste de la velocidad de la lona,
pdgina 88

La plataforma recolectora esta
funcionando demasiado rapido (tira la
varilla hacia afuera).

Reduzca la velocidad de la lona hasta
que la plataforma recolectora solo
empuje la hilera ligeramente hacia
adelante.

Ajuste de la velocidad de la lona,
pdgina 88
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Sintoma: La plataforma esta recogiendo

una gran cantidad de tierra y piedras.

La velocidad de la lona es
demasiado alta.

Reduzca la velocidad de la lona hasta
que la plataforma recolectora solo
empuje la hilera ligeramente hacia
adelante.

Ajuste de la velocidad de la lona,
pdgina 88

La altura de recoleccion es
demasiado baja.

Baje las ruedas para elevar la altura de
la recoleccidn.

Altura de recoleccion, pdgina 99

Sintoma: El material se atasca en la plat

aforma antes de que el sinfin pueda tirar de él hacia el embocador.

La superficie de la bandeja de la
plataforma es demasiado irregular.

Pula la bandeja de la plataforma con
un pano esmerilado o una rueda
de pulir.

Altura incorrecta de la plataforma

Ajuste la altura de la plataforma.

Altura de la plataforma, pdgina 98

Angulo incorrecto de la placa frontal

La placa frontal de la plataforma se
puede ajustar en algunas plataformas
de cosechadoras. Ajuste la inclinacién
de la plataforma de la cosechadora
para que cuando la plataforma esté a
la altura de operacidn, la bandeja del
piso de la plataforma y la tierra estén
paralelas entre si.

NOTA:

Ajuste la inclinacién de la plataforma a
la configuracién de maiz desde la
configuracion de grano.

Consulte el Manual del Operario de la
cosechadora.

Sintoma: Correas de lona rastreadas incorrectamente

La tension de la lona es incorrecta.

Tensione la lona.

Consulte con su concesionario.

Acumulacién de suciedad/cultivo en
los rodillos

Retire las correas de lona y elimine la
suciedad o la acumulacion de cultivo
de la superficie de los rodillos y las
ranuras de los rodillos.

5.7.1 Lonas, pdgina 273

Las lonas a veces son pegajosas
cuando son nuevas.

Aplique talco en las correas de lona
para reducir la pegajosidad. Las
correas también deben estar sueltas
durante las primeras horas de uso.

Sintoma: Atascamiento de lonas cuando se cargan con material de cultivo

Las lonas estan demasiado flojas.

Aumente la tension de la lona.

Consulte con su concesionario.

Sintoma: El cilindro secundario del sujetador se retrasa detras del maestro en la elevacion.

Aire en el sistema hidraulico

Purgue los cilindros hidraulicos.

5.9.4 Purga de cilindros y lineas,
pdgina 316

Sintoma: El cilindro maestro del sujetador se retrasa detras del secundario en e

la elevacion.

| descenso y delante del secundario en

Una obstruccién evita el movimiento
del cilindro

Verifique los accesorios del cilindro de
elevacion y del brazo elevador.

Aire en el sistema hidraulico

Purgue los cilindros hidraulicos.

5.9.4 Purga de cilindros y lineas,
pdgina 316

El flujo del fluido hidraulico esta
restringido

Revise las mangueras y lineas
hidrdulicas.

5.9.5 Mangueras y lineas hidrdulicas,
pdgina 317
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Problema

completo.

RESOLUCION DE PROBLEMAS

Solucién

Consulte

Sintoma: El cilindro secundario permanece extendido mas de 13 mm (1/2 pulg.) cuando el sujetador se baja por

Aire en el sistema hidraulico

Purgue los cilindros hidraulicos.

5.9.4 Purga de cilindros y lineas,
pdgina 316

Sintoma: El sujetador permanece eleva

do y no baja.

La traba de seguridad estd activada

Desenganche la traba de seguridad.

3.5 Acoplamiento de las trabas de
sequridad del cilindro de elevacion del
sujetador, pdgina 41

La hidraulica no esta
conectada correctamente

Asegurese de que las lineas hidraulicas
estén conectadas correctamente y no
estén dafadas.

5.9.5 Mangueras y lineas hidrdulicas,
pdgina 317

Sintoma: El embrague del cardan se desliza.

El embrague estd gastado

Reemplace el embrague.

Reemplazo del embrague del carddn,
pdgina 240

Hay una obstruccién en el sinfin

Apague la cosechadora, retire la llave
y retire la obstruccion.

Consulte el Manual del Operario de la
plataforma.

Sintoma: Las ruedas del recolector rebotan sobre los baches.

La plataforma estd colocada
demasiado alta.

Baje la plataforma hasta que el rodillo
de recoleccidn trasero esté a 305 mm
(12 pulg.) sobre el suelo.

e Altura de la plataforma, pdgina
98

e 3.12.4 Ajuste de la flotacion de la
plataforma, pdgina 101
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Capitulo 8: Referencia

El capitulo de referencia proporciona informacion adicional como lubricantes, fluidos y caracteristicas del sistema,
especificaciones del combustible y torque, tabla de conversidn y una lista de acronimos, abreviaturas y términos usados en
esta publicacion.

8.1 Especificaciones del par de torsion

Las siguientes tablas proporcionan los valores del par de torsién correctos para tornillos, tornillos con cabeza y accesorios
hidraulicos.

e Ajuste todos los tornillos hasta el valor de torsidn indicado en las tablas (a menos que se especifique lo contrario en
este manual).

e Reemplace las piezas con la misma fuerza y grado de atornillamiento.
e Utilice las tablas de valor de torsién como una guia, y revise periédicamente el ajuste de los tornillos.

e Comprenda las categorias de torsidn de los tornillos y tornillos con cabeza utilizando con ayuda de las marcas de
identificacion en su cabeza.

Contratuercas

Cuando aplique par de torsidn a las contratuercas acabadas, multiplique el par de torsién aplicado a las tuercas normales
por f =0,65.

Tornillos autorroscantes

Se debe usar el torsidn estandar (NOutilice en juntas criticas o importantes con respecto a la estructura).
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8.2 Tabla de conversion

REFERENCIA

En este manual se usan tanto las unidades de medida del Sl (incluido el sistema métrico) como las unidades habituales de
EE. UU. (a veces denominadas unidades estandar). Aqui se proporciona una lista de esas unidades junto con sus
abreviaturas y factores de conversién para su referencia.

Tabla 8.1 Tabla de conversion

Cantidad Unidades del Sl (Sistema métrico) Factor UnidadisEf:tjnJu(eet:t:T:ari?s de los
Nombre de la unidad Abreviatura Nombre de la unidad Abreviatura

Area hectérea ha x 2,4710 = acre acres
Galones

Flujo litros por minuto I/min x 0,2642 = estadounidenses por gpm
minuto

Fuerza Newton N x 0,2248 = libra-fuerza Ib

Longitud milimetro mm x 0,0394 = pulgada pulg.

Longitud metro m x 3,2808 = pie ft

Potencia kilovatio kw x 1,341 = caballos de fuerza hp

Presidn kilopascal kPa x 0,145 = libras por pulgada psi
cuadrada

Presidon megapascal MPa x 145,038 = Esgijsr:;; pulgada psi

Presién ;)Ia;r (No pertenece al bar « 14.5038 = EE;ZSr:(;; pulgada psi

Torque Metro newton Nm x 0,7376 = libra-pies o pie-libras libra pie

Torque Metro newton Nm x 8,8507 = ,l;il?lrga;;g:_lﬁ;?:ss © Ibf pulg.

Temperatura | grados Celsius °C (°Cx1,8)+32= grados Fahrenheit °F

Velocidad metros por minuto m/min x 3,2808 = pies por minuto pir/min

Velocidad metros por segundo m/s x 3,2808 = pies por segundo pir/s

Velocidad kilbmetros por hora km/h x 0,6214 = millas por hora mph

Volumen litro L x 0,2642 = Galén estadounidense | gal EE. UU.

Volumen milimetro mL x 0,0338 = onza oz

Volumen centimetro cubico cm3 o cc x 0,061 = pulgada cubica pulgadas3

Peso kilogramo kg X 2,2046 = libra Ib

215668 346 Revision A
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Fluidos y lubricantes recomendados

Lubrique la plataforma con la grasa y el lubricante especificados para una vida atil maxima.

Mantenga su maquina funcionando con la maxima eficiencia al utilizar solo lubricantes limpios y asegurarse de lo siguiente:
e Utilice recipientes limpios para manejar todos los lubricantes.

e Almacénelos en un area protegida del polvo, la humedad y otros contaminantes.

Tabla .2 Fluidos y lubricantes recomendados

Lubricante | Especificacion Descripcion Uso
Rendimiento a alta temperatura y presion extrema (EP2) Cuando sea necesario, a
con 1 % max. de base de litio con disulfuro de molibdeno menos que se especifique

G SAE (NLGI Grado 2) lo contrario.
rasa . -
multipropésito | Rendimiento a presién extrema (EP) con 1,5 - 5 % de base
de litio con disulfuro de molibdeno (NLGI Grado 2) Eje del motor del mando
base de litio
Aceite SAE 30 _ Cadena dg n,ﬁando del
sinfin
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